Schwenkantrieb neu

Drehfliigelantrieb 10, 15, 20, 30, 40
Grundausfihrung || Direktmontage |

Zahlreiche Kombinationen erhaltlich!
Standardausfiihrung/Serie CRB2

® Die Leitungsanschlisse befinden sich auf
einer ebenen Flache.
Die Schraub-/Steckverbindungen kdnnen sicher festgezogen werden

ebene Flache

und der Leitungsanschluss wird optimiert. i . A:\S?[]S;::'SZ%
® Verschiedene Varianten des Wellenendes (6 Ausfiihrungen) * Qv s

Der Winkel kann wie gewiinscht eingestellt werden.

S| Seni nselbrir: |
| G

0 bis 240° (GroBe 30) |
0 bis 175° |
0 bis 85° |

Direktmontage/Serie CRBUZ2 neu hinzugefiigt.

® Gewicht um 12% reduziert
® Die Platteneinbauposition kann nach Bedarf geandert werden.
® viele Montageméglichkeiten - -

Montage

Mit Winkeleinstelleinheit
+
Mit Signalgebereinheit

Schwenkwinkel: 90°, 180°, 270° Der Montageabstand ist mit dem ] Monsostonun
Schwenkwinkel bis zu 270° sind bei bestehenden Modell kompatibel. .lTlf
der gesamten Serie mogllch Die Montageabstande A bis C (siehe rechts) und die .

Die Verwendung spezieller Dichtungen und Anschldge Durchmesser der Befestigungsbohrungen sind mit dem

ermdglicht Schwenkantriebe mit Schwenkwinkeln von bis bestehenden Modell kompatibel. - o e m Vergieich

zu 270° (einfacher Drehflligelantrieb). zum bestehenden Modell.

serie CRBL 12 2 SNC

CAT.EUS20-230B-DE



Serie CRBL 12

mfache Welle) Jmma Durchaghende Welle) Sl Durchoghends Welle| | Durchaghends Well mfache Welle Durchaghends Welle

flach
;-I\?]?paiung i runde Welle

© Direktmontage

— - Das Schwenkantriebsgehduse kann direkt montiert werden.
) =

L

* Nicht moglich fur die GréBen 10 bis 40 mit Winkeleinstell- und/oder Signalgebereinheit

CRB2

© Die Einbaulage des Signalgebers

ist frei wahlbar.

Der Signalgeber kann auf einer beliebigen
Position in Umfangsrichtung befestigt werden.

seitlicher Anschluss axialer Anschluss

([ Druckluftanschluss-Position:

seitlicher oder axialer Anschluss

Die Anschlussposition kann entsprechend

der Anwendung gewahlt werden.

(Die GroBen 10 bis 40 mit Winkeleinstell- und/oder
Signalgebereinheit sind nur mit seitlichem Anschluss
erhaltlich.)

é Doppelter Drehfliigelantrieb als Standard bei 90° und 100°.

Die AuBenabmessungen der Ausfiihrung mit doppeltem Drehfliigelantrieb entsprechen
denen der Ausfiihrung mit einfachem Drehfligelantrieb (auBer GréBe 10). Der doppelte
Drehfligelantrieb kann die doppelte Drehkraft des einfachen Drehfligelantriebs erreichen.

Einfacher Doppelter
Drehfliigelantrieb | Drehfliigelantrieb

.y 90° +

Standard- g I 100°
ausfiihrung e, ) 4 .
Serie CRB2 Rl 5 180
270°

(oo | :
Direktmontage | B 3 100°
Serie CRBU2 . B ) " 180°
- 270°

Merkmale 1 %SNC



Schwenkantrieb/Drehfliigelantrieb

GroBe: 10, 15, 20, 30, 40

@ Die Startposition kann entsprechend den Installationsbedingungen angepasst werden.
Herkimmiches Model: 4 Postionen mogich - § Positionen m(")glich T

Startpunkt
Schwenkbereich

i)
%

JI
g "O}

—
Anschluss-
flache

/)

\|Anschlussflache
60°

P
Rodn9

Startpunkt

— <

Anschlussfléache

TR
-,'1/7 ]

/TS

Anschlussflache

Schwenkbereich

Startpunkt Schwenkbereich * FUr einfachen Drehfligelantrieb 90°

Fir die GréBe 10 werden 4 Positionen

@ 12% geringeres Gewicht o

Eine leichtere Installation wird erreicht.

| Groge (@ CRBU2 [g]]| Veringerung 7 | e el ]

10 | 2 | 12 | 45 |
15 | 64 | 12 | 73 |
S . © Montagekompatibilitat mit
4 | a5 | 5 | 491 | dem bestehenden Modell.

* Im Vergleich zum einfachen Drehfliigelantrieb mit 90°

@ Sechs Maglichkeiten der Direktmontage stehen zur Auswahl.
= Gehause- ; rﬂ'\
]

Platte
Gewinde-

1 o e bohrungen J"l ] J—|

Einheit e '—:ﬂ'/ '—ﬂii—'

S

Montagemadglichkeiten

Gehause- Gehiuse- Durchgangsbohrung
Montage Platte Platte Platte Gewindebohrungen | Gewindebohrungen bereitghgls‘tglftre‘éomaﬁgngeefgstigt.)
Montage der einzelnen Einheiten | erhaltlich | erhéltlich | erhaltlich [ nicht erhaltiich | erhaltlich [ nicht erhaltiich |
Anzahl der Startpunkte | 8 Positionen | 8 Positionen | 8 Positionen | 3 Positionen | 3 Positionen | 3 Positionen |
Werkstiickabbau wéhrend ) ) ) ) . .
Wartungsarbeften nein nein nein nein ja ja

SMC Merkmale 2

N






Schwenktisch/Drehfliigelantrieb

serie CRB2/CRBU2

GroBe: 10, 15, 20, 30, 40

Grundausfiihrung Grundausfiihrung/mit Winkeleinstelleinheit Direktmontage
serie CRB2 Serie CRBU2
e
= _. \

.. Mit Signalgeber

@J
i
A}

Direktmontage/mit Winkeleinstelleinheit

Serie CR B U2 wu

T~

\
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Mit Signalgeber Mit Signalgeber (&)
—
Medium Druckluft
(2]
- >
GroBe 10 15 20, 30 40 11}
o
Drehfliigelantrieb S: einfacher Drehfliigelantrieb D S D S D S D o
rentiugelanine D: doppelter Drehflugelantrieb
8|1 3| 3| & 8| 8| 8| & 8| 8| 8| 8 8|1 8| 8| 8
S22 22|12 2]|2|2|2|2]|2|£|2|2]| 2
o seitlicher Anschluss (-) = 2 = 2 = 2 = 2 = 2 = 2 £ 2 £ 2 ;
Anschlussposition axialer Anschluss (E) slSlzlsl eSSl lelslelSl sl &
= |3 |=|= = |z |=| 3 =S |=| = = |z |=|= =
8| 3| 8| & S| 3| 8| & | 5| 8| & S| 3| 8| & m
&
o [o) 90°
o | —
4 s 100° 3
o < 3
S o
£ . 180° ®
X Z 2
o [3) [
= %) 270° £
B’ (72}
= einfache Welle S
S c
5 2
5 o durchgehende Welle W o
S £l
) c = o
= 2 lange Welle ohne flache Anfrdsung & J oS
g 5 kurze Welle mit flacher Anfrésung °
§ "tg lange durchgehende Welle mit gleicher Lange, §
= mit flacher Anfrésung auf beiden Seiten
o o : Y
2 durchgehende Welle mit Passfeder S
2 £
= 3
durchgehende, runde Welle K g
o
einfache, runde Welle §
X
Dé&mpfung elastische Dampfung =
g5
c mit Signalgeber (Welle WJ) — | 23
2 S
c - . L =
a® mit Winkeleinstelleinheit (Welle WJ) — % o
mit Signalgeber und Winkeleinstelleinheit (Welle WJ) — | = s
Montage mit Flansch* F > 5
3
= K=y
=a Wellenausfiihrung g
O C S
=] | Bauform P 3
@ 8 Schwenkwinkelbereich ] ] | | §
= nur Serie CRB2




Schwenkantrieb
Drehflugelantrieb

Serie CRB2

roBBe: 10, 15, 20,

30, 40

Bestellschliissel

Ohne Signalgeber
EPEE-S CDRB2|B

CRB2

S

20

180

S

180

S

I b

—[T79]|L

©o 00 o

0 Mit Signalgeber 9 Wellenausfiihrung 0 GroBe @ Elektrischer Eingang/Anschlusskabellange
(mit Signalgebereinheit und eingebautem Magnet) Bestelonion | Wellnausfiun Ausfiihrung des Wellenendes —  |eingegossene Kabel/Anschlusskabel: 0.5 m
* Siehe Seite 49, wenn die Signalgebereinheit P 9 lange Welle kurze Welle 15 L |eingegossene Kabel/Anschlusskabel: 3 m
getrennt bendtigt wird. S [einfache Welle|flache Anfrasung* — 20 C  |Stecker/Anschlusskabel: 0.5 m
W |duchgghende Welle|flache Anfrasung™ | flache Anfrasung 30 CL |Stecker/Anschlusskabel: 3 m
9 J** |duchgehendeWele|  runde Welle | flache Anfrasung 40 CN |Stecker/ohne Anschlusskabel
Montage = . - o
el Viorm K**  |duchgehendeWele|  runde Welle runde Welle + Stecker sind nur fir R73, R80, T79 erhaltlich.
ol eBOD o a don ?9;" T#* | enfacheWelle | runde Welle — +# Bestell-Nr. Anschlusskabel mit Stecker
- rundaustunrung Y [durchgghende Welle| flache Anfrasung ™ | lange Wele mit facher nfisung D-LCO05: Anschlusskabelldnge 0.5 m
F Flanschausfihrung D-LC30: Anschlusskabellange 3 m

+ F: auBer GroBe 40

(5]

die Wellenausfiihrungen W und J erhéltlich.

@ Signalgeber

@ Drehfliigelantrieb

* Passfeder wird fiir BaugroBe 40 verwendet. =+ J, K, T und Y sind Bestelloptionen.
s Wenn ein Signalgeber auf dem Schwenkantrieb montiert wird, sind nur

ohne Signalgeber
(eingebauter Magnet)

Schwenkwinkel S | einfacher Drenfligelantrieh
90| 90° D |doppetter Drehfliigelantrieb
einfacher 180 | 180°
Drehfligelantried =
270 | 270 Druckluftanschluss-
doppeter | 90| 90° Position
Dreffigelentrie| 100 | 100° —seillicher Anschluss
E | axialer Anschluss

= Verwendbare Signalgebermodelle
siehe nachstehende Tabelle.

m Bestelloptionen
Fir Details siehe Tabelle auf der nachsten Seite.

Verwendbare Signalgeber/siehe Leitfaden fiir Signalgeber zu naheren Angaben.

D-LC50: Anschlusskabellange 5 m

@ Anzahl der Signalgeber
S 1 Stk.*
— 2 Stk.**

= S: Ein rechtsgéngiger Signalgeber ist
im Lieferumfang enthalten.
=% — Ein rechtsgangiger und ein
linksgangiger Signalgeber sind im
Lieferumfang enthalten.

e Sonder- | elektrisch g Verdrah Betriebsspannung ST gechitsigbot hoslIlj o issi
B & | austiivung | Soner elekirischer 5 |Verdu tung modell Anschiusskablart [ 05 | g | 5 | ome vorverdrahteter | zul&ssige
25 funktion | Eingang | & | (Ausgang) =) Stecker Last
2 & DC AC senkrecht axial L) | @ | INI
3:Draht (NPN) S99V S99 dlbestandiges [ [ ] o | — @) IC-
elektronischer ia |3D@np 5V, 12V S S i ('Y Y @) O Steuerun
Signalgeber — ja | 3Draht(PNP) — 9PV 9P Hochleistungs- — g
= , 12V T99V | T99 kabel e|le|Oo|—| O — .
=) e'”gﬁgﬁsefe”e in 24V | 5V, 12V | 5V,12V,24V — 90 paralleles Vinylkabel| ® | ® | ® | — c- gglg's'
- I
i3 | Reed- _ 2-Draht 5V,12V,100V | 5V,12V,24V, 100V = 90A Glbestandiges Hochleistungskabel | @ [ ] [ ) — _ Steuerung
Schalter " — — = 97 paralleles Vinylkabel| ® | ® | ® | — _
! — 100V — 93A Olbestandiges Hochleistungskabel | @ [ ] o | —
. 3 Draht (NPN) 5V 12V — S79 e | e | 0| — o c
dktonsher | | ey 3Draht PN : B = s7P ® | ®| O] —| O |Steuenng
S | Signalgeber ,a 1oV — T79 e e |0 |— o _
3 Stecker | — T79C olbestandiges "9 "9 [ @ | @ — Relais,
= - 24V Hochleistungs- !
] cingegossene Kabel 100V — R73 kabel e | ® | O | — SPS
X 2-Draht — abe —
3 | Reed- - Stecker — = R73C [ ® ® [ J o
Schalter eingeqossene Kabel nein 48V,100V 100V — R80 e | ® | O | — IC-Steverung
Stecker — max. 24 V — R80C e | o o o —

3m...... L( )
5m...... Z (Beispiel)
ohne...... N ( )

— (Beispiel) R73C
Beispiel) R73CL

R73Cz

Beispiel) R73CN

O

SVC

x Signalgeber werden mitgeliefert (nicht montiert).
= Elektronische Signalgeber mit der Markierung “O” werden auf Bestellung gefertigt.



JIS-Symbol

Bestell-Nr. Flanschbefestigungseinheit

(Siehe Seite 12 fir ndhere Angaben.)

Schwenkantrieb
Drehfliigelantrieb

Serie CRB2

Technische Daten der Ausfiihrung mit einfachem Drehfliigelantrieb

GréBe 10 | 15 20 30 | 40

Schwenkwinkel 90°, 180°, 270°
Medium Druckluft (ungedlt)
Priifdruck [MPa] 1.05 1.5
Umgebungs- und Medientemperatur 5 bis 60°C
max. Betriebsdruck [MPa] 0.7 [ 1.0
min. Betriebsdruck [MPa] 0.2 | 0.15
Schwenkzeit-Einstellbereich s/90° A1) 0.03 bis 0.3 0.04 bis 0.3 | 0.07 bis 0.5
zulissige kinetische Energie [J 0.001 0.003 0.02 0.04
) 9el 1 0.00015 0.00025 0.0004 0.015 0.03
Wellenbelastung | zuldssige radiale Querlast 15 15 25 30 60

[N] 2uldssige Schublast 10 10 20 25 40
Anschlussposition seitlicher oder axialer Anschluss
e s | M3x05
Winkeleinstellbereich A3 | 0 bis 230° | 0 bis 240° | 0 bis 230°

Anm.1) Der Betrieb muss innerhalb des einstellbaren Geschwindigkeitsbereichs erfolgen. Wird
die Hochstgeschwindigkeit (0.3 s/90°) Uberschritten, kann dies zu ruckartigen
Bewegungen oder zum Ausfall der Einheit fuhren.

Anm. 2) Die oben genannten Zahlen dieses Tabellenabschnitts geben den Energiewert an, wenn
eine elastische Dampfung (am Schwenkende) verwendet wird und die unteren Zahlen

Modell Bestell-Nr. geben den Energiewert ohne Verwendung einer Dampfung an.
CRB2F[110 P211070-2 Anm. 3) Der Einstellbereich in der Tabelle gilt fir 270°. Fiir 90° und 180° siehe Seite 14.
CRB2FL[I15 P211090-2
CRB2F[120 P211060-2 - . . . )
CRB2FL130 P211080-2 Technische Daten fiir die Ausfiihrung mit doppeltem Drehfliigelantrieb
S 10| Bestelloptionen GroBe 10 | 15 | 20 [ 30 | 40
(Siehe Seiten 34 bis 48 fiir nahere Schwenkwinkel 907, 1007
Angaben.) Medium Druckluft (ungeélt)
- - - Prifdruck [MPa] 1.05 15
Beste.lloptlon Beschrt?lbung verwendbare Wellnausfifrung Umgebungs- und Medientemperatur 5 bis 60°C
XA1 bis XA24| Wellenausfiihrungent | W max. Betriebsdruck [MPa] 0.7 | 10
XA31 bis XA58| Wellenausfiihrungen2 | S, J, K, T, Y min. Betriebsdruck [MPa] 02 | 0.15
XC1 zusétzliche Anschliisse| W, S, J, K, T, Y Schwenkzeit-Einstellbereich s/90° A ! 0.03 bis 0.3 0.04 bis 0.3 | 0.07 bis 0.5
XC2 Gewinde zu Durchgangsbohrung andem | W, S, J, K, T, Y zuléssige kinetische Energie [J] 0.0003 0.0012 0.0033 0.02 0.04
XC3 Schraubenposition &ndem | W, S, J, K, T, Y Wellenbelastung | zuléissige radiale Querlast 15 15 25 30 60
XC4 | Schwenkbereichanden | W, S, J, K, T, Y [N | aussige Schubiest 10 10 20 25 40
—— " Anschlussposition seitlicher oder axialer Anschluss
XC5 Schwenkbere?ch zw?schen()und A WS JKTY AnschlussgraBe (seiicher Anschluss, axialer Anschluss) M3 x 0.5 M5 x 0.8
XC6 Schwenkberaich zwischen 0und 110° | W, S, J, K, T, Y Winkeleinstellbereich An.2) 0 bis 90°
XC7 Umkehrwelle wWJ Anm.1) Der Betrieb muss innerhalb des einstellbaren Geschwindigkeitsbereichs erfolgen. Wird
XC30 Fluor-Schmierfett |W, S, J,K, T, Y die Hochstgeschwindigkeit (0.3 s/90°) Uberschritten, kann dies zu ruckartigen

Einige der obigen Optionen kénnen nicht gewéhlt
werden, wenn das Produkt mit Signalgeber oder
Winkeleinstelleinheit bestellt wird. Siehe Seiten 34,
35, 40, 41, 46 fur nahere Angaben.

Bewegungen oder zum Ausfall der Einheit fuhren.
Anm. 2) Der Einstellbereich in der Tabelle gilt fir 100°. Fiir 90° siehe Seite 14.

Volumen [om?]_
Drehfliigelantrieb einfacher Drehfliigelantrieb doppelter Drehfliigelantrieb
GroBe 10 15 20 30 40 10 15 20 30 40
Rotation 90° | 180°|270°| 90° |180°|270°| 90° | 180°|270°| 90° |180°|270°| 90° | 180°|270°| 90° | 100°| 90° [ 100°| 90° | 100°| 90° |100°| 90° | 100°
1 1.5 4.8 11.3 25
Volumen (0.6) 12|15 (1.0) 29|37 (3.6) 6.1|79 8.5) 15 |20.2 (187) 315/ 41|1.0|1.1|26| 27| 56| 57|14.4/145| 33 | 34
= Die Werte in () geben das Innenvolumen an der Druckluftzufuhrseite an, wenn der Anschluss A druckbeaufschlagt ist.
Gewicht (ql
Drehfliigelantrieb einfacher Drehfllgelantrieb doppelter Drehfllgelantrieb
GroBe 10 15 20 30 40 10 15 20 30 40
Schwenkwinkel | 90° |180°|270°| 90° [180°|270°| 90° |180°|270°| 90° |180°|270°| 90° [180°|270°| 90° |100°| 90° |100°| 90° |100°| 90° [100°| 90° [100°
ISchwenkantriebsgehduse | 27 | 26 | 26 | 48 | 47 | 46 | 104 | 103|101 | 199|194 | 189 |385|374|363| 42 | 43 | 55 | 58 | 119|142 | 219|239 | 398 | 444
Flanschbefestigungseinheit 9 10 19 25 — 9 10 19 25 —
Signalgebereinheit 15 20 28 38 43 15 20 28 38 43
Winkeleinstelleinheit 30 47 90 150 203 30 47 90 150 203
z 3
S S\VC

Mit Signalgeber V\Ilir:nsktglltleai:'ni:tgl(lj:r:g Komponenten || Bestelloptionen || Simple Special ( CRBU2WU ” CRBU2 ” CRB2JWU } CRB2




Serie CRB2

Effektive Leistung

Direktmontage des Gehauses

©
IS

o
w

o
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effektives Drehmoment [N-m]
o
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Betriebsdruck [MPa]
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effektives Drehmoment [N-m]

o

0 01020304050607
Betriebsdruck [MPa]

effektives Drehmoment [N-m]

16

effektives Drehmoment (N-m)

[ee]

I

o

0 02 04 06 08 1.0
Betriebsdruck [MPa]

0 02 04 06 08 10
Betriebsdruck [MPa]

Schraube

L ;
oz /

-

In nachstehender Tabelle ist die Gehduseabmessung
"L" fur die Antriebe mit Innensechskantschrauben
(JIS) angegeben. Die Képfe dieser Schrauben
passen genau in die Befestigungsbohrung.

Referenz-SchraubengréBe

GroBe L Schraube
10 11.5% M2.5
15 16 M2.5
20 24.5 M3
30 34.5 M4
40 39.5 M4

= Nur die Antriebe der GroBe 10 verfligen Uber
unterschiedliche L-Abmessungen fur einfachen
und doppelten Drehflugelantrieb.
doppelter Drehfligelantrieb: L = 20.5

= Siehe Seite 7 fur die Abmessungen Q1 und Q2.

Position der Anfrasung und Schwenkbereich: Draufsicht der langen Wellenseite

Die unten gezeigte Position der Anfrasung zeigt die Betriebsbedingungen der Antriebe bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.
Einfacher Drehflligelantrieb

Doppelter Drehflligelantrieb

90S 90, 100D

o4 Anm. 1)
Q

180S 270S

pereich 2o, ,
Q\?'(\\k 0 w7y

Anschluss A

Anschluss B

Anschluss A

Anschluss B

Anschluss A

Anschluss B

Anschluss A

= Fur Antriebe der GréBe 40 wird eine Passfeder anstelle einer Anfrdsung verwendet.

Anm. 1) Bei dem einfachen Drehflligelantrieb ist die Toleranz des Schwenkwinkels von 90°, 180°, 270° nur fur GréBe 10%3.
Bei dem doppelten Drehfliigelantrieb ist die Toleranz des Schwenkwinkels von 90° nur fiir GréBe 10 *3.

Anm. 2) Die Position der Anfrasung der Ausfiihrung mit doppeltem Drehfligelantrieb zeigt die Position der 90°-Spezifikation.

O
2



Konstruktion (ohne Signalgeber)

Schwenkantrieb
Drehfliigelantrieb

Serie CRB2

Einfacher Drehflﬁge|antrieb ® Die Abb. fiir 90° und 180° zeigen die Betriebsbedingungen der Antriebe bei druckbeaufschlagtem Anschluss B
und die Abb. fiir 270° zeigt die Position der Anschliisse wahrend der Schwenkbewegung.

GréBe: 10, 15, 20, 30, 40
Fiir 90°

(von der Ausgangswellenseite betrachtet)

Anschluss A

Anschluss B

Passfeder fur
GréBe 40

7

9
innere elastische Dampfung _[I*
(qilt nicht bei GroBe 10)

(Ausgangswelle)

Z
@
o

g |

o

Einfache Welle

Doppelter Drehf|ﬁge|antrieb ® Die nachfolgenden Abbildungen zeigen die mittlere Schwenkbewegung bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.

GroBe: 10
Fiir 90°

(von der Ausgangswellenseite betrachtet) (von der Ausgangswellenseite betrachtet)

Fiir 180°

(von der Ausgangswellenseite betrachtet)

Anschluss A

Anschluss B

Anschluss A

Fir 270°

(von der Ausgangswellenseite betrachtet)

Anschluss B

(lange Wellenseite)

3

: g

(kurze Wellenseite)
Durchgehende Welle

Fir 100°

U Py

2N
=

Stickliste
Pos. Beschreibung Material Anm.
1 | Korper (A) Aluminiumlegierung lackiert
2 |Korper (B) Aluminiumlegierung lackiert
3 | Drehfliigelwelle rostfreier Stahl*
4 | Anschlag Kunststoff fur 270°
5 |Anschlag Kunststoff fir 180°
6 |Lager Lagerstahl
7 | Sicherungsring rostfreier Stahl
8 | Innensechskantschraube | Chrommolybdénstahl | Spezialschraube
9 |O-Ring NBR
10 | Anschlagsdichtung NBR Spezialdichtung
11 | O-Ring NBR nur GréBe 40
12 | Passfeder Kohlenstoffstahl nur Gré3e 40

= Bei den GréBen 30 und 40 ist das Material Chrommolybdanstahl.

GréBe: 15, 20, 30, 40

(von der Ausgangswellenseite betrachtet) (von der Ausgangswellenseite betrachtet)

Anschluss A

Fiir 90°

(==
\¢

Anschluss B

Fiir 100°

Anschluss A

Anschluss B

(Ausgangswelle)

Passfeder fir

GroBe 40

(lange Wellenseite)

3
7
2

1 Einfache Welle |
(kurze Wellenseite) Einfache Welle
Durchgehende Welle
(kurze Wellenseite)
Stiickliste Durchgehende Welle
Pos. Beschreibung Material Anm. Pos Beschreibung Material Anm.
1 | Kérper (A) Aluminiumlegierung lackiert 10 | Platte Kunststoff
2 | Korper (B) Aluminiumlegierung lackiert 11 | Innensechskantschraube | Chrommolybdanstahl Spezialschraube
3 | Drehfliigelwelle Chrommolybdénstahl 12 | O-Ring NBR
4 | Anschlag rostfreier Stahl* 13 | Anschlagsdichtung NBR Spezialdichtung
5 | Anschlag Kunststoff 14 | Dichtung NBR Spezialdichtung
6 | Anschlag rostfreier Stahl* 15 | O-Ring NBR
7 |Lager Lagerstahl 16 | O-Ring NBR
8 | Sicherungsring rostfreier Stahl 17 | O-Ring NBR nur GréBe 40
9 | Abdeckung Aluminiumlegierung 18 | Passfeder Kohlenstoffstahl nur GréBe 40

Mit Signalgeber V\}%sl(tglltleai:'nigtr;ﬁr:g Komponenten || Bestelloptionen || Simple Special { CRBU2WU H CRBU2 ” CRB2JWU ] CRB2

= Bei der GroBe 40 ist das Material von @), ® eine Aluminiumlegierung.

O



Serie CRB2

Konstruktion (mit Signalgeber)

Einfacher Drehfli]gelantrieb (Die Einheit ist bei einfachem und doppeltem Drehfliigelantrieb gleich.)
® Die nachfolgenden Abbildungen zeigen die Antriebe fiir 90° und 180° bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.
Doppelter Drehfliigelantrieb

® Die nachfolgenden Abbildungen zeigen die mittlere Schwenkposition bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.

GroBe: 10, 15 GroBe: 20, 30 GroBe: 40

Anschluss A Anschluss B ’ ‘

® © /© N
ol =t ] © > & | &
i ]
@ L= _—]
2 = |
| @ oL
: 9
5 13
14 4
2
Stickliste
Pos. Beschreibung Material Pos. Beschreibung Material
1 | Deckel (A) Kunststoff 10 | Innensechskantschraube rostfreier Stahl
2 | Deckel (B) Kunststoff 11 | Kreuzschlitzschraube rostfreier Stahl
3 | Magnethalter Kunststoff 12 | Kreuzschlitzschraube rostfreier Stahl
4 | Halteblock rostfreier Stahl 13 | Kreuzschlitzschraube rostfreier Stahl
5 | Halteblock (B) Aluminiumlegierung 14 | Kreuzschlitzschraube rostfreier Stahl
6 | Signalgeberblock (A) Kunststoff 15 | Gummikappe NBR
7 | Signalgeberblock (B) Kunststoff
8 | Signalgeberblock Kunststoff
9 | Magnet

« Fur die GroBe 10 sind 2 Rundkopf-Kreuzschlitzschrauben (1 erforderlich.

O
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Schwenkantrieb
Drehfliigelantrieb

Abmessungen: Grundausfﬁhrung (ohne Signalgeber) 10, 15, 20, 30, 40

Serie CRB2

® Fir die Ausfihrung mit einfachem Drehflligelantrieb zeigen die nachfolgenden Abbildungen die Antriebe fir 90° und 180° bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.
Fr die Ausfiihrung mit doppeltem Drehfliigelantrieb zeigen die nachfolgenden Abbildungen die mittlere Schwenkposition bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.

Einfache Welle/Druckluftanschluss-Position: seitlicher Anschluss
(Der doppelte Drehfliigelantrieb der GroBe 10 wird auf Seite 8 angezeigt.)

GroBe: 10, 15, 20, 30, 40
Druckluftanschluss-Position:
axialer Anschluss
Anschluss A N Anschluss B
2xR

2 x M3 x 0.5 Tiefe 4
Nur GréBe 10
(far Montageeinbau)

GroBe: 10
Druckluftanschluss-Position:
seitlicher Anschluss

Fir die BaugroBe 40
wird eine Passfeder

Mit Signalgeber V\}%sl(tglltleai:'nigtr;ﬁr:g Komponenten || Bestelloptionen || Simple Special { CRBU2WU H CRBU2 ” CRB2JWU ] CRB2

Durchgehende Welle/Druckluftanschluss- anstelle einer flachen oE_
Position: seitlicher Anschluss M L.
4
oF 5 o
[ T
\ \
o Kérper (B) /| N L =
> 2 »
m
-@ *@- Korper (A)/ —g@——@
L 17 [ 1] L[] U]
(3) o
_,r oF (O]
L
BN oE M/ oA
Wellenform GréBe 40 *3x Q3
*Q3 (Gewinde)
& 15
H .o W :
w -0.030 w [ I Q
1 : |
13 3 —- %
Passfeder-Abmessungen | — *
- c Anschluss A Anschluss B
L1 b
€Q1 (Gewinde) \SXOQZ (Durchgangsbohrung)
b (h9) | h (h9) L1
4—8.030 4—8.030 20
| Siehe Seite 11 fiir ndhere Angaben zu den Wellenausfiihrungen J, K, T und Y. |
[mm]
GroRe|A|B|C|D|E(g7) |F(h9) IG1|G2|/J/KIL| M| N |P < R S| T |VIV2iW | X |Y
° ®Q1  [e02] *Q3
10 |29|15| 8|14| 435% | 900613 |1 |5] 9|05 9.5| 9.5/24| M3x05Tiefe 6 | 6 — M3x05 |14 | 3.6(30 |3719.8| 85145
15 [34|20| 9[18| 5300% | 120043 |4 |1.5/6[10/0.5|14 |10 [29|M3x05Tiefe10| 6 | M3x05Tiefe5 | M3x0.5 |19 | 7.6(39.5/47 (21 |11 |17
20 |42]29(10|20| 6253% | 14.0043|4.5/1.5|7(10]{0.5(20 |13 |36|M4x0.7Tiefe 13511 |M4x0.7Tiefe7.5| M5x 0.8 |24.5(10.5(50.5/59 [22 [14 |21
30 [50(40|13|22| 8355 [16.005(5 |2 |8|12[1.0(26 |14 [43|M5x0.8Tiefe18|16.5|M5x0.8Tiefe 10| M5x 0.8 |34.5/14 |64 |75|24 |15.5(25
40 [63(45[15(30(1039%5 |25 0050 16.5|4.5/9|20/1.0|31 [20 |56|M5x0.8Tiefe 16| 17.5|M5x 0.8 Tiefe 10| M5x 0.8 |39.8/17 [79.5/90 |30 |21 [31.6
7

ZSNC



Serie CRB2

Abmessungen: Grundausfﬁhrung (ohne Signalgeber) 10

Doppelter Drehflugelantrieb ® Die nachfolgenden Abbildungen zeigen die mittlere Schwenkbewegung bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B

Einfache Welle/Druckluftanschluss-Position: seitlicher Anschluss

6 x M3 x 0.5 Tiefe 3
(Far Montageeinbau)

Geht durch Gehause (B)
Gewinde mit der Markierung 4 .

14.5

Druckluftanschluss-Position:

axialer Anschluss

Anschluss A Anschluss B

2xM3x0.5 9.5
(Druckluftanschluss)

14.5

¥ ¥
Geht durch Gehause (B) )
Gewinde mit der Markierung 4 .

@9h9 036
) ) ! 12!4g72°j°°4
Durchgehende Welle/Druckluftanschluss- os oo
Position: seitlicher Anschluss DX M3x05
Korper (B) mLM ®] 9 =
9.5 X
n
© Ko (A o < 8
Orper -
3] ¢ per (.1 [ 3515 NE <
o, 010 A M N
] -
0.5 ‘Anschluss A Anschluss B
0497 501
29h9.036
229
Die 3 Montagebohrungen mit den
Markierungen s dienen dem Festziehen
des Antriebs und nicht zur AuBenmontage.
€3 x M3 x 0.5 Tiefe 6
— ]
SH
r—r B |
sl Il

Anschluss A

Anschluss B

| Siehe Seite 11 fir ndhere Angaben zu den Wellenausfiihrungen J, K, T und Y. |

O
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Schwenkantrieb

mit S

ignalgeber

Abmessungen: Grundausfﬁhrung (mit Signalgeber) 10, 15, 20, 30, 40

Serie CDRB2

® Fir die Ausfihrung mit einfachem Drehflligelantrieb zeigen die nachfolgenden Abbildungen die Antriebe fir 90° und 180° bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.
Fr die Ausfiihrung mit doppeltem Drehfliigelantrieb zeigen die nachfolgenden Abbildungen die mittlere Schwenkposition bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.

GroBe: 10,15
(Der doppelte Drehfligelantrieb der GréBe 10 wird auf Seite 10 angezeigt.)

oA
oF
oE
E"*
4 |
(Gl =]
[ |
- V‘N_’i '_tg
m | |
=y o ﬁg\_ ]
[
! 2xR %
8 . = ||| g
<
-H@ Signalgeber/‘ —— ‘ -
oW
oY
* 3 x Q (GroBe
6 x Q (GroBe

Anschluss A Anschluss B

(Die 3 Montagebohrungen mit den Markierungen
% dienen dem Festziehen des Antriebs und nicht
zur AuBenmontage.)

10)
15)

. <

GroéBe: 20, 30, 40
GroBe: 40 GroBe: 20, 30
w w
K ©
Nae ® |,
=~ 20.5
oA (26.5: Steckerausfiihrung)
oF Fr d'i_’e Bafu%r(")Be 410 I\lnlird
eine Passfeder anstelle
oE einer flachen Anfrasung
verwendet. L

M

o !
\ |
N |—I
| o =
§
| &0 A
(| O/ T O g
) ‘ ‘ E
AR ‘ e
° alg
2 X
@ @ 17 1T I ] NS
[ ] o
(%))
Signalgeber ©
<
EJ B % )

Wellenform GroBe 40

N; 1.5

o 1] 4500 W
U
- 1

Passfeder-Abmessungen

®6xQ

«1. Die Lange betragt 24, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird:
D-90/90A/S99(V)/T99(V)/S9P(V) T_ S Anschluss A Anschiuss B
Die Lénge betragt 30, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-97/93A L1 b
2. Der Winkel betrégt 60°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-90/90A/97/93A
Der Winkel betrégt 69°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-S99(V)/T99(V)/SIP(V) b (h9) | h (h9) L1
0 0
Siehe Seite 11 fiir ndhere Angaben zu den Wellenausfiihrungen J, K, T und Y. | 40030 | 4-0.0%0 20
[mm]
Groe | A | B | C | D | E@) |Fh9) | G| K| L | M| N/|P Q R T |WwW]|Y
10 29 | 15 | 29 | 14 ~0:004 9006 | 3 9 | 05| 95| 95| 24 | M3x0.5Tiefe6 | M3x05| 3.6 | 19.8 | 185
15 34 | 20 | 29 | 18 o | 128 || 4 10 | 05 | 14 10 29 | M3x0.5Tiefe5 | M3x0.5| 7.6 | 21 18.5
20 42 | 29 | 30 | 20 oote | 149us | 45| 10 | 05 |20 13 36 | M4x0.7Tiefe7 | M5x0.8 | 105 | 22 |25
30 50 | 40 | 31 | 22 e || 164we | B 12 | 1.0 |26 |14 43 | M5x0.8Tiefe 10 | M5x0.8 | 14 |24 |25
40 63 | 45 | 31 | 30 | 103%% | 2500 | 65 | 20 | 1.0 |31 20 56 | M5x 0.8 Tiefe10 | M5x0.8 | 177 |30 | 31

O
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Serie CDRB2

Abmessungen: Grundausfﬁhrung (mit Signalgeber) 10

Doppelter Drehfli]gelantrieb ® Die nachfolgenden Abbildungen zeigen die mittlere Schwenkbewegung bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.

GroBe: 10

19.8

029
29h9_3 46
0497 5.0%
05 .,
2xM3x0.5
ol T @ ©
- dl I
9.5
[Te}
o
N ]
Q11 0O
% |
R 3
] S
| |
ﬁ %

©18.5

Die 3 Montagebohrungen mit den Markierungen
% dienen dem Festziehen des Antrigbs
und nicht zur AuBenmontage.

93 x M3 x 0.5 )(Tiefe 6)

Anschluss A Anschluss B

+1. Die Lange betragt 24, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-90/90A/S99(V)/T99(V)/S9P(V)
Die Lange betragt 30, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-97/93A

+2. Der Winkel betragt 60°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-90/90A/97/93A
Der Winkel betragt 69°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-S99(V)/T99(V)/S9P(V)

| Siehe Seite 11 fiir ndhere Angaben zu den Wellenausfiihrungen J, K, T und Y. |

10 SMC
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Schwenkantrieb .
Drehfliigelantrieb Serie CRBZ

Abmessu ngen der WeIIenaustlhrung (Andere Abmessungen als die u. g. entsprechen denen der Grundausfiihrung.)
GroéBe: 10, 15, 20, 30, 40

Durchgehende Welle/  Durchgehende Welle/ Einfache Welle/CRB2LIT Einfache Welle/CRB2L]Y

C RB2DJ CR BzD K Fir die BaugroBe 40 wird eine Passfeder
anstelle einer flachen Anfrdsung verwendet.
Runde Welle Runde Welle Runde Welle Flache Anfrasung
(a] [a] [a] [a]
[ | [ | [ |

] [T u 18] i 18] I
Flache ]—Ot [a] a
Anfrasun Runde Welle | Flache Anfrasun

Durchgehende Welle/ Durchgehende Welle/ Durchgehende Welle/

&
o
&
e
o

( CRBU2WU ” CRBU2 ” CRB2JWU } CRB2

CDRB2[1J CRB2[JU CDRB2[ WU
Mit Signalgeber Mit Winkeleinstelleinheit Mit Signalgeber und Winkeleinstelleinheit
Runde Welle Runde Welle Runde Welle
o [a] o
[ | ] [ |
] T ]| | 0 Ly |
| —| . m Il ©
AN [T C— T [ ol S
2
(7]
‘\ I I \‘ 2
| ]
£
v °
c
[}
c
o
I3
[mm] 9
Groe | 10 | 15 [ 20 [ 30 | 40 2
C 8 9 10 13 15 8
D 14 18 20 22 30
Note 1) Die Abmessungen und Toleranz der c
Welle und der flachen Anfrasung £
(Passfeder fir GroBe 40) entsprechen 5
denen der Grundausfiihrung. S
Anm. 2) Die Schwenkantriebe mit Signalgeber- g—
und/oder Winkeleinstelleinheit gibt es o
4

nur mit seitlichen Anschliissen.

Installation der
Winkeleinstellung

Mit Signalgeber

SvC B

O



Serie CRB2

Optionale Spezifikation: Flansch (GroéBe: 10, 15, 20, 30)

Flansch-Baugruppe fiir CLIRB2FLILI10
Bestell-Nr.: P211070-2

Flansch | Ol
S| =
Iz 2
Schwenkantrieb 2

6 x Senkbohrung fiir M3-Senkschraube

4x23.5

025
033

M3-Senkschraube !
(3 Stk.)

Flansch-Baugruppe fiir CLIRB2F[I120
Bestell-Nr.: P211060-2

Flansch | «©
e
A7 /‘ ‘ 7
Schwenkantrieb 3

6 x Senkbohrung fiir M4-Senkschraube

4x 04.5

o14
— |
©o| ©
— ol 3
6 mig=
9%

M4-Senkschraube
(3 Stk.)

12

O

Flansch-Baugruppe fiir CLIRB2FLIL115

Bestell-Nr.: P211090-2 |

to)
Flansch n o
o\ L
s {/ y)
) Schwenkantrieb 2

4 x 03.5 6 x Senkbohrung fiir M3-Senkschraube
N '
o]
Q
O

as7

M3-Senkschraube ‘
(3 Stk) y

Flansch-Baugruppe fiir CLIRB2F[I130
Bestell-Nr.: P211080-2

Flansch

1.8

I ]

18.8

T
£ LIS A

32

|
Schwenkantrieb

4x 95.5

6 x Senkbohrung fir M5-Senkschraube

0s5

M5-Senkschraube ‘
(3 Stk.)



Schwenkantrieb mit Winkeleinstelleinheit
Drehflugelantrieb

Serie CRB2 _

roBe: 10, 15, 20, 30, 40

Bestellschliissel

Ohne Signalgeber

0 mit Signalgeber

(mit Signalgebereinheit und eingebautem

Magnet)

= Siehe Seite 49, wenn die Signalgebereinheit
getrennt benétigt wird.

O it Winkeleinstelleinheit

* Siehe Seite 49, wenn die
Winkeleinstelleinheit getrennt
bendtigt wird.

CRB2

CDRB2

W

20

180

180||S

T79|[L

e—|CI—|C

1le

o o o

©o 00 o

9 Montage 9 Wellenausfiihrung @ Elektrischer Eingang/Anschlusskabellange
Bestelloption Montage Bestellopton | Ausfiihrung des Wellenendes —  |eingegossene Kabel/Anschlusskabel: 0.5 m
B Grundausfiihrung w flache Anfrasung™ L |eingegossene Kabel/Anschlusskabel: 3 m
F* Flanschausfiihrung N runde Welle C  |Stecker/Anschlusskabel: 0.5 m
« F: auBer GroBe 40 « Passfeder wird fiir BaugroBe | CL _|Stecker/Anschlusskabel: 3 m
40 verwendet. CN [Stecker/ohne Anschlusskabel

Drehfliigelantrieb

«x J st eine Bestelloption.

@ Signalgeber

ohne Signalgeber

= S: Ein rechtsgéngiger Signalgeber ist im

Lieferumfang enthalten.
#+ —: Ein rechtsgéngiger und ein linksgangiger
Signalgeber sind im Lieferumfang enthalten.

Verwendbare Signalgeber/siehe Leitfaden fir Signalgeber zu naheren Angaben.

# Stecker sind nur fir R73, R80, T79 erhéltlich.
=+ Bestell-Nr. Anschlusskabel mit Stecker
D-LCO5: Anschlusskabellange 0.5 m
D-LC30: Anschlusskabelldnge 3 m

e GréBe @ S [ efacher Dehfigaianeh — (eingebauter Magnet) D-LC50: Anschlusskabellange 5 m

10 Schwenkwinkel D | doppelter Drehfliigelantrieb | * Verwendbare Signalgebermodelle
15 einfacher | 90| 90° siehe nachstehende Tabelle.
20 Drehfla- [180] 180°
23 Zelantrl'teb Z;g 2;8: @ Anzahl der Signalgeber m Bestelloptionen

Ssephiliir S 1 Stk.* Siehe unten stehende Tabelle flir néhere

o ek
gelantrieb 100 100 — 2 Stk. Angaben.

yade t0 Bestelloptionen
order | (Siehe Seiten 34 bis 48
fir ndhere Angaben.)

@ 5 i
o 2 ’ Signalgeber- Anschlusskabelldnge [m] ) verwendbare
S2 | Sonder- |Speziak | eletischer | £ [Verdrahtung| Betriebsspannung modell Abschlusskabel- Yover | lassige Bestelloption | Beschreibung Wellen-
S ) ; ) 3 05| 3|5 | ohne |drahteter -
2 | funktion | funktion |  Eingang 8 (Ausgang) art . Stocker Last ausfihrung
g 3 DC AC |senkrecht| axial H0[@] N XAT -
3Draht (NPN) sV 1oy S99V | S99 s el®O —| O 0 bis XA24 Wellenausfiihrungent | W
elektroni- Y ) Glbestandiges _ S
o _ R EREE | sepv | s9p Hochesugs: [ JL e O |Stesenng XA31 Wellenausfihrungenz | J
Signalgeber kabel bis XA58 ¢
o 12V T99V | T99 abe e O —| O | — —
- ‘ - ‘ XC1 zusétzliche W.J
S ergegsere a5V 2y [sVivav] — 90 | pldesvinicel | @ | @ | @] — o |oe Anschliisse :
2 oo | 2ot | sy |sisnmn) — |e0A | R @ @@ — S XCo | GevindezuDuchgengs- | -
Schalter | ] — — — |o7 pacleesVinfiabel | @ | @ [ @] — | bohrung andern ’
= - . dlbestandiges _ — Schraubenposition
100V 93A Hochleistungskabel o oo XC3 andern W, J
egegossere| | SDALNN | o — | ST QOO —| O | XC4 Schwenkbereich W J
elektroni- Kabel 3DraftPNP) ' — |stp Q@ @ O|— | O |Seuweuy &ndern ’
scher — — — 179 — -
o |Signalgeber 12V ®0 0 O . XC5 Schwenkberelch w
< Stecker | = — | T179C o Y X IK = zwischen 0 und 200
& Obesiandges Relais Schwenkbereich
- eingegossene A4V Hochleistungs- ' .
& Kabe 2.Draht e Kabe ® 00 — _ |5 XC6 | ischenouna 1100 | W
5 — —
S e | S RT3 o000 _ . XC7 | Umkehmiell w,J
eingegossene _ - -
Kabel § 48V,100V| 100V R80 [ XX J[@) Sy .
Stecker — max. 24V — | R8OC o000 o — XC30 | Fluor-Schmierfett W, J
# flr Anschlusskabelldnge: 05m ... —(Beispiel) R73C * Signalgeber werden mitgeliefert (nicht montiert). Viele der obi ; 5 ; 5
) 4 , ) . - igen Optionen kbnnen nicht gewahlt werden, wenn
gm % EEZ'.Z‘;',Z% E;%(C}Iz i Elﬁké?;':ﬂ? Slg?earlt?etber mit der Markierung “O" werden  ga¢ progd mit Signalgeber oder Winkeleinstelleinheit bestellt
ohne - N (Beispiel) R73CN g getertigt wird. Siehe Seiten 34, 35, 40, 41,46 i nahere Angaben.

~
Z
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serie CRB2L 1WU

Konstruktion: 10, 15, 20, 30, 40

@ Die Einheit ist bei einfachem und doppeltem Drehfligelantrieb gleich.

Mit Winkeleinstelleinheit
GroéBe: 10, 15, 20, 30, 40

s

Mit Signalgeber und Winkeleinstelleinheit

GroBe: 10, 15

Einfacher Drehfliigelantrieb Doppelter Drehfliigelantrieb

,«é‘ax’-ﬁ'«'n

Hﬂ/’

Y

Fur die BaugréBe 40 wird eine
Passfeder anstelle einer flachen
Anfrasung verwendet.

=Py
/7 '«’ﬁ»\

/

13

11
14

GroBe: 20, 30, 40

Fir die BaugréBe 40 wird eine
Passfeder anstelle einer flachen
Anfrasung verwendet.

]
[] QLL

Stickliste
Pos. Beschreibung Material Anm. A H'H . . - .
T T Ansoneanne Amnresene Produktspezifische Sicherheitshinweise
2 | Anschlaghalter Chrommolybdanstahl L
3 | Sicherungsring fiir Halter Walzstahl verzinkt und chromatiert I Vor der Inbetriebnahme durchlesen. Sicherheitshinweise 1
4 | Dampfscheibe NBR ! zu Schwenkantrieben und Signalgebern finden Sie auf :
5 | Anschlagblock Chrommolybdénstahl | verzinkt und chromatiert 1 der Umschlagseite, unter “Sicherheitshinweise zum
6 | Sicherungsring Anschlagblock |  Walzstahl verzinkt und chromatiert 1 Umgang mit SMC-Produkten” (M-E03-3). 1
7 | Kappe Kunststoff b e
8 |Innensechskantschraube | rostfreier Stahl Spezialschraube ’ Winkeleinstelleinheit
9 | Innensechskantschraube | rostfreier Stahl Spezialschraube
10 |Innensechskantschraube | rostfreier Stahl Spezialschraube A Achtung
11 | Verbindungsstiick ) ) . ) ) i .
T Innensechskantschraube | rostfreier Stahl | Die Sechskantmutier wird 1. Sgg ‘rsn(?;( Winkel Qes Schwenkmnkel-Emste.IIbelrelchs' wird durch die Rotation
Sechskantmutter rostireier Stahl | nur bei GroBe 10 verwendet. wenkantriebs begrenzt. Beachten Sie dies bei der Bestellung.
13 | Kreuzschlitzschraube rostfreier Stahl Schwenkwinkel des Schwenkantriebs | Schwenkwinkel-Einstellbereich:
14 | Magnethalter — 0 bis 230° (GroBe: 10, 40) *
270°%¢
0 bis 240° (GroBe: 15, 20, 30)
180°*¢ 0 bis 175°
90°§ 0 bis 85°
= Flr die BaugréBen 10 und 40 betragt der max. Einstellwinkel 230°
2. Die Anschlisse erfolgen nur seitlich.
3. Die zulassige kinetische Energie entspricht den Spezifikationen
des Schwenkantriebs.
4. Einen 100°-Schwenkantrieb verwenden, wenn der Winkel auf 90°
mit einem doppelten Drehfllgelantrieb eingestellt werden soll.
14

O
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Schwenkantrieb mit Winkeleinstelleinheit .
Drehfliigelantrieb Serie CRBZ:' WU

Abmessungen: Grundausfiihrung (ohne Signalgeber und mit Winkeleinstelleinheit) 10, 15, 20, 30, 40

® Fir die Ausfihrung mit einfachem Drehfliigelantrieb zeigen die nachfolgenden Abbildungen die Antriebe fiir 90° (ohne Einheit) bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.

Fir die Ausfiihrung mit doppeltem Drehfligelantrieb zeigen die nachfolgenden Abbildungen die mittlere Schwenkposition bei druckbeaufschlagtem
Anschluss A oder B.

GroBe: 10, 15, 20, 30, 40 GroBe: 10 (doppelter Drehfliigelantrieb)

AN
(11]
o
(&)
——
=
L]
A
(11]
o
oA (&)
oF Fur die BaugroBe 40 029 . —
E wird eine Passfeder 29h9.0,035
g anstelle einer flachen o4q70004
Anfrasung verwendet. L 970016 05 (o]
ﬁ e 5o "
"[F 2xM3x0.5 E
o| o ‘ o X °’L <Q o
[ | 9.5 L]
B _"l_ﬂ I—t = ] — T g \ _
@ S | B —
‘ -6 1 N ! -
| A ‘
‘ = = T O =
i  © 2xR ‘ o ! g
| 2
L1 . m Il . M E
® (&)
Die 3 Montagebohrungen mit den
. . X i . Markierungen % dienen dem Festziehen
(Die 3 Mon_tagebohrungerl mit den Marklerungen % dienen €3 x M3 x 0.5 Tiefe 6 des Antriebs und nicht zur AuBenmontage. w
dem Festziehen des Antriebs und nicht zur AuBenmontage.) Geht durch ¢3.4 auf S
* Gehéuse A g
(/2]
) [}
3 x Q (GréBe 10) s
6 x Q (GréBe 15, 20, 30, 40) £
Q)P ‘ (7]
)
»* X =
'S Q
Anschluss A Anschluss B Anschluss A Anschluss B g
=2
g
Wellenform GroBe 40 3
2
7]
1.5 QO
R e m
0
2 300 [[1]
« 0.030 i c
‘ 2
| 3
o R e g
Q
Passfeder-Abmessungen g
X
ol b
L1 b L2
g5
b (h9) h (h9) L1 cQ
0 0 =R}
4.0.030 4_0.030 20 w =
=20
53
Siehe Seite 11 fiir ndhere Angaben zur Wellenausfiihrung J. g £
mm] |~ =
GroBe A B © D E (g7) F (h9) G H K L M N P Q R T 5
10 | 29 | 15 |195| 14 4358% 9ms | 3 | 3 9| 05| 95| 95| 24 | M3x0.5Tiefe6 | M3x05 | 36 §’
15 | 34 | 20 |212]| 18 50016 1280 | 4 | 32| 10| 05|14 [10 | 29 | M3x05Tiefe5 | M3x05 | 7-6 =
20 42 | 29 |25 | 20 65016 14503 | 45 | 4 10 | 05[20 |13 | 36 | M4x0.7Tiefe7 | M5x0.8 |10.5 >
30 50 | 40 |29 | 22 8503 16505 | 5 | 45 | 12| 10|26 |14 | 43 | M5x0.8Tiefe10| M5x0.8 |14 £
40 63 | 45 | 363 | 30 | 10002 250052 | 65 | 5 20 | — [31 |20 | 56 | M5x0.8Tiefe10| M5x0.8 |17
V. 15
2 S\VC




serie CDRB2 1WU

Abmessungen: Grundausfiihrung (mit Signalgeber und Winkeleinstelleinheit) 10, 15, 20, 30, 40

® Fir die Ausfihrung mit einfachem Drehfliigelantrieb zeigen die nachfolgenden Abbildungen die Antriebe fiir 90° (ohne Einheit) bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.
Far die Ausfihrung mit doppeltem Drehfliigelantrieb zeigen die nachfolgenden Abbildungen die mittlere Schwenkposition bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.

GroBe: 10, 15

(Der doppelte Drehfligelantrieb der GréBe 10 wird auf

Seite 17 angezeigt.)

GroBe: 20, 30, 40
GroBe: 40

GroBe: 20, 30

7 ’fﬁg)‘

) e
N

RN
AV

N
Y

oA oA
oF oF (26.5: Steckerausfiihrung)
Fir die BaugrdBe 40
oE oE wird eine Passfeder
anstelle einer flachen L
L, .. Anfrésung verwendet. -
* 4 |
X
(O] =] [ (G =]
l 1 I |
N = N I
5 7 . SEEC
L 1 18] =LAl “ﬁ} {p
- O | O /T O
L1 ]| I m Il
= o ] o] 5
® g 1| o 2R/ @ 7 f
Signalgeber ‘ 8« =k o M =
B 9 [T T 3 H-& il 2
[l | | ‘ I
11— : & 3
i i ® 171 iff 5
oY @
0
Jif 3
«
oY
Signalgeber
3 x Q (GréBe 10) * $®6xQ
6x Q (GroBe 15) Wellenform GroBe 40
oy 15
(Die 3 Montagebohrungen mit den I 20
Markierungen % dienen dem X v ~0.030
Festziehen des Antriebs und nicht i ‘
zur AuBenmontage.) Anschluss A Anschluss B 1
1 ]
Passfeder-Abmessungen
Anschluss A Anschluss B
Siehe Seite 11 fiir ndhere Angaben zur Wellenausfiithrung J. - <
L1 b
«1. Die Lange betrdgt 24, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird:
D-90/90A/S99(V)/T99(V)/SAP(V) b (h9) | h(h9) L1
Die Lange betragt 30, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-97/93A 40 40 20
+2. Der Winkel betrégt 60°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-00/90A/97/93A —0.030 ~0.080
Der Winkel betrdgt 69°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-S99(V)/T99(V)/S9P(V) [mm]
GroBe A B C D E (g7) | F(h9) G K L M N P Q R T w Y
10 29 | 15 |455 | 14 0008 9006 |3 9 05|95 |95 24 | M3x0.5Tiefe6 | M3x05 | 3.6 |19.8 185
15 34 | 20 |47 18 | 533% | 12004 |4 10 05 |14 |10 29 | M3x0.5Tiefe5 | M3x0.5 7.6 |21 |185
20 42 | 29 |51 20 | 650% | 14305 |45 |10 05|20 |13 36 | M4x0.7Tiefe7 | M5x0.8 | 105 [22 |25
30 50 | 40 |555 | 22 s | 1B8as |3 12 1.0 (26 |14 43 | M5x0.8Tiefe 10 | M5x0.8 | 14 |24 |25
40 63 | 45 (622 | 30 | 103%% | 2504 |65 |20 — |31 |20 56 | M5x0.8Tiefe10 | M5x0.8 [ 17 |30 |31
16
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Schwenkantrieb mit Wink:ar:tietiré?g:l:gg:;i: Serie CDRB z:| WU

Abmessungen: Grundausfiihrung (mit Signalgeber und Winkeleinstelleinheit) 10

Doppelter Drehflﬁgelantrieb @ Die nachfolgenden Abbildungen zeigen die mittlere Schwenkbewegung bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.

GroBe: 10 19.8

029

29h9.0 036

-0.004
24970016

2xM3x0.5

T
3
14
-
3.6

9.5

9.5
-

o
B

N
=
-
|
=

16.5

-
=5
® ©
29
24 (30)*1

|
U
018.5 G

=3

Die 3 Montagebohrungen mit den Markierungen % dienen
dem Festziehen des Antriebs und nicht zur AuBenmontage.

€3 xM3x0.5 Tiefe 6
Geht durch ¢3.4 auf Gehéduse A

Anschluss A Anschluss B

Siehe Seite 11 fiir ndhere Angaben zur Wellenausfiihrung J.

=1, Die Lange betragt 24, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-90/90A/S99(V)/T99(V)/S9P(V)
Die Lange betrégt 30, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-97/93A

«2. Der Winkel betrégt 60°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-90/90A/97/93A
Der Winkel betragt 69°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-S99(V)/T99(V)/S9P (V)

SVC 17
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Installation der
Winkeleinstellung

Mit Signalgeber




Schwenkantrieb fur Direktmontage
Drehflugelantrieb

Serie CRBU2

roBe: 10, 15, 20, 30, 40

Bestellschliissel

CRBU2Wi20]-[180][S][E]Z
R

[[EE CDRBU2 WI[201-[180][S]z— T 79I[LI[ 1-

S led o8 44

Direktmontag
“ Mit Signalgeber 9 Wellenausfiihrung 9 GroBe Q Schwenkwinkel
(mit Signalgebereinheit und eingebautem Bestell- Wellen- Ausflihrung des Wellenendes 10 einfacher | 90 90°
Magnet) option | ausfiihrung | lange Welle kurze Welle 15 Drehfli- |180| 180°
= Siehe Seite 49, wenn die Signalgebereinheit S einfacheWelle | flache Anfrasung® — 20 gelantrieb| 270 | 270°
getrennt bendtigt wird. W | durchgehende Welle | flache Anfrésung® flache Anfrésung 30 doppelter | 90| 90°
J** | durchgehende Welle | runde Welle flache Anfrasung 40 Drehfld- 100| 100°
K** | durchgehende Welle | runde Welle runde Welle gelantrieb
T** einfache Welle runde Welle —
Y#* | durchgehende Welle | flache Anfrésung™ | lange Welle mit flcher Anfrisung™ 9 Drehfliigelantrieb
= Passfeder wird fur BaugréBe 40 verwendet. #x J, K, T und Y sind Bestelloptionen. s einfacher
=1 Wenn ein __Signalgeber auf dem__Sphwenkantrieb montiert wird, sind nur die Drehfliigelantrieb
Wellenausfiihrungen W und J erhéltlich. = doppelter
Drehflligelantrieb

6 Druckluftanschluss-Position @ Elektrischer Eingang/Anschluss- @ Anzahl der Signalgeber

— _|seitlicher Anschluss kabellange S 1 Stk.*
E axialer Anschluss —  [eingegossene Kabel/Anschlusskabel: 0.5 m = 2 Stk.**
L |eingegossene Kabel/Anschiusskabel: 3 m # S: Ein rechtsgéngiger Signalgeber ist
0 Signalgeber C  [Stecker/Anschlusskabel: 0.5 m vlm Ifleferumfang“ent_halten. _
- CL |Stecker/Anschlusskabel: 3 m *#+ —: Ein rechtsgangiger und ein
— ohne Signalgeber CN |[Stecker/ohne Anschlusskabel linksgangiger Signalgeber sind im
(eingebauter Magnet) Lieferumfang enthalten.

* Stecker sind nur fur

= Vlerwendbare Signalgebermodelle -
) R73, R80, T79 erhaltlich. Bestelloptionen
siehe nachstehende Tabelle. #+ Bestell-Nr. Anschlusskabel mit Stecker ® estelioptione N
D-LCO05: Anschlusskabellange 0.5 m Siehe unten stehende Tabelle fiir ndhere
D-LC30: Anschlusskabellange 3 m Angaben.

D-LC50: Anschlusskabellange 5 m
Verwendbare Signalgeber/siehe Leitfaden fir Signalgeber zu naheren Angaben.

® g . Signalgeber- Anschlusskabellange [m]*
5 & m Sonder-| elektrischer % Verdrahtung Betriebsspannung gmogen 0.5 e GRS zulassige
52 Ausfiihrung funkion|  Eingan 2 | (Ausgang) Anschlusskabelart o) 3 | 5 |ohne|drahteter g
E ¢ B DC AC senkrecht | axial (L) | (@) | IN] | Stecker
ekronsc 3-Draht (NPN) 5V 12V S99V | S99 dlbestandiges e|l@e|O|—]| O IC-
o g%n;f;e'ggrer — ja | 3Draht (PNP) ’ — S9PV | S9P Hochleistngs- | @ | @ | O | — | O | Steuenng
- , 12V T99V | T99 kabel ®e|/®@ O|—| O — ‘
S e 24V[BV, 12V [5V12V,24V| — | 90  |parallelesVinylkaoel| @ | @ | @ | — IC- Rg';és'
5 |Reed- | e > Draht 5V 2V I00V[SV 2210V — | 90A | oreiise e | @ | @ | — | | Seuenng
*= | Schalter . — — — 97 paralleles Vinylkabel| @ | @ | ® | —
2 - 100 V — [93A | omumpene | ® [ @ [ @ [ — —
eingegossene 3-Draht (NPN) 5V 12V = S79 ® | & | O | — O IC-
elektronischer | Kabel 3-Draht (PNP) ’ _ — S7P ® |  ® | O | — O | Steverung
o Signalgeber . 12V — T79 ®e| ®|  O|—| O .
- . Stecker ja — T79C Slbestandiges o o | o o — ‘
S eingegossene 24V 100 V — R73 |Hochleistungs-| @ | @ | O | — Reai,
3 Kabel 2-Draht — kabel i
2 | Reed- Stecker — — R73C e o o | o
Schalter eingegossene IC-
Kabel | nein 48Y,100V] 100V B R80 ® 6 O Steverung
Stecker — max. 24 V — R80C KKK —
« flr Anschlusskabellange: 0. 5 m-.. — (Beispiel) R73C « Signalgeber werden mitgeliefert (nicht montiert).
- L (Beispiel) R73CL « Elektronische Signalgeber mit der Markierung “O” werden auf Bestellung gefertigt.
Z (Beispiel) R73CZ
ohne N (Beispiel) R73CN
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Bestelloption

Uy

ade to| Bestelloptionen

Schwenkantrieb fiir Direktmontage
Drehfliigelantrieb

Technische Daten der Ausfithrung mit einfachem Drehflliigelantrieb

Sserie CRBU2

GréBe 10 | 15 | 20 | 30 | 40
Schwenkwinkel 90°, 180°, 270°
Medium Druckluft (ungedlt)
Priifdruck [MPa] 1.05 1.5
Umgebungs- und Medientemperatur 5 bis 60°C
max. Betriebsdruck [MPa] 0.7 | 1.0
min. Betriebsdruck [MPa] 0.2 | 0.15
Schwenkzeit-Einstellbereich s/90° Anm.-1) 0.03 bis 0.3 0.04 bis 0.3 | 0.07 bis 0.5
T . 0.001 0.003 0.02 0.04
zulassige kinetische Energie [J] Am-2) 0.00015 0.00025 | 0.0004 0.015 0.03
Wellenbelastung | zuléssige radiale Querlast 15 15 25 30 60
[N] zuléssige Schublast 10 10 20 25 40
Anschlussposition seitlicher oder axialer Anschluss
AnschlussgraBe (seitlicher Anschluss, axialer Anschluss) M3 x 0.5 | M5 x 0.8
Winkeleinstellbereich A-3) 0 bis 230°] 0 bis 240° | 0 bis 230°

Anm. 1) Der Betrieb muss innerhalb des einstellbaren Geschwindigkeitsbereichs erfolgen. Wird
die Hochstgeschwindigkeit (0.3 s/90°) Uberschritten, kann dies zu ruckartigen
Bewegungen oder zum Ausfall der Einheit fihren.

Anm. 2) Die oben genannten Zahlen dieses Tabellenabschnitts geben den Energiewert an, wenn
eine elastische Dampfung (am Schwenkende) verwendet wird und die unteren Zahlen
geben den Energiewert ohne Verwendung einer Démpfung an.

Anm. 3) Der Einstellbereich in der Tabelle gilt fir 270°. Fur 90° und 180° siehe Seite 29.

Technische Daten fiir die Ausfiihrung mit doppeltem Drehfliigelantrieb

Morder (Siehe Seiten 34 bis 48 fiir ndhere
Angaben.) GroBe 10 | 15 | 20 | 30 | 40
Beste.lloption Besch r"ei bung verwendbare Wellenausfihrung I\SII(:;‘;:en: kwinkel D rucgkﬁj f‘t 1(3r?geél 0
XA1 bis XA24 | Wellenausfiihrungent | W Prifdruck [MPa] 105 | 15
XA31 bis XA58 | Wellenausfiihrungen2 | S, J, K, T,Y Umgebungs- und Medientemperatur 5 bis 60°C
XC1 zusétzliche Anschliisse| W, S, J, K, T, Y max. Betriebsdruck [MPa] 0.7 | 1.0
XC2 Gewinde zu Durchgangsborung &ndem | W, S, J, K, T, Y min. Betriebsdruck [MPa] 02 | 0.15
XC3 Schraubenposition andem | W, S, J, K, T, Y Schwenkzeit-Einstellbereich s/90° Anm-1) 0.03 bis 0.3 0.04 bis 0.3 | 0.07 bis 0.5
XC4 Schwenkbereich ndem W.S JKTY zulassige kinetische Energie [J] 0.0003 | 0.0012 | 0.0033 0.02 0.04
P > Wellenbelastung | zuléssige radiale Querlast 15 15 25 30 60
XC5 SchwenkbereTch m?schen[)und 200h W, S, J, K TY IN] 9 Zulassige Schublast 0 0 20 5 )
XC6 Schverkberech zischen Owd 10°) W, S, J, K, T, Y Anschlussposition seitlicher oder axialer Anschluss
XC7 Umkehrwelle W, J AnschlussgroBe (seilicher Anschluss, axialer Anschluss) M3 x 0.5 \ M5 x 0.8
XC30 | Fluor-Schmierfett |W, S, J, K, T,Y Winkeleinstellbereich Am-2) 0 bis 90°

Einige der obigen Optionen kénnen nicht gewéhlt
werden, wenn das Produkt mit Signalgeber oder
Winkeleinstelleinheit bestellt wird. Siehe Seiten 34,
35, 40, 41, 46 fur ndhere Angaben.

Anm.1) Der Betrieb muss innerhalb des einstellbaren Geschwindigkeitsbereichs erfolgen. Wird
die Héchstgeschwindigkeit (0.3 s/90°) Uberschritten, kann dies zu ruckartigen
Bewegungen oder zum Ausfall der Einheit fuhren.

Anm. 2) Der Einstellbereich in der Tabelle gilt fir 100°. Furr 90° siehe Seite 29.

Komponenten || Bestelloptionen || Simple Special ( CRBU2WU ] CRBU2 (CRBZDWU ” CRB2

Volumen [em?]
Drehfliigelantrieb einfacher Drehflligelantrieb doppelter Drehflligelantrieb
GroBe 10 15 20 30 40 10 15 20 30 40
Rotation 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180°|270°| 90° | 100° | 90° | 100° | 90° | 100° | 90° | 100° | 90° | 100°
1 1.5 4.8 11.3 25
Volumen 0.6) 12|15 (10) 29|37 (36) 6.179 (85) 15 | 20.2 (187) 31541 |1.0(1.1]|26 |27 |56 |57 |144|145| 33 | 34
= Die Werte in () geben das Innenvolumen an der Druckluftzufuhrseite an, wenn der Anschluss A druckbeaufschlagt ist.
. L2
Gewicht g | 83
c2
g7}
Drehfliigelantrieb einfacher Drehflligelantrieb doppelter Drehfliigelantrieb © -g
GréBe 10 15 20 30 40 10 15 20 30 40 © E
Schwenkwinkel 90° | 180°|270°| 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 180° | 270° | 90° | 100° | 90° | 100° | 90° | 100° | 90° | 100° | 90° [100° | | &'
Schwenkantriebsgehduse| 42 | 42 | 42 | 64 | 63 | 62 [ 130|129 | 127|248 | 243|238 | 465 | 454|443 | 58 | 59 | 71 | 74 |145| 168|268 | 288|478 |524 | | — =
Signalgebereinheit 15 20 28 38 43 15 20 28 38 43
Winkeleinstelleinheit 30 47 90 150 203 30 47 90 150 203 E
= Das Gewicht beinhaltet eine Platte und zwei Innensechskantschrauben (im Lieferumfang enthalten). Es beinhaltet nicht die Innensechskantschrauben (M3 o
x 12) fur die GroéBe 10. ©
5
[72]
=

O
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serie CRBU2

Effektive Leistung

GroBe 10 GroBe 15
g04 €1.0
z z

z £
$50.3 0.8
£ £

o [}

£ £0.6
0.2 S

a a

" 204
[0} [0}
£0.1 2

% Loz
] ©

0
0 010203040506 07
Betriebsdruck [MPa]

0

0 010203040506 07
Betriebsdruck [MPa]

GréBe 4

-
o

—_
N

o
®

o
~

Effektives Drehmoment [N-m]

o

0 010203040506 07
Betriebsdruck [MPa]

Effektives Drehmoment [N-m]

0
0 02 04 06 08

£

Effektives Drehmoment [N

16

-
N

[ee]

IS

o

Betriebsdruck [MPa]

0 02 04 06 08
Betriebsdruck [MPa]

Position der Anfrasung und Schwenkbereich: Draufsicht der langen Wellenseite

Die unten gezeigte Position der Anfrasung zeigt die Betriebsbedingungen der Antriebe bei
druckbeaufschlagtem Anschluss B.

Einfacher Drehfliigelantrieb

Anschluss A

Anschluss B

180S

ereich 1800y,
S 0*274%

Anschluss A

Anschluss B

270S

(\\(\bereich 270
)

Anschluss A

Anschluss B

Doppelter Drehfliigelantrieb
90, 100D

0%,
0",
Ki

Anfrésung™ Anm. 2)

= Fur Antriebe der GréBe 40 wird eine Passfeder anstelle einer Anfrdsung verwendet.

Anm. 1) Bei dem einfachen Drehfliigelantrieb ist die Toleranz des Schwenkwinkels von 90°, 180°, 270° nur fiir GréBe 1075 .
Bei dem doppelten Drehfliigelantrieb ist die Toleranz des Schwenkwinkels von 90° nur fir GroBe 105

Anm. 2) Die Position der Anfrasung der Ausfiihrung mit doppeltem Drehfligelantrieb zeigt die Position der 90°-Spezifikation.

Anm. 3) Nur die GréBe 10 hat eine unterschiedliche Plattenform.
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Schwenkantrieb fiir Direktmontage .
Drehfliigelantrieb Serie CRBUZ

Konstruktion

Einfacher Drehfll'.]gelantrieb ® Die Abb. fir 90° und 180° zeigen die Betriebsbedingungen der Antriebe bei druckbeaufschlagtem Anschluss B und die Abb. fir

270° zeigt die Position der Anschliisse wahrend der Schwenkbewegung. N
GroBe: 10, 15, 20, 30, 40 i i o
Fur 90° Fur 180° Fur 270° o
(von der Ausgangswellenseite betrachtet) (von der Ausgangswellenseite betrachtet) (von der Ausgangswellenseite betrachtet)
—
—
=
[]
&
Anschluss A Anschluss B Anschluss A Anschluss B Anschluss A Anschluss B o
(Ausgangswelle) (Ausgangswelle) (&)
Stiickliste Passfeder fir 3
Pos. | Beschreibung Material Anm. GroBe 40 6
1 | Korper (A) Aluminiumlegierung lackiert 7 @ ! (o]
2 |Kérper (B) Aluminiumlegierung lackiert } —] —
3 | Drehfligelwelle rostfreier Stahl*1 9 [] ‘ f a3 [] U E
4 | Anschlag Kunststoff fur 270° (: :) ! '
5 |Anschlag Kunststoff fir 180° | stische D! i I \@ THIIS I (&)
6 |Lager Lagerstahl ”’,‘lere,e:s:?é __?3’“"1“”9
7 | Sicherungsring rostfreier Stahl (gilt icht bei Grofe 10) \® )
8 | Innensechskantschraube Chrommolybdénstahl Spezialschraube = ; g, |
9 |O-Ring NBR i
10 | Anschlagsdichtung NBR Spezialdichtung Einfache Welle
11_| O-Ring NBR nur Gréfe 40 +1. Bei den GréBen 30 und 40 ist das Material Chrommolybdénstahl. Durchgehende Welle
12 | Passfeder Kohle.nstoffs.tahl nur Grde 40 =2. Fir die GroBe 10 wird eine Innensechskant-Senkschraube verwendet.
13 | Platte Aluminiumlegierung eloxiert (13 und (9 werden bei allen GréBen mit dem Produkt geliefert und bei der GréBe 10
14 | Innensechskantschraube *2 Chrommolybdénstahl Spezialschraube fiir GroBe 40 werden spezielle Befestigungsschrauben (M3 x 12) mitgeliefert.

Doppelter Drehflﬁgelantrieb ® Die nachfolgenden Abbildungen zeigen die mittlere Schwenkbewegung bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.
GréBe: 10 GréBe: 15, 20, 30, 40
Fiir 90° Fir 100° Fiir 90° Fiir 100°

(von der Ausgangswellenseite betrachtet)  (von der Ausgangswellenseite betrachtet)  (von der Ausgangswellenseite betrachtet)  (von der Ausgangswellenseite betrachtet)

o A=O="
——
o)

s

Anschluss A Anschluss B

Anschluss A Anschluss B Anschluss A Anschluss B

Komponenten || Bestelloptionen || Simple Special {CRBUZWU

(Ausgangswelle) 3 (Ausgangswelle) 3 (Ausgangswelle)
8 Passfeder 3
/® .mr GroBe 40 7
BN : o
} H — - — ] 5 S 1
/®%> 2 i R =t ==
i siCh = T®
: IO =gy = O =
@/Elnfache Welle an— >
Durchgehende Welle Einfache Welle g 5
Stiickliste Durchgehende Welle g °
ow
Pos. Beschreibung Material Anm. Pos. Beschreibung Material Anm. © -%
1 | Korper (A) Aluminiumlegierung lackiert 11 | Innensechskantschraube Chrommolybdénstahl Spezialschraube _._g )
2 | Korper (B) Aluminiumlegierung lackiert 12 | O-Ring NBR 2 f_é
3 | Drehfliigelwelle Chrommolybdanstahl 13 | Anschlagsdichtung NBR Spezialdichtung - =
4 | Anschlag rostfreier Stahl*1 14 | Dichtung NBR Spezialdichtung
5 | Anschlag Kunststoff 15 | O-Ring NBR 5
6 | Anschlag rostfreier Stahl*1 16 | O-Ring NBR 2
7 |Lager Lagerstahl 17 | O-Ring NBR nur GréB3e 40 K=
8 | Sicherungsring rostfreier Stahl 18 | Passfeder Kohlenstoffstahl nur GréBe 40 s
9 | Abdeckung Aluminiumlegierung 19 | Platte Aluminiumlegierung eloxiert UE;
10 | Platte Kunststoff 20 | Innensechskantschraube *2 | Chrommolybdanstahl Spezialschraube filr GroBe 40 o
#1. Bei der GréBe 40 ist das Material von @), ® eine Aluminiumlegierung. =

#2. Fir die GroBe 10 wird eine Innensechskant-Senkschraube verwendet. 19 und @ werden bei allen GréBen mit dem Produkt geliefert und bei der GréBe 10 werden spezielle
Befestigungsschrauben (M3 x 12) mitgeliefert. P 21
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Serie CRBU2

Konstruktion (mit Signalgeber)

Einfacher Drehflligelantrieb (Die Einheit ist bei einfachem und doppeltem Drehflligelantrieb gleich.)
® Die nachfolgenden Abbildungen zeigen die Antriebe flir 90° und 180° bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.

Doppelter Drehfliigelantrieb

¢ Die nachfolgenden Abbildungen zeigen die mittlere Schwenkposition bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.

GroBe: 10, 15 GroBe: 20, 30 GroBe: 40

Anschluss A Anschluss B

= 1
I 9
10 =i
‘ : 13
2 ,%
14
Stickliste
Pos. Beschreibung Material Pos. Beschreibung Material
1 | Deckel (A) Kunststoff 9 | Magnet
2 | Deckel (B) Kunststoff 10 | Innensechskantschraube rostfreier Stahl
3 | Magnethalter Kunststoff 11 | Kreuzschlitzschraube rostfreier Stahl
4 | Halteblock rostfreier Stahl 12 | Kreuzschlitzschraube rostfreier Stahl
5 | Halteblock (B) Aluminiumlegierung 13 | Kreuzschlitzschraube rostfreier Stahl
6 | Signalgeberblock (A) Kunststoff 14 | Kreuzschlitzschraube rostfreier Stahl
7 | Signalgeberblock (B) Kunststoff 15 | Gummikappe NBR
8 | Signalgeberblock Kunststoff

« FUr die GréBe 10 sind 2 Rundkopf-Kreuzschlitzschrauben (1 erforderlich.
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Schwenkantrieb fiir Direktmontage .
Drehfliigelantrieb Serie CRBUZ

Abmessungen: Direktmontage 10, 15, 20, 30, 40

® Fir die Ausfihrung mit einfachem Drehflligelantrieb zeigen die nachfolgenden Abbildungen die Antriebe fir 90° und 180° bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.
Fur die Ausfiihrung mit doppeltem Drehfliigelantrieb zeigen die nachfolgenden Abbildungen die mittlere Schwenkposition bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.
Nur die GréBe 10 hat eine unterschiedliche Plattenform (siehe Seite 24).

Einfache Welle/Druckluftanschluss-Position: seitlicher Anschluss

(Der doppelte Drehfligelantrieb der GréBe 10 wird auf Seite 24 angezeigt.) GroBe: 10 GroBe: 10, 15, 20’ 30’ 40
Druckluftanschluss-Position: Druckluftanschluss-Position:
3 x Q1 (fir Montageeinbau) w seitlicher Anschluss axialer Anschluss
Anschluss A N Anschluss B
2 x M3 x 0.5 Tiefe 4 2xR ‘
Nur GréBe 10
@ O O © (fir Montageeinbau) 5_%5\&@
: ; ol
@%E/ﬁ @i |

O & ) © g &)
Fur die BaugroBe 40 wird oF Durchgehende We"e/
eine Passfeder anstelle oE e
einer flachen Anfrasung Druckluftanschluss-Position:
verwendet. L seitlicher Anschluss

2x Q4 ‘¥L
. s a
o) \ o © L
Ao B & [ = c Lo [&] 6]
Korper (B) / N| E " > i g
m
=\ @ @
Korper (A)/ 9_ _é,l
N [[] 1l m T [
2xR oF & ”r °

oE

Komponenten || Bestelloptionen || Simple Special { CRBU2WU ] CRBU2 (CRBZDWU H CRB2

Platte .
Wellenform GréBe 40
1.5
Ny
v 43 030
) I
] .
o y Passfeder-Abmessungen
2x Q3 - < 5 g
Anschluss A Anschluss B L1 b T=
cQ
bho [ ho | L1 gg
Siehe Seite 27 fiir ndhere Angaben zu den Wellenausfiihrungen J, K, T und Y. 458050 | 450s0 20 E %
[mm] | @&
Q =
GréRe |[A| B |C|D|E (g7)|F (h9)|G1|G2|H|J/K|L M1 M2 N | P R S| T|U|VI|V2(W X|Y1|Y2(Z
Qi Q2 |Q3/Q4 5
10 [29]22 | 8|14| 43% | 92w |1 |1 | 7|5| 9]/05|165| 85| 95|145| — |M3x05|35(35 M3x05[21 [106|3 |37 |44 |19.8(31|25 /1741 §
15 (34|25 | 9[18| 539% | 1200 [15(15| 6[6(10({05[19 [11 [10 [17 |M3x05|M3x05|35(35|M3x05 (24 |126(3 |445|52 |21 |36(29|21 |48 s
20 [42(345/10(20| 625% | 1450 |15]15| 8]7]10]05]255(14 |13 |21 |M4x07|M4x0.7|45|45|M5x0.8(30 [16 [4 |56 |645|22 44|36 2659 UE,’
30 [50(475(13]22| 85%5 | 1650 |2 |2 | 9]8]12|1.0(335(155(14 |25 |[M5x0.8|M5x0.8|55|55|M5x0.8 |42 [215(45|715(825 |24 52|42 29|69 §
40 [63(53 |15(30| 10055 | 250, |3 |45/10]9]20(1.0(39 |21 |20 |31.6|M5x08 | M5x08|55|55|M5x0.8|47.8(25 (5 [875(98 |30 |64(52|3885
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Serie CRBU2

Abmessungen: Direktmontage 10

Doppelter Drehfli]gelantrieb ® Die nachfolgenden Abbildungen zeigen die mittlere Schwenkbewegung bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.

Einfache Welle/Druckluftanschluss-Position: seitlicher Anschluss

GroBe: 10
Druckluftanschluss-Position:
axialer Anschluss

Anschluss A Anschluss B

19.8 2xM3x0.5
(Druckluftanschluss)
6 x M3 x 0.5 Tiefe 3 PN .
(fur Montageeinbau) lﬁ‘\"l SN 0
&) ) <

17 —- R R
09h9.503s Durchgehende Welle/
0dgro0000t6 Druckluftanschluss-Position:

05 seitlicher Anschluss
2 x 8.5 durchgehend
C»I R
—l n - !
Korper (B) %) m Nl -
W N~ @ 6}
os \H 3l ¢ Sl @ ©
- T T - & ~ ™
. ~— 0
Kérper (A) 'ﬁ:’% = %) ! —Q— —Q—
2xM3x0.5 \
MmN o [0 O
-~ 0
Anschluss A Anschluss B I
0.5
0
©9h9.9.036 ‘ 04q7-00040016
029
2x3.5
2xM3x0.5 31
durchgehend 25 M

Anschluss A Anschluss B

Siehe Seite 27 fir ndhere Angaben zu den Wellenausfiihrungen J, K, T und Y.
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Sehwenkantrie fir Dirckimentege. g io CDRBUZ2

Abmessung_jen: Direktmontag_je (mit Signalg_jeber) 10, 15, 20, 30, 40

® Fir die Ausfuhrung mit einfachem Drehflligelantrieb zeigen die nachfolgenden Abbildungen die Antriebe fiir 90° und 180° bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.
Fr die Ausfiihrung mit doppeltem Drehfliigelantrieb zeigen die nachfolgenden Abbildungen die mittlere Schwenkposition bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.
Nur die GréBe 10 hat eine unterschiedliche Plattenform. (siehe Seite 26).

GroBe: 10, 15 GroBe: 20, 30, 40
(Der doppelte Drehfligelantrieb der GréBe 10 wird auf Seite 26 angezeigt.)
GroBe: 40 GroBe: 20, 30

w

N
(11]
oc
o
—
—
=
[]
()
(11]
o
&
——
AN
4
—
=20.5 E
(26.5: Steckerausfihrung) (&)
oA Fiir die BaugroBe 40 wird eine
oF Y2 gk Passfeder anstelle einer Y2
QrE' flachen Anfrésung verwendet. L S
oE L L. =
| N
2xQ4  |v¢ 2xQ4 xL ;
o a A
(4] o \ S 2 : g
] = ESIlo T, | = HO o] o
| o e = N =l | O
_‘# | | m -
e |+ ol I PN =
[us)] 3]
e 2xR | . [y o/ o €| g
! 5 [ : : £ )
(8] 3 5P S
&) r _@, G [)
® [T T 3 s o > R ol 2 i
l Signalgebel/( ‘ 0 X ol 8 £
% @ ? @ I I 8 7
oP Signalgeber ro) c
\ oP S g
Platte @ 5
L ]
2
Wellenform GréBe 40 X 3
[11]
1.5
x Ny 2xQ2 Y1 2x Q3
I c
4.3 030 ﬂT i £
< : 5
3A hluss A Anschl 82X02 | g
nschluss nschiuss o
R N R S < | E
1. Die Lénge betragt 24, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: Passfeder-Abmessungen X
D-90/90A/S99(V)/T99(V)/SIP(V)
Die Lange betragt 30, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-97/93A ‘V< o
2. Der Winkel betragt 60°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-90/90A/97/93A f = 1 < ‘ &S
Der Winkel betragt 69°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-S99(V)/T99(V)/SIP(V) L1 b Anschluss A Anschluss B -g °
b [ h(o | L1 % 2
Siehe Seite 27 fiir ndhere Angaben zur Wellenausfiihrung J. | 45050 | 435030 20 E §
[mm] | ¢
Q =
Grose |A| B |C | D | E (g7 F (h9 GIH K/L/IM| N/ |P R T | W |[X|Y1]Y2 Z
il Q2 |Q3|Q4

9/ 05|165| 95185 | M3x0.5| 35| 35| M3x0.5|10.6|19.8 | 31| 25| 17| 41
10| 05|19 |10 185 | M3x0.5| 35| 35| M3x0.5|12.6 | 21 36| 29| 21| 48
10{ 0.5|255 |13 |25 M4x0.7| 45| 45| M5x0.8|16 |22 44| 36| 26| 59
121 1.0|335 |14 |25 M5x0.8| 55| 55| M5x0.8|21.5 |24 52| 42| 29| 69
200 — (39 |20 |31 M5x0.8| 55| 55| M5x0.8(25 |30 64| 52| 38| 85

Z;SMC 25

10 | 29| 22 | 29| 14| 439 | 90 . |1
15 | 34|25 | 29| 18| 533 | 1200ms | 1.5
20 | 42| 345| 30| 20| 650 | 14005 | 1.5
30 | 50| 47.5( 31| 22| 8995 | 16005 | 2
40 | 63|53 | 31|30 10355 | 2500 |3 | 1

o|lo|o|o® |

Mit Signalgeber




serie CDRBU2

Abmessungen: Direktmontage (mit Sig_jnalg_jeber) 10

Doppelter Drehflﬁgelantrieb ® Die nachfolgenden Abbildungen zeigen die mittlere Schwenkbewegung bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.

GroBe: 10

19.8

€0 v‘*: ~~4

Qe
Q

029
29h9. 036 17
0497 (s a5
2x 3.5 durchgehend
N - mI
o - ™
1 N ESEP
ﬁ 95 - ©
i ® i
S
2xM3x0.5
=He =2 Mo
® £
a ]
) EEEE 3
il | |
j W il
@ 2185 @
31
2x M3x 0.5 durchgehend 25 2x 3.5 durchgenend

Anschluss A Anschluss B

+1. Die Lange betragt 24, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-90/90A/S99(V)/T99(V)/S9P(V)
Die Lange betragt 30, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-97/93A

%2, Der Winkel betragt 60°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-90/90A/97/93A
Der Winkel betragt 69°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-S99(V)/T99(V)/S9P (V)

Siehe Seite 27 fiir ndhere Angaben zur Wellenausfiihrung J.
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Schwenkantrieb fiir Direktmontage .
Drehfliigelantrieb Serie CRBUZ

Abmessu ngen der Wellenausfﬁhrung (Andere Abmessungen als die u. g. entsprechen denen der Standardausfiihrung.)
GroéBe: 10, 15, 20, 30, 40

Durchgehende Welle/  Durchgehende Welle/ Einfache Welle/CRBU2T Einfache Welle/CRBU2Y

C R B U2J C R B U 2 K Fiir die BaugroBe 40 wird eine Passfeder anstelle einer flachen Anfrdsung verwendet.

Flache Anfrasung
Runde Welle Runde Welle Runde Welle
o
& &
Q [T 0 ] [T | ] [T 0 ] [T |
I o a
Fiache Anfrasun Runde Welle | Flache Anfrasung

Durchgehende Welle/ Durchgehende Welle/ Durchgehende Welle/

CDRBU2J CRBU2JU CDRBU2JU
mit Signalgeber mit Winkeleinstelleinheit mit Signalgeber und Winkeleinstelleinheit
Runde Welle Runde Welle Runde Welle

( CRBU2WU ] CRBU2 (CRBZDWU ” CRB2

] TIT ]| (I I I |
| — ®
pmi T ol m] ©
[}
: Q
(7]
‘\ I I \‘ 2
| 2
E
P i
c
[}
c
2
a
[mm] 9
GroBe | 10 | 15 [ 20 [ 30 [ 40 2
C 8 9 10 13 15 8
D 14 18 20 22 30
Note 1) Die Abmessungen und Toleranz der c
Welle und der flachen Anfrasung ..g
(Passfeder fir GréBe 40) entsprechen )
denen der Grundausfiihrung. S
Anm. 2) Die Schwenkantriebe mit Signalgeber g—
und/oder Winkeleinstelleinheit gibt es o
4

nur mit seitlichen Anschliissen.

Installation der
Winkeleinstellung

Mit Signalgeber

sMC &7
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Schwenkantrieb fir Direktmontage mit Winkeleinstelleinheit/
Drehfligelantrieb

Serie CRBU2 WU

roB3e: 10, 15, 20, 30, 40

Bestellschliissel

W

NIEEHEE CRB
Mit Signalgeber [ D RB

U2

W

U

20

180

1

| L

S
||

U2

W

U2

180

S

179

D|rektmontage

0 Mit Signalgeber
(mit Signalgebereinheit und eingebautem
Magnet)
* Siehe Seite 49,
wenn die Signalgebereinheit getrennt
bendtigt wird.

@ Drehfliigelantrieb

0

o

S o4

9 Wellenausfiihrung 9 Mit Winkeleinstelleinheit

L
0

Oacrisse O

Bestell- | Ausfihrungdes | * Siehe Seite 49, wenn die 10 Schwenkwinkel
option Wellenendes Winkeleinstelleinheit getrennt 15 - 90| 90°
W [flache Anfrasung®|  benétigt wird. 20 e[')':gcfﬂﬁr 1801 180°
J*E ‘ r"unde YVeIIe 30 gelantrieb 570 [ 270°
B Pass_feder ywrd fiir BaugroBe 40 verwendet. 40 doppelter | 90| 90°
=+ J ist eine Bestelloption. Drenflii- o
gelantrieb 100| 100

0 Signalgeber

S einfacher Drehfliigelantrieb

D doppelter Drehfliigelantrieb

ohne Signalgeber
(eingebauter Magnet)

9 Anzahl der Signalgeber
S 1 Stk.*
— 2 Stk.**

= S: Ein rechtsgéngiger Signalgeber ist

im Lieferumfang enthalten.

= Vlerwendbare Signalgeber
siehe nachstehende Tabelle.

@ Bestelloptionen
Siehe unten stehende Tabelle fir
nahere Angaben.

=x —: Ein rechtsgéngiger und ein linksgéngiger
Signalgeber sind im Lieferumfang enthalten.

@ Elektrischer Eingang/Anschlusskabelldnge

— |eingegossene Kabel/Anschlusskabel: 0.5 m
L |eingegossene Kabel/Anschlusskabel: 3 m
C  [Stecker/Anschlusskabel: 0.5 m

CL |[Stecker/Anschlusskabel: 3 m

CN |[Stecker/ohne Anschlusskabel

* Stecker sind nur fir R73, R80, T79 erhaltlich.
«x Bestell-Nr. Anschlusskabel mit Stecker
D-LCO05: Anschlusskabellange 0.5 m
D-LC30: Anschlusskabelldénge 3 m
D-LC50: Anschlusskabellange 5 m

Verwendbare Signalgeber/siehe Leitfaden fir Signalgeber zu naheren Angaben.

yade t0 Bestelloptionen
order | (Siehe Seiten 34 bis 48 fir

nahere Angaben.)

- ) _ Signalgeber- Anschlusskabellange m]* _ verwendbare
S| Ausfih- |Sonder-| elektischer | £ | Verdrantung |  Betriebsspannung modell Yoner |- lassige Bestelloption | Beschreibung Wellen-
5] " i 2 Anschlusskabelart| 05| 3 | 5 | o | drahteter o
25| rung |funkion| Eingang | | (Ausgang) B Seck Last ausfiihrung
g 3 DC AC |senkrecht| axial B O] @ ][ N | otecrer XAl -
30 (PN e S99V | S99 000 —| O ¢ bis XA24 Wellenausfiihrungent | W
elektroni- ) Je:
3Dreht (PP S9PV | SoP ; @ O — | O Sy XA31 ]
Ss?hef‘ | = il - Hochleistungs- bls XiSB Wellenausfihrungen2 | J
I
o |Serdceber 12v T99V | T99 kabel e O —| O | — —
- ' - ' XCi1 zusétzliche W J
S emgiggSTene o] 5V, 12V [5V,12V, 24V — |90 pardleles Vinykael | @ | @ | @ | — ) 2;‘;‘5’ Anschliisse ’
. ael -5 — -
2 Rt = | 2Draft 5120100V |30 24 4V V| — | 90A Hogmgfstﬁ% e | @ @ @ — Steverung XC2 Gewinde 20 Durchgangs: |\,
Schalter B ] — — — |97 paaleles Vihate! | @ | @ | @] — | T bohrung andern ’
-, Slbestandioes — Schraubenposition
- 100V | — |93A Hoch\eistunggkabel 006 — — andern .
egegossere| [ SDAILNPN | o — |sm9 OO —| O | ¢ XCa Schwenkbereich WU
elekironi- Kabel 3Draht (PNP) ' — |s7p @ @ O|— | O |Seuweuy andem ’
scher — — — 179 — :
o |Signalgeber 12V ® 0O O _ XC5 Schwenkberelch | ow
A Stecker | = — | 71790 o o000 — zwischen 0 und 200
8 Obestinciges Relais Schwenkbereich
- eingegossene AV _ Hochleistungs- o ' . W
& Kabel o Draht _ | 100V R73 Kabel ® 00 _ |8 XC6 | yischen 0und 110° o
3 —_ p—
e RrsC 06000 _ XC7 | Unkehrwelle W, J
e #vi0v| 100V | — |R80 ®0 0 — ©
abel | & Steverung .
Seder | — | max24V | — |R80C o000 o — XC30 | Fluor-Schmierfet W, J
= fur Anschlusskabelldénge: 0.5m - (Belsple? R73C * Signalgeber werden mitgeliefert (nicht montiert). Einide der obigen Optionen kinnen nicht cewahit werden, wenn
3m - L (Beispiel) R73CL % i i i i “or v gen -p /Ot Gevialt Wercen,
5m e EBelsglelg R73CZ Elﬁké?;:m? Slg?earltgi;etbermlt dar Marklanung “0" werden das Produkt mit Signalgeber oder Winkeleinstelleinheit bestellt
ohne - eispiel ' wird. Siehe Seiten 34, 35, 40, 41, 46 fiir néhere Angaben.
h Beispiel) R73CN g getertly 4. Siehe Seien 34, 35, 40, 41, 46 fir nhere Angab
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Schwenkantrieb fiir Direktmontage mit Winkeleinstelleinheit

Konstruktion: 10, 15, 20, 30, 40

Drehfliigelantrieb

serie CRBU2WU

® Die Einheit ist bei einfachem und doppeltem Drehfligelantrieb gleich.
Mit Winkeleinstelleinheit Mit Signalgeber und Winkeleinstelleinheit om
GroBe: 10, 15, 20, 30, 40 GroBe: 10, 15 GroBe: 20, 30, 40 S
Einfacher Doppelter
- . = . Fir die BaugroBe 40 wird eine Passfeder
Drehflugelantrleb Drehﬂugelantrleb anstelle einer flachen Anfrésung verwendet. —
—
— 1 —
° @’--@ >
SRS Aox{
,,(g» «g})\\‘ =
il AR |
\ N
‘ (11]
‘ o
&
—
Fir die BaugréBe 40 wird eine Passfeder - N
anstelle einer flachen Anfrasung verwendet. L S
[] L
‘ (11]
13 o
®\ : R
N 3
O iy i =
N
14 )
@O— m
0
o
T-F = s
II ©
9]
o
»n
| 2
B .. o
N &7 GroBe: 10 g
Stiickliste =
Pos. Beschreibung Material Anm. HH : : : :
T Amonogrine  Auminoreaerins /\ Produktspezifische Sicherheitshinweise 5
2 | Anschlaghalter Chrommolybdénstahl FESEEESEEEEEEEEEEEEEEEEEESA 0O
Sicherungsring fiir . . I Vor der Inbetriebnahme durchlesen. Sicherheitshinweise 1| &
3 Walzstahl verzinkt und chromatiert 1 A . . . 1 o
Halter zu Schwenkantrieben und Signalgebern finden Sie auf | =
4_| Dampfscheibe NBR der Umschlagseite, unter “Sicherheitshinweise zum ; | %
5 | Anschlagblock Chrommolybdanstahl | verzinkt und chromatiert ! : 5 ! Q
. : 1 Umgang mit SMC-Produkten” (M-E03-3). 1| o
Sicherungsring . .
6 Walzstahl verzinkt und chromatiert L el e e e e e
Anschlagblock =
7_|Kappe Kunststoff | Winkeleinstelleinheit g
8 | Innensechskantschraube rostfreier Stahl Spezialschraube )
9 | Innensechskantschraube rostfreier Stahl Spezialschraube A AChtu n g g
. . . . . [<%
10 | Innensechskantschraube | rostfreier Stahl Spezialschraube 1. Der max. Winkel des Schwenkwinkel-Einstellbereichs wird £
11 | Verbindungsstiick durch die Rotation des Schwenkantriebs begrenzt. Beachten Q
12 Innensechskantschraube | rostfreier Stahl Die Sechskantmutter wird Sie dies bei der Bestellung.
Sechskantmutter rostfreier Stahl | nur Grofe 10 verwendet. Schwenkwinkel des Schwenkantriebs | Schwenkwinkel-Einstellbereich: 5 2
13 | Kreuzschlitzschraube rostfreier Stahl . 0 bis 230° (GroBe: 10, 40) * © %
270° : c2
14 | Magnethalter — 0 0 bis 240° (GréBe: 15, 20, 30) Se
180° *4 0 bis 175° ‘=: D
90° 0 bis 85° 28
c.S
=

O

= FUr die BaugréBen 10 und 40 betragt der max. Einstellwinkel 230°.

2. Die Anschlisse erfolgen nur seitlich.
3. Die zulassige kinetische Energie entspricht den Spezifikationen

des Schwenkantriebs.

4. Einen 100°-Schwenkantrieb verwenden, wenn der Winkel auf 90°
mit einem doppelten Drehfligelantrieb eingestellt werden soll.

SVC
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serie CRBU2WU

Abmessungen: Direktmontage (mit Winkeleinstelleinheit) 10, 15, 20, 30, 40

® Fir die Ausflihrung mit einfachem Drehfligelantrieb zeigen die nachfolgenden Abbildungen die Antriebe fiir 90° (ohne Einheit) bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.

Fr die Ausfiihrung mit doppeltem Drehfliigelantrieb zeigen die nachfolgenden Abbildungen die mittlere Schwenkposition bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.

GréBe: 10, 15, 20, 30, 40

(Nur die GréBe 10 hat eine unterschiedliche Plattenform.)

GroBe: 10 (doppelter Drehfliigelantrieb)

oA
. . o 029
oF Fir die BaugroBe 40 wird eine
oE Passfeder anstelle einer Y2 29h9 036
flachen Anfrésung verwendet. | L o497 gg% 05 _
L 2 x 3.5 durchgehend
2x Q4 \gI L
o = 7 O S
o ] ' = ®|2
T 5 &) 1 ~ LRI o
11 N = ©
NT. = = 9.5 : ©
| m I [ o ﬁl
© IS iy
@ | M O o m 2xM3x05
‘ L] [1 O L0
o [$) 2xR [te)
LI ] e m Tl e
=1 L —1— 1
[s)
31
o5 2 x 3.5 durchgehend
D)
2 x M3 x 0.5 durchgehend
[Tol I o
| ™
PG G
Anschluss A Anschluss B Anschluss A Anschluss B
Wellenform GréBe 40
o) 1.5
v 40030 (J
1 [
Passfeder-Abmessungen
- <
L1 b
b (h9) h (h9) L1
4 8oz | 400w 20
Siehe Seite 27 fiir ndhere Angaben zur Wellenausfiihrung J. [mm]
GroBe| A| B| C| D|E@)|Fh9 G| H K| L|M| N|P Q R | T|U| X |Y1|Y2 Z
réBe
¢ a2 | a3 a4
10 | 29 |22 [195| 14 | 422%% | 9 30 |1 7| 9| 05[165|95 |3 | M3x05| 35| 35| M3x05[106 |3 31| 25| 17 | 41
15 | 34 |25 [212] 18 | 52%% (12 §4s |15 6| 10/ 05|19 |10 |3.2 | M3x0.5| 3.5| 3.5| M3x0.5|12.6 |3 36 | 29 | 21 | 48
20 42 | 345 |25 20 | 623%% 14 o [1.5 8| 10/ 0.5|255 |13 |4 M4x0.7| 45| 45| M5x0.8 |16 44 | 36 | 26 | 59
30 50 | 47.5 |29 22 | 83%% 6 S |2 9| 12/ 1.0(335 |14 |45 | M5x08| 55| 55| M5x0.8|215 (4.5 | 52 | 42 | 29 | 69
40 63 [53 |36.3| 30 | 1055% 25 30 |3 10, 20 — (39 |20 |5 M5x0.8| 55| 55| M5x0.8 |25 64 | 52 | 38 | 85
30
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Schwenkantrieb fiir Direktmontage mit Winkeleinstelleinheit
mit Signalgeber

serie CDRBU2WU

Abmessungen: Direktmontag_]e (mit Sig_;nalg_;eber und Winkeleinstelleinheit) 10, 15, 20, 30, 40

® Fiir die Ausflihrung mit einfachem Drehflligelantrieb zeigen die nachfolgenden Abbildungen die Antriebe fiir 90° (ohne Einheit) bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.
Fr die Ausfiihrung mit doppeltem Drehfliigelantrieb zeigen die nachfolgenden Abbildungen die mittlere Schwenkposition bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.
Nur die GréBe 10 hat eine unterschiedliche Plattenform. (siehe Seite 32).

GréBe: 20, 30, 40

GroBe: 10, 15

(Der doppelte Drehfligelantrieb der GréBe 10

wird auf Seite 32 angezeigt.)

GroBe: 40

oA
oF Y2
oE L.
2xQ4 |
e
(6] =]
I = HEolElo 1],
- @ o =
o | M MESSER
2xR ‘
L1 ]| 1
L] .}
@ o -
)E @ Signalgeber” L ‘ L %
Tl (8}

Platte

GroBe: 20, 30

|

Wellenform GroBe 40

w w
$) O
oo}
L , -
)|
& (O — &
&4
=~20.5 |(26.5:
oA Fir die BaugroBe 40 wird eine Stecker-
oF Passfeder anstelle einer Y2 ausfiihrung)
flachen Anfrésung verwendet.
oE —| L.
LY
2x Q4 zL
[a]
(O] =]
[ = O[]
N s
- @ |
L1
O | M 0 70
| 2xR
Ll o | [
"C] E
== (&) S
L& {] o| 2
| | Q| 8
® == )
%)
Er ro]
Signalgeber 5

S
o
=

{ CRBU2 ]CRBZDWU{ CRB2

-
=
N
>
m
cC
O

Bestelloptionen || Simple Special

Komponenten

Y1
¢ o 1.5 <—.‘ 2x Q3
i 40 (] 74
v -0.030 N >
sciussA| | Anscuss 8202 1
nschluss nschiuss r
1 [ >| >
Siehe Seite 27 fiir ndhere Angaben zur Wellenausfiihrung J. | Passfeder-Abmessungen w
&) o—!
«1. Die Lange betragt 24, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: - < T ‘ T 2xQ2
D-90/90A/S99(V)/TI9(V)/SIP(V) L1 b Anschluss A Anschluss B \= X
Die Lange betrégt 30, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-97/93A
2, Der Winkel betrégt 60°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-90/90A/97/93A | b (h9) | h (h9) L1
Der Winkel betragt 69°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: 40 40 20
-0.030 -0.030
D-S99(V)/T99(V)/S9P(V)
[mm]
; Q
GréBe| A| B| C| D |E@)|F®h9)| G| H| K| L| M| N| P R T W| X|Y1|Y2] Z
Q2 | Q3| Q4
10 | 29 |22 [455| 14 | 475%% | 954 |1 7| 9|05(165|95 |185| — |3.5|35|M3x05|106(3 [19.8| 31 | 25| 17 |41
15 34 (25 |47 18 53:8% 124?_043 15 6| 10| 05|19 |10 |185| M3x0.5| 3.5| 35| M3x0.5|12.6 |3 21 36 | 29 | 21 |48
20 | 42 (345|51 | 20 | 679%% | 145, (15 | 8| 10| 0.5|255[13 |25 | M4x0.7| 45| 45| M5x0.8 |16 22 | 44| 36| 26 |59
30 50 (475|555 | 22 8:g;ggg 1649_043 2 9| 12| 1.0|335|14 |25 M5x0.8 | 55| 55| M5x0.8|21.5|4.5 |24 52 | 42 | 29 |69
40 | 63|53 [622] 30 [1020% | 250 |3 10| 20| — (39 |20 |31 | M5x08|55|55|M5x08|25 |5 |30 | 64| 52| 3885

Installation der
Winkeleinstellung

Mit Signalgeber

O

31



serie CDRBU2WU

Abmessungen: Direktmontage (mit Signalgeber und Winkeleinstelleinheit) 10

Doppelter Drehflugelantrieb @ Die nachfolgenden Abbildungen zeigen die mittlere Schwenkbewegung bei druckbeaufschlagtem Anschluss A oder B.

GroBe: 10

229
29h9 {636 17
0497 505 05
2 x 3.5 durchgehend i'
< (o]
‘—* - %)
) i
[ O ~ ST g
Ty ©
— 95 | _& ©
po :
2xM3x0.5
O " m_m_mo
0
©
- | R
® ]
& 3
® [T 3
1l 7 ! |
Tj % ﬁ
018.5
31
2 x 3.5 durchgehend 25 2% M3x0.5 durchgehend
[Tol S ol
[aVA o)
R
Anschluss A Anschluss B

Siehe Seite 27 fiir ndhere Angaben zur Wellenausfiihrung J.

=1, Die Lange betragt 24, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-90/90A/S99(V)/T99(V)/S9P(V)
Die Lange betragt 30, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-97/93A

=2. Der Winkel betragt 60°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-90/90A/97/93A
Der Winkel betragt 69°, wenn einer der folgenden Signalgeber verwendet wird: D-S99(V)/T99(V)/S9P(V)
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Serie CRB2/CRBU2 (Grsse: 10, 15, 20, 30, 40)
Simple Special
-XA1 bis -XA24: Wellenausfiihrungen |

Verschiedene Wellenausfiihrungen sind als Simple Special erhaltlich.
Bitte setzen Sie sich mit SMC in Verbindung, um bei einer Bestellung ein Spezifikationsformular zu erhalten.

Bestelloption

Wellenausfiihrungen | -XA1 bis -XA24

Verwendbare Wellenausfiihrung: W (Standard)

Standard Typ/Serie CRB2 Druckluftanschluss-Position

crez2[Blw 20— [0l[S][E] . — [XATC4ca0)

a8 cDRB2[B]WU [20]—[20] Z —[T79L]—[XA1C4C30]
Mit Winkeleinstelleinheit I

Mit Sianalaeb Drehfliigelantrieb Bestelloptionen fiir
it Signalgeber Schwenkwinkel ~eSignalgeber Verschiedene
Montage $GréBe Wellenausfiihrungen

Wellenausfiihrung @

Mit Winkeleinstelleinheit o

Direktmontage/serie CRBU2 Druckluftanschluss-Position

CRBuzw [20]— [90] Z —— [XA1C4C30]

T I CDRB u 2 WU [20]—[90 Z —[T79L] — [XA1C4C30]
Mit Winkeleinstelleinheit I

Drehfliigelantrieb Bestelloptionen fiir
verschiedene
Wellenausfiihrungen

Mit Signalgeber

Schwenkwinkel Signalgeber
Direktmontage gnalg

oGroBe

Wellenausfiihrung®
Mit Winkeleinstelleinheit ®

Bestelloptionen flir verschiedene Wellenausfiihrungen

@Axial: Oben (lange Wellenseite) @Axial: Unten (kurze Wellenseite)

Bestelloption Beschreibung 1V grwe;n;ba;%Ba;%;oﬂzg Bestelloption Beschreibung 1V grw:ngbazr%Ba;%;oB:ra
XA1 Innengewinde am Wellenende (I K] XA2* Innengewinde am Wellenende [ ALK 3K
XA3 AuBengewinde am Wellenende (A I K XA4* AuBengewinde am Wellenende (KKK K]
XA5 abgestufte, runde Welle [ A BK 2K ) XA6* abgestufte, runde Welle A I A K]
XA7 abgestufte, runde Welle mit AuBengewinde | @ | @ | ® | @ XA8* abgestufte, runde Welle mit AuBengewinde | @ ([ ® | @ | ® | ®
XA9 modifizierte Lange der Standard-Anfrésung | @ ([ @ | ® | @ XA10* | modifizierte Lange der Standard-Anfrésung | @ | @ | @ (@ | @
XA11 doppelseitige Anfrasung (IR XA12* | doppelseitige Anfrasung (I IK AK)
XA14* | Durchgangshohrung-Wele + Innengewinde am Wellenende (ALK 3K XA15* | Durchgangsbohrung-Welle + Innengewinde am Wellenende (I K 3K )
XA17 verkirzte Welle ([ IE KA 2K ) XA18* | verkirzte Welle ([ IE KA 2K )
XA21 abgestufte, runde Welle mit doppelseitiger Anfrésung | @ | @ | @ | ® XA22* | abgestufte, runde Welle mit doppelseitiger Anfrésung | @ | @ | @ | ® | ®
XA23 rechtwinklige Anfrdsung (K BK 2K )

XA24 Doppelpassfeder )
= Diese Spezifikationen sind nicht fiir Schwenkantriebe mit Signalgeber .DurChgehende Welle TS
d/oder Winkeleinstelleinheit erhéltlich. i i

un Bestelloption Beschreibung 10115120130(40
XA13* | Durchgangsbohrung-Welle e o o0
XA16* | Durchgangsbohrung-Welle + Innengewinds am durchgehenden Wellenende [ AKX I 3K )

XA19* | verkirzte Welle (I I 3K
XA20* | Umkehrwelle IO
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Kombinationen

Simple Special Serie CRBDZ

XA[LJKombinationen

Bestelloption

Kombinationen

XA1

x
Y

XA2

x
()

XA3

x
()

XA4

x
S

XA5

x
3}

XA6

XA7

XA8

XA9

x
©

XA10

o

XA11

| o] @] @ @ @3>
| lo|| @] @ @3>
| lo|| @] @3>

XA12

| o @] @ @ o e

XA13

| o o @ @ e
| @] @ @] l@>

| ol @ |®>

— | — [XA13

XA14

XA15

XA16

| o000 | 0>

XA17

XA18

| o ooeo| o=

XA18

XA19

XA19

XA20| —

XA21| —

XA21

XA22| @

XA22

XA23| —

XA22

XA24| —

x
oo o [ [[|®fl|lllefle>

o0&

Eine Kombinationen mit bis zu zwei XA Optionen sind erhéltlich.
Beispiel: -XA2A24

XA, XCOKombinationen

Andere Kombinationen als -XALO, wie z. B. Bestelloptionen (-XC0), sind ebenfalls erhaltlich.

Siehe Seiten 46 bis 48 flir nahere Angaben zu den Spezifikationen der Bestelloptionen.

Bestelloption Beschreibung Verwenf:i bare Komblr.1at|onen
BaugroBen XA1 bis XA24
XC1* zusétzlicher Anschluss 10, 15, 20, 30, 40 °
XC2* Gewinde zu Durchgangsbohrungen andern 10, 20, 30, 40 [
XC3* Schraubenposition &ndern ®
XC4 Schwenkwinkel &ndern ®
XC5* Schwenkbereich zwischen 0 und 200° °
XC6* Schwenkbereich zwischen 0 und 110° 10, 15,20, 30, 40 ®
XC7* Umkehrwelle _
XC30 Fluor-Schmierfett °

= Diese Spezifikationen sind nicht fir Schwenkantriebe mit Signalgeber und/oder Winkeleinstelleinheit erhaltlich.
Insgesamt vier XA und XCO-Kombinationen sind erhaltlich.
Beispiel: -XA2A24C1C30
-XA2C1C4C30

O
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Serie CRB[ 12

Axial: Oben (lange Wellenseite) Axial: Unten (kurze Wellenseite)

Bestelloption: A1 Bestelloption: A2
Die lange Welle kann durch Einarbeitung Die kurze Welle kann durch Einarbeitung
von Innengewinden weiter verkiirzt werden. — von Innengewinden weiter verkirzt werden.
(Wenn eine Verkirzung der Welle nicht Ql=M_J = % (Wenn eine Verkiirzung der Welle nicht 0
nétig ist, "+" fir Abmessung X angeben.) Lol @ notig ist, "+" fur Abmessung Y angeben.) L
[ [
® Nicht erhaltlich fur BaugréBe 10 5 : @ Nicht erhéltlich fur BaugréBe 10 >
e Die maximale Abmessung L1 ist - e Die maximale Abmessung L2 ist —
im Allgemeinen doppelt so grof3 ‘H 1] - im Allgemeinen doppelt so groB3 &
wie die GewindegroBe. A . wie die GewindegroBe. @
Beispiel fir M3: L1 =6 mm >: Beispiel fir M3: L2 =6 mm :,
® \Verwendbare Wellenausfiuhrung: W [ 1 e Verwendbare Wellenausfiihrung: W -
[mm]
[mm] " CRB2, CRBU2
GroBe
GréBe CRB2 CRBU2 Y Q2
X Qi X Qi 15 1.5bis 9 |M3
15 4 bis18 | M3 1.5bis 18 | M3 20 1.5bis 10 | M3, M4
20 4.5bis20 | M3, M4 1.5 bis 20 | M3, M4 30 2 bis13 | M3, M4, M5
30 5 bis22 |M3, M4, M5 2 bis22 | M3, M4, M5 40 4.5bis 15 | M3, M4, M5
Bestelloption: A3 Bestelloption: A4
Die lange Welle kann durch Einarbeitung Die kurze Welle kann durch Einarbeitung
von AuBengewinden weiter verkiirzt werden. von AuBengewinden weiter verkirzt werden.
(Wenn eine Verkiirzung der Welle nicht (Wenn eine Verkiirzung der Welle nicht
notig ist, "+" flir Abomessung X angeben.) Qi =M notig ist, "+" flir Abmessung Y angeben.)
® \Verwendbare Wellenausfiihrung: W - & ® Verwendbare Wellenausfuhrung: W ra| __
L W[
| o gk
x
I
[mm]
[mm] . CRB2, CRBU2
GroBe
GroBe CRB2 CRBU2 Y L2 max | Q2
X L1 max Q1 X L1 max Q1 10 7 bis8| Y-3 M 4
10 9bis 14| X-5 M4 7 bis14| X-3 M4 15 8.5bis9 | Y-3.5 M 5
15 |[11bis18| X-6 M5 8.5bis 18| X-3.5 M5 20 |10 Y-4 M 6
20 |13bis20| X-7 Mé 10 bis20| X-4 M6 30 |13 Y-5 M 8
30 |16bis22| X-8 M8 13 bis22| X-5 M8 40 |15 Y-6 M10
Bestelloption: A5 Bestelloption: A6
Die lange Welle kann durch Einarbeitung einer Die kurze Welle kann durch Einarbeitung einer
abgestuften, runden Welle weiter verkurzt werden. < abgestuften, runden Welle weiter verkiirzt werden. L
(Wenn eine Verkirzung der Welle nicht (Wenn eine Verkirzung der Welle nicht cap T
notig ist, "+" fir Abmessung X angeben.) notig ist, "+" flir Abmessung Y angeben.) L o
® Verwendbare Wellenausfiihrung: W ® Verwendbare Wellenausfihrung: W o >|l
e Gleiche Abmessungen werden mit e Gleiche Abmessungen werden mit =
derselben Markierung gekennzeichnet. derselben Markierung gekennzeichnet. D2-g 1
(Wenn die Abmessung C1 nicht spezifiziert (Wenn die Abmessung C2 nicht spezifiziert
wird, stattdessen "+" angeben.) wird, stattdessen "+" angeben.)
‘ [mm]
GroB CRB2, CRBU2
roBe
CRB2 CRBU2 o Y L2 max B2
GroBe 10 | 2bis 8| Y-1 23
X L1 max D1 X L1 max D1 15 Tabs o Y5 S
10 [4bis14 | X3 |03 2bis14 | X1 |03 c —-> |0°DRP
15 |5bis18| X-4 | o3biso4| 3bis 18 | X-1.5 |03 bis o4 20 |3bis10 | Y-1.5 |03biso5
20 |6bis20 | X-45 |e3bise5| 3bis20 | X-1.5 |e3 bise5 30 |3bis13| Y2 |e3biseb
30 |6bis22| X-5 23 bis 06 | 3 bis 22 | X-2 23 bis 66 40 |6bis15| Y-45 |0o3biso8
36
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Axial: Oben (lange Wellenseite)

Simple Special Serie CRBDZ

Axial: Unten (kurze Wellenseite)

J—
o
Die lange Welle kann durch Einarbeitung Die kurze Welle kann durch Einarbeitung oc
einer abgestuften, runden Welle mit einer abgestuften, runden Welle mit 1 (&)
AuBengewinden weiter verkUrzt werden. AuBengewinden weiter verkiirzt werden. ! 5
(Wenn eine Verkiirzung der Welle nicht 7\\ (Wenn eine Verkiirzung der Welle nicht é .
noétig ist, "«" fur Abmessung X angeben.) C‘: notig ist, "«" flir Abmessung 'Y angeben.) IR L”_‘ —
® Verwendbare Wellenausfiihrung: W A @ Verwendbare Wellenausfihrung: W ,_\"‘ > >
e Gleiche Abmessungen werden mit af s e Gleiche Abmessungen werden mit = ;
derselben Markierung gekennzeichnet. @X, Ln derselben Markierung gekennzeichnet. ]
(Wenn die Abmessung C1 nicht spezifiziert 5 ,ﬂ > (Wenn die Abmessung C2 nicht spezifiziert N
wird, stattdessen "+" angeben.) [ | - wird, stattdessen "«" angeben.) E
mmy | | ©
[mm] GroBe CRB2, CRBU2 —
GréBe CRB2 CRBU2 Y L2 max Q2 .
X L1 max| Q1 X L1 max Q1 10 5.5bis 8| Y-1 3 )
10 7.5bis 14| X-3 3 5.5 bis 14 | X-1 3 15 7.5bis 9| Y-1.5 |3, 4 m
15 |10 bis 18| X-4 3,4 7.5bis 18| X-1.5 |3 20 9 bis10| Y-1.5 |3,4,5 oc
20 |12 bis20| X-4.5 |3,4,5 9 bis20| X-1.5 (3,4 30 |11 bis13| Y-2 3,4,5,6 o
30 |14 bis22| X-5 3,4,5,6 (11 bis22| X-2 3,4,5,6 40 |14 bis15| Y-4.5 |3,4,5,6,8
—
=)
Die lange Welle kann weiter verkiirzt werden, Die kurze Welle kann weiter verkirzt werden, ;
indem die Lange der Standardanfrasung an indem die Lange der Standardanfrasung an g
der langen Wellenseite ge&ndert wird. @ der kurzen Wellenseite gedndert wird. T m
(Wenn eine Verkiirzung der Welle nicht o (Wenn eine Verkiirzung der Welle nicht W o
notig ist, "+" far Abmessung X angeben.) L | nétig ist, "+" fir Abmessung 'Y angeben.) N O
® \Verwendbare Wellenausfiuhrung: W i w e VVerwendbare Wellenausflihrung: W @ —
i s
< o
1 2
[mm] (77)
) CRB2, CRBU2 2
GroBe Y L2 E—
[mm] 10 | 3bis 8| 5-(8-Y) bis (Y-1) (7}
GroBe CRB2 CRBU2 15 [ 3bis 9] 6-(9-Y)bis (Y-1.5) =
X L1 X L1 20 | 3bis 10| 7-(10-Y) bis (Y-1.5) o
10 5bis 14| 9-(14-X) bis (X-3) |3 bis 14| 9-(14-X) bis (X-1) 30 5 bis 13| 8-(13-Y) bis (Y-2) g
15 8 bis 18 | 10-(18-X) bis (X-4) | 5.5 bis 18 | 10-(18-X) bis (X-1.5) ] 9-(15-Y) bis (Y-2) g—
20 |10 bis 20| 10-(20-X) bis (X-4.5) | 7 bis 20 | 10-(20-X) bis (X-1.5) 40 | 7bis 15| 1o 15.v) bis (Y-4.5)] Anm) =
30 |10 bis 22| 12-(22-X) bis (X-5) |7 bis 22 | 10-(22-X) bis (X-2) Anm.) Die Werte in () sind fir die CRBU2. ‘g}'
&
Die lange Welle kann durch Einarbeitung einer Die kurze Welle kann durch Einarbeitung einer 5
doppelseitigen Anfrasung weiter verkirzt werden. . . doppelseitigen Anfrdsung weiter verkirzt werden. =
(Wenn eine Anderung der Standardanfrésung El=1__5 sl E3=1__5 (Wenn eine Anderung der Standardanfrasung . g
und eine Verkirzung der Welle nicht nétig sind, v T und eine Verkirzung der Welle nicht nétig sind, ; =3
"+" fir Abmessungen L1 und X angeben.) W ‘L"J "+" fir Abmessungen L2 und Y angeben.) " I g
e Da L1 eine Standardanfrédsung ist, ) ﬂ ‘"‘ e Da L2 eine Standardanfrasung ist, ':_l\l j X
betragt die Abmessung E1 min. 0.5 " betragt die Abmessung E2 min. >
mm und min. 1 mm bei Gré3e 30. ;% 0.5 mm und min. 1 mm bei GroBe 5 S
o Verwendbare Wellenausfihrung: W 30 und 40. E2=1___ E4=\_"] o 3
® Verwendbare Wellenausfilhrung: W o § ‘g’
mm) | | 52
[mm] e CRB2, CRBU2 o
GriBe CRB2 CRBU2 Y L2 L4 max =
X L1 L3max X L1 L3 max 10 | 3bis 8 5-(8-Y) bis (Y-1) Y-1 -
10 | 5bis 14| 9-(14-X) bis (X-3) | X-3 (3 bis 14| 9-(14-X) bis (X-1) | X-1 15 | 3bis 9| 6-(2-Y)bis (Y-1.5) | Y-1.5 %
15 | 8bis 18]10-(18-X) bis (X-4) | X-4 (3 bis 18/10-(18-X) bis (X-1.5) | X-1.5 20 | 3bis 10| 7-(10-Y) bis (Y-1.5) | Y-1.5 k=]
20 |10 bis 20|10-(20-X) bis (X-4.5) | X-4.5 |3 bis 20|10-(20-X) bis (X-1.5) | X-1.5 30 | 5 bis 13| 8-(13-Y) bis (Y-2) Y-2 g
30 |10 bis 22|12-(22-X) bis (X-5) | X-5 |5 bis 22{12-(22-X) bis (X-2) | X-2 40 | 7 bis 15/ 9-(15-Y) bis (Y-4.5) | Y-4.5 7}
£
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Serie CRB[ 12

Axial: Oben (lange Wellenseite)

Nur fir die Ausflihrung mit einfachem

Drehflugelantrieb anwendbar.

Ein spezielles Ende wird in die lange Welle eingearbeitet und Q=M

eine Durchgangsbohrung wird in die Welle gebohrt. Es werden =

Innengewinde in der Durchgangsbohrung eingearbeitet, deren Al

Durchmesser dem des Fihrungslochs entspricht.

® Nicht erhaltlich fur BaugréBe 10

o Die maximale Abmessung L1 istim Allgemeinen g Bl
doppelt so groB wie die GewindegroBe.
Beispiel fir M3: L1 max. =6 mm

e Eine Passfeder wird fur die lange Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2.
Welle der GroBe 40 verwendet.

® \Verwendbare Wellenausfihrung: W

==
=i__a

L1

[mm]

GroBe CRB2, CRBU2
Gewind® 15 20 30 40
M3x05| @25 | 825 | 2.5 | 82.5
M4x07 | — 03.3 | 93.3 —
M5x08 | — — 04.2 —

Bestelloption: A17

Die lange Welle wird verkurzt.

==
[

® \Verwendbare Wellenausfuhrung: W Lange WeIIenseltle J l

X

Kérper (B)

Korper (A)
@ M O

Kurze WeIIenseiLteIT

Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2.

[mm]
. CRB2 CRBU2
GroBe X X
10 3 bis14 1 bis 14
15 4 bis 18 1.5 bis 18
20 4.5 bis 20 1.5 bis 20
30 5 bis 22 2  bis 22
40 18 bis 30 18 bis 30

Bestelloption: A21

Die lange Welle kann durch Einarbeitung einer
abgestuften, runden Welle mit doppelseitiger

Anfrasung weiter verkirzt werden. o @7\ E1= l;}
(Wenn eine Verkiirzung der Welle nicht D “E3=.._.

nétig ist, "«" flir Abmessung X angeben.)

® \lerwendbare Wellenausflihrung: W

; Y Die StandardanfasungnCy
o Gleiche Abmessungen werden mit

kann je nach erforderficher

derselben Markierung gekennzeichnet. Bearhetung u. U. icht ! |
(Wenn die Abmessung C1 nicht spezifiziert ~ Seéndertuerden. Al %
wird, stattdessen "+ angeben.) [ |
[mm]
Grife CRB2 CRBU2
X |L1max| L3 D1 X |L1max| L3 D1

10 6bis14 | X-4.5 |L1+1.5 | a8 4 bist4| X-2.5 [L1+15|e3

15 7hbis18 | X-5.5 |L1+1.5 | @3bisod | 45bis18 | X-3 L1+ 1.5 | 03 bis 04

20 8bis20 | X-6.5 |L1+2 |o3biso5 |5 bis20 | X-3.5 |L1+2 |o3hise5

30 |10bis22 | X-8 L1+3 | 03bisgb | 7 bis22 | X-5 L1+3 | 03bisob

Axial: Unten (kurze Wellenseite)

Bestelloption: A15

Nur fir die Ausfiirung mit einfachem Drehfligelantrieb anwendbar.
Ein spezielles Ende wird in die kurze Welle
eingearbeitet und eine Durchgangsbohrung wird
in die Welle gebohrt. Es werden Innengewinde in
der Durchgangshohrung eingearbeitet, deren
Durchmesser dem des Fiihrungslochs entspricht.
e Eine Passfeder wird fur die lange I

Welle der GroBe 40 verwendet. g Al

® Nicht erhaltlich fur BaugroBe 10 Q2=Mi__3 1
@ Die maximale Abmessung L2 ist im Allgemeinen

doppen S0 groB wie die Gewindegrﬁﬂe_ Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2.
(Beispiel) Fir M4: L2 max. =8 mm
e \Verwendbare Wellenausfihrung: W

==
=__a

L2

[mm]

GroBe| CRB2, CRBU2
Gewind® 15 20 30 40
M3x05| 2.5 | 925 | 2.5 | 82.5
M4x07| — 03.3 | 23.3 —
M5x08| — — 04.2 —

Bestelloption: A18

Die kurze Welle ist verkdrzt.

. e o Lange Wellenseite
e Eine Passfeder wird fir die lange

Welle der GréBe 40 verwendet.
® Verwendbare Wellenausfiihrung: W Kérper (B)!
Kérper (A)
o -
Kurze WellenseilTeT T L‘
>Il

Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2.

[mm]
arope L CRB2, CRBU2
Y
10 1 bis 8
15 1.5bis 9
20 1.5 bis 10
30 2 bis13
40 4.5 bis 15

Bestelloption: A22

Die kurze Welle ke durch Einarbetung e abgestufen, D Sendaranfsing
Kann jg nach erforderlcher | ]

runden Welle mit doppelseftger Anfrdsung weiter verkirzt werden. Beatengu. . it oA
(Wenn eine Verkiirzung der Welle nicht gt ueren, § Do
I

T

nétig ist, "+" fir Abmessung Y angeben.)

@ \Verwendbare Wellenausfiihrung: W
o Gleiche Abmessungen werden mit

derselbgn Markierung geklennzeichr}elt. O @ Ep_rT7!
(Wenn die Abmessung C2 nicht spezifiziert  E4=""!
wird, stattdessen "+" angeben.)
[mm]
GréBe CRB2, CRBU2
Y L1 max L4 D2
10 |4 bis 8|Y-25 L2+1.5 23
15 |45bis 9|Y-3 L2+1.5 03 bis 04
20 |5 bis10|Y-3.5 L2+2 23 bis @5
30 |7 bis13|Y-5 L2+3 23 bis 26
L2+5 23 bis

40 |8 bis15|Y-55 | (510 am [ on

Anm.) Die Werte in () sind fur die CRBU2.
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Simple Special Serie CRBDZ

Durchgehende Welle

Bestelloption: A13

Nur fiir die Ausfiihrung mit einfachem

Drehflugelantrieb anwendbar.

Durchgangsbohrung-Welle

@ Nicht erhéltlich fur BaugréBe 10

e Bearbeitungsschritte fir d1: 0.1 mm.

e Eine Passfeder wird fir die lange
Welle der GroBe 40 verwendet.

® \lerwendbare Wellenausflihrung: W

Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2.

Bestelloption: A16

Nur fur die Ausflihrung mit einfachem
Drehflugelantrieb anwendbar.
Ein spezielles Ende wird in die lange und in die
kurze Welle eingearbeitet, und eine
Durchgangsbohrung wird in beide Wellen
gebohrt. Es werden Innengewinde in der
Durchgangsbohrung eingearbeitet, deren
Durchmesser dem des Fihrungslochs entspricht.
o Nicht erhéltlich fur BaugréBe 10
e Die maximale Abmessung L1 ist
im Allgemeinen doppelt so grof3
wie die GewindegréBe.

Q=M ")/

4

_1= =)
=i

L1

o]

at/ll

Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2.

L1

Bestelloption: A19

Sowohl die lange als auch die kurze

Welle werden verkirzt.

e Eine Passfeder wird fur die lange
Welle der GroéBe 40 verwendet.

® Verwendbare Wellenausfihrung: W

[mm] (Beispiel) Fir M5: L1 max. = 10 mm
) CRB2, CRBU2 e Eine Passfeder wird fir die lange [mm]
GroBe di Welle der GroRe 40 verwendet. Grofe CRB2. CRBU2
)
15 225 © Verwendbare Wellenausfiihrung: W . 15 20 30 40
2' ; o Gleiche Abmessungen werden mit M > 5 5 5
20 225 G 2 derselben Markierung gekennzeichnet. 8x05] 025 | 025 | 625 | 82,5
30 02.5 bis 04 M4x07| — | 033 | 833 | —
40 22.5 bis 93 M5x08| — — | 94.2 —
Bestelloption: A20
Die Wellenenden sind vertauscht. —
Lange Wellenseite i (Sowonhl die lange als auch die kurze #L i
1 x Welle werden verkirzt.) ” ‘ 0
Karper (B) o Eine Passfeder wird fir die lange K?rper il >
Korer 8] Welle der GroBe 40 verwendet. [KD"rpe’ (A)rj o
o [ e Verwendbare Wellenausfiihrung: W T £l
Kurze Wellenseitel_[ L
[
>

Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2.

Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2.

[mm] [mm]
GroBe CRB2 CRBU2 GréBe CRB2 CRBU2
X Y X Y X Y X Y
10 3 bis14 1 bis 8 1 bis 14 1 bis 8 10 3 bis 10 1 bis12 1 bis3 1 bis 12
15 4 bis 18 1.5bis 9 1.5 bis 18 1.5bis 9 15 4 bis11.5 1.5 bis 15.5 1.5 bis 6.5 1.5 bis 15.5
20 4.5 bis 20 1.5 bis 10 1.5 bis 20 1.5 bis 10 20 4.5 bis 13 1.5 bis 17 1.5bis 7.5 1.5 bis 17
30 5 bis 22 2 bis13 2 bis22 2 bis 13 30 5 bis 16 2 bis 19 2 bis8.5 2 bis19
40 18 bis 30 4.5 bis 15 18 bis 30 4.5 bis 15 40 6.5 bis 17 — 3 bis 9 —
Die lange Welle kann durch Einarbeitung Doppelpassfeder
einer rechtwinkligen, doppelseitigen Passfeder und Passfedernut werden
Anfrasung weiter verkUrzt werden. in einem Winkel von 180° von der
(Wenn eine Anderung der Standardposition eingearbeitet. @
Standardanfréasung und eine Verkirzung e Verwendbare Wellenausfihrung: W g a
der Welle nicht notig sind, “+" fur & e Gleiche Abmessungen werden mit —'l "1
Abmessungen L1 und X angeben.) M r derselben Markierung gekennzeichnet.
eDa L1 eine Standardanfrasung ist, Llf L"“ L‘ ! ﬁ
betrégt die Abmessung E1 min. 0.5 mm - “ >2 égg?:jgpgen |~
und min. 1 mm bei GréBe 30 und 40. [ 1
o \lerwendbare Wellenausfihrung: W
[mm]
GréBe CRB2 CRBU2
X L1 L3max X L1 L3 max
10 | 5bis 14| 9-(14-X) bis (X-3) | X-3 |3 bis 14| 9-(14-X) bis (X-1) | X-1 [mm]
15 | 8bis 18|10-(18-X) bis (X-4) | X-4 |3 bis 1810-(18-X) bis (X-1.5) | X-1.5 GréBe CRB2, CRBU2
20 |10 bis 20 {10-(20-X) bis (X-4.5) | X-4.5 |3 bis 20{10-(20-X) bis (X-1.5) | X-1.5 Abmessungen Passfeder LL
30 |10 bis 22|12-(22-X) bis (X-5) | X-5 |5 bis 22{12-(22-X) bis (X-2) | X-2 40 4x4x20 2
39
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Serie CRB2/CRBU2 Grssge: 10, 15, 20, 30, 40)

Simple Special

-XA31 bis -XA58: Wellenausfiihrungen Il

Verschiedene Wellenausfiihrungen sind als Simple Special erhaltlich.
Bitte setzen Sie sich mit SMC in Verbindung, um bei einer Bestellung ein Spezifikationsformular zu erhalten.

Wellenausfuhrungen I
Verwendbare Wellenausfiihrung: S, J, K, T, Y

Bestelloption

-XA31 bis -XA58

Standard type/serie CRB2 ¢ Wellenausfiihrung
S | Standard
J
K |Siehe Seite
T 11.
Y Druckluftanschluss-Position
Ohne Signalgeber CRB2[B][J] [20]—[90 Z— [XA33C4C30|
Mit Signalgeber CDRB2[B] J U[20]—[90] Z —[T79L]—[XA33C4C30]
Mit Winkeleinstelleinheit 1'
o Drehfliigelantrieb Bestelloptionen fiir
Mit Signalgeber :
gna'g Schwenkwinkel Signalgeber verschledeqe
Montage N Wellenausfiihrungen
o GroBe
Mit Winkeleinstelleinheit
Direktmontage/serie CRBU2 ¢ Wellenausfihrung
S | Standard
J
K Siehe
T Seite 27.
Y Druckluftanschluss-Position

Ohne Signalgeber

Mit Signalgeber
Mit Winkeleinstelleinheit

Mit Signalgeber—[

CRBU2[J] [20]—[90

CDRB U2 J U[20]—[90]

Z —|XA33C4C30|

Z—|T79L|—[XA33C4C30|

Drehfliigelantrieb Bestelloptionen fiir

. Schwenkwinkel ® Signalgeber ~ Verschiedene
Direktmontage . Wellenausfiihrungen
- ) o o GroBe
Mit Winkeleinstelleinheit
Bestelloptionen fiir verschiedene Wellenausfiihrungen
-
@Axial: Oben (lange Wellenseite) @®Durchgehende Welle
. . Wellen- Verwendbare BaugréBen . . Wellen- Verwendbare BaugréBen
Bestelloption Beschreibung ausfiihrung [10]15] 203040 Bestelloption Beschreibung ausfiihrung [10]15] 203040
XA31 Innengewinde am Wellenende S, Y [ JK 2K XA39* | Durchgangsbohrung-Welle| S, Y [ K BK 2K )
XA33 | Innengewinde am Wellenende | J, K, T (I IK) XA40* | Durchgangsbohrung-Welle| K, T (K
XA37 | abgestufte, runde Welle LJKT |le|e|/e /@@ XA41* | Durchgangsbohrung-Welle J A IK)
XA45 Mittelanfrasung LJKT e|e/e/e @ XA42* | DuchgengshonnungWele + mengewinde am Wellnende| S, Y (I K 3K
XA47 | eingearbeitete Passfeder KT [ 2K XA43* | DuchgengshonrungWele + Imengewinde am Wellnende |~ K, T (I K 3K
XA48 Anderung der Lange der langen Welle S, Y ([ IE K IK 3K ) XA44* | Ductigangsoofrung:Vell + lnengewinds am Wellnende J [ I K 2K )
XA51 Anderung der Lange derlangenWelle | J,K,T |@ |[@ @ | ® | ® XA50% | Anderung der Lange der durchgehenden Welle Y o e/ 0 O
. . XAS53* | Anderung der Lange der durchgehenden Welle K (I I K]
@Axial: Unten (kurze Wellenseite) _ XAS57* | Anderung der Linge der durchgehenden Welle J A IK]
Bestelloption Beschreibung aL}QIfEILerE-r] ‘I\/ng:";ba;%Ba;%;OBZz XAS58* | Unletrele, Acerung de Linge derduchgghencen Wele J eo/lojo|oe@
= - g = Diese Spezifikationen sind nicht fir Schwenkantriebe mit Signalgeber
XA32" | Innengowinde am Wellenende | S, Y ole 0 und/oder Winkeleinstelleinheit erhaltiich.
XA34* | Innengewinde am Wellenende J KT (K B K
XA38* |abgestufte, runde Welle K A IK)
XA46* | Mittelanfrasung K (KKK K]
XA49* | Anderung der Lange der kurzen Welle Y (A I I 3K )
XA52* | Anderung der Lange der kurzen Welle K (I I I AK)
XA55* | Anderung der Lange der kurzen Welle J 0
40
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Simple Special Serie CRBDZ

Kombinationen
p
XALJKombinationen o
' . axial | Vevendbere Welenausflirung L om
Bestelloption Beschreibung welue| JTKIS|TIY Kombinationen o
XA31 | Innengewinde am Wellenende | @ o |@ A * Wellenausfiihrung kann kombiniert werden. o
XA32 | Innengewinde am Wellenende ) o (@ @ XA
XA33 | Innengewinde am Wellenende (@ | |@|@®| |@ XA%3 \
XA34 | Innengewinde am Wellenende o o0 |© o [XA¥ (
XA37 | abgestufte, runde Welle | @ o0 [ @ |XAY =
XA38 | abgestufte, runde Welle e (@ K* K™ | XA ;
XA39 | Durchgangsbohrung-Welle |@ | @ e |0 XA39 L]
XAA40 | Durchgangsbohrung-Welle |@|@®| (@] |@® XA40 Al
XA41 | Durchgangsbohrung-Welle |@ |@|@® XAt E
XA42 | duchangstonrngWele + mengewinge anWelerence. | @ | @ e |@ XA42 O
XAA43 | DuetyangshahrngWele + mengeninde anWelenende | @ | @ [ J [ XA43
XAA44 | hucggshahngWele + mengeninde anWelenends | @ | @ | @ XAd4 —
XAA45 | Mittelanfrasung o e | XAdS
XA46 | Mittelanfrasung e |® XAd6 N
XAA47 | eingearbeitete Passfeder (@ |@|®| |@® XA47 =
XAA48 | Anderung der Lange der langen Welle | @ e |@ [ ) XA48 E
XA49 | Anderung der Lange der kurzen Welle ® ®|Y* Y* Y* | XA4 O
XAS50 | Anderung der Lange der durchgehenden Welle | @ | @ ) Y* Y*| @ |XAS0
XA51 | Anderung der Lange derlangenWele | @ | (@ |@| |@ [ KT*| J* KT*|J* | @ |[K*'| @ XA51
XA52 | Anderung der Linge der kurzen Welle e |@ K* K* K* K* K* | K* | K* K* | XA52 S
XA53 | Anderung der Linge der durchgehenden Vel | @ | @ | | @ K* K* K* | K* | K* K*| @ |XAS3 =
XA55 | Anderung der Lange der kurzen Welle o0 J* J* J¥ | J* J* J* XA55 ;
XAS57 | Anderung der Linge der durchgehenden Welle | @ | @ | @ J* J* J* | J* J* J* @ | XAS7 (o]
XAS58 | Unichriele, Andeunyde ingede cuchgghercenliele | @ | @ | @ J* J* | J* J* J* J* | J* >
Kombinationen mit bis zu zwei XACs sind erhaltlich. E
Beispiel: XA31A32 O
——
XA, XC[OKombinationen s
Andere Kombinationen als -XACO, wie z. B. Bestelloptionen (-XC0), sind ebenfalls erhaltlich. 8
Siehe Seiten 46 bis 48 fur ndhere Angaben zu den Spezifikationen der Bestelloptionen. (%
Bestelloption Beschreibun MG Kombinationen 2
p 9 BaugroéBen XA31 bis XA58 g‘
XC1* zusétzlicher Anschluss 10, 15, 20, 30, 40 [ ) &
XC2* Gewinde zu Durchgangsbohrungen &ndern 10, 20, 30, 40 [
XC3* Schraubenposition &ndern ) =
XC4 Schwenkwinkel &ndern ® 2
XC5* Schwenkbereich zwischen 0 und 200° ° o)
XC6* Schwenkbereich zwischen 0 und 110° 10,15, 20, 30, 40 [ g—
XC7* Umkehrwelle — =
XC30 Fluor-Schmierfett [ ] ®
= Diese Spezifikationen sind nicht fiir Schwenkantriebe mit Signalgeber und/oder Winkeleinstelleinheit erhaltlich. 8
Insgesamt vier XA und XCOJ-Kombinationen sind erhaltlich.
Beispiel: XA33A34C5C30 c
£
c
)
c
(=}
o
£
o
X
» &
52
cl
[~R7]
55
S
£g
£
)
2
[
K=2
©
c
2
(7]
=
41

O



Serie CRB[ 12

Axial: Oben (lange Wellenseite) Axial: Unten (kurze Wellenseite)

In die lange Welle werden = In die kurze Welle werden
Innengewinde eingearbeitet. Tl ox Innengewinde eingearbeitet.
® Die maximale Abmessung L1 ist Ql=M_2 L”J @: ® Die maximale Abmessung L2 ist im Allgemeinen
im Allgemeinen doppelt so grof3 hrl doppelt so groB wie die GewindegrdBe. o
wie die GewindegroRe. Beispiel fir M4: L2 = 8 mm H
Beispiel fir M3: L1 =6 mm Bei M5 fiur eine S-Welle betragt ! e
® \erwendbare Wellenausflihrungs: S, Y } die maximale Abmessung L2 das ‘»”—‘ ;
= 1.5-fache der GewindegroBe. ol T
® \erwendbare Wellenausfiihrungs: S, Y Q2=M___ N
[mm] [mm]
CRB2, CRBU2 CRB2, CRBU2
Ql Q2
GroBe S ‘ Y GroBe S ‘ Y
10 Nicht erhaltlich 10 Nicht erhaltlich
15 M3 15 M3
20 M3, M4 20 M3, M4
30 M3, M4, M5 30 M3, M4, M5
In die lange Welle werden L In die kurze Welle werden @ o
Innengewinde eingearbeitet. —~ Ql=M22 Innengewinde eingearbeitet. o ‘M‘ K-Achse = J-Achse
e ! =Mi__] ol (J-Achse) o ’
® Die maximale Abmessung L1 istim Allgemeinen g - @ Die maximale Abmessung L2 ist im Allgemeinen ; é [ | J c: LT 7
doppelt so groB wie die GewindegroBe. T doppelt so groB wie die GewindegrdBe. | 4 Py
Beispiel fir M3: L1 = 6 mm i . Beispiel fir M3: L2 = 6 mm
® \erwendbare Wellenausfihrungs: J, K, T ~J Bei M5 flr eine T-Welle betragt
die maximale Abmessung L2 das
1.5-fache der GewindegroBe
® \lerwendbare Wellenausfihrungs: J, K, T
[mm] [mm]
CRB2, CRBU2 CRB2, CRBU2
&% Qi /g% Q2
gy J | K | T gy J | K | T
10 Nicht erhaltlich 10 Nicht erhaltlich
15 M3 15 M3
20 M3, M4 20 M3, M4
30 M3, M4, M5 30 M3, M4, M5
40 M3, M4, M5 40 M3, M4, M5
Die lange Welle kann durch o Die kurze Welle kann durch
Einarbeitung einer abgestuften, \\o,\ Einarbeitung einer abgestuften,
runden Welle weiter verkirzt werden. v> D1-¢ 2 runden Welle weiter verkirzt werden. ]
(Wenn eine Verkiirzung der Welle nicht ) (Wenn eine Verkiirzung der Welle nicht Fpr
notig ist, "+" flir Abomessung X angeben.) o T notig ist, "«" fur Abmessung Y angeben.) L L”_‘
® \erwendbare Wellenausfihrungs: J, K, T \f ' o e Verwendbare Wellenausfiihrung: K cl', >
e Gleiche Abmessungen werden mit ‘ pi L e Gleiche Abmessungen werden mit =
derselben Markierung gekennzeichnet. ! I >: derselben Markierung gekennzeichnet. D2=g' 1
(Wenn die Abmessung C1 nicht spezifiziert i 1 o (Wenn die Abmessung C2 nicht spezifiziert
wird, stattdessen "+" angeben.) I wird, stattdessen "+" angeben.)
[mm] [mm]
) CRB2 CRBU2 . CRB2, CRBU2
GroBe GroBe
X |L1 max D1 X |L1 max D1 Y |L2 max D2
10 |4 bis14| X-3 23 bis ©3.9 |2 bis 14| X-1 23 bis ©3.9 10 | 2bis 14| Y-1 03 bis ©3.9
15 |5bis 18| X-4 23 bis 4.9 |3 bis 18| X-1.5 |23 bis 4.9 15 | 3bis 18| Y-1.5 |03 bis 4.9
20 |[6bis20| X-4.5 |23 bis 85.9|3 bis20| X-1.5 | @3 bis ©5.9 20 | 3bis20| Y-1.5 |@3bis 05.9
30 |6bis22| X-5 23 bis 7.9 |3 bis 22| X-2 23 bis 7.9 30 |3bis22| Y-2 23 bis 7.9
40 |8bis30| X-6.5 |03 bis ©9.9|4 bis 30| X-3 23 bis 9.9 40 | 6bis 30| Y-4.5 |@5 bis29.9
42
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Axial: Oben (lange Wellenseite)

Simple Special Serie CRBDZ

Axial: Unten (kurze Wellenseite)

JE—
Bestelloption: A45 Bestelloption: A46 g
Die lange Welle kann durch i Die kurze Welle kann durch oc
Einarbeitung einer Mittelanfrasung Wi L”—‘ L”—‘ Einarbeitung einer Mittelanfrasung (@]
weiter verkUrzt werden. e A5 weiter gekurzt werden. [
(Die Position der Anfréasung entspricht l (Die Position der Anfrasung entspricht m
der des Standardmodells.) E der des Standardmodells.) i Lli‘ —
(Wenn eine Verkirzung der Welle nicht H (Wenn eine Verkirzung der Welle nicht > |
notig ist, "+" flir Abomessung X angeben.) ‘ I notig ist, "+" flir Abomessung Y angeben.) | | ;
® \lerwendbare Wellenausfiihrungs: J, K, T | e ® \Verwendbare Wellenausflihrung: K w2=""" ]
— N
[mm] o
CRB2, CRBU2 [mm] | | O
\ X w1 L1 max | L3 max e CRB2, CRBU2 (
GroBeN| J K[ T]J[K[T|J|K[T|[J]K]|T Y W2  |L2 max|L4 max
10 | 6.5bis14| 0.5bis2 X-3 L1-1 10 4.5bis 14|0.5bis2 | Y-1 L2-1 g
15 |8 bis18| 0.5bis2.5 X-4 L1-1 15 5.5 bis 18 (0.5 bis 2.5| Y-1.5 L2-1 m
20 |9 bis20| 0.5bis3 X-4.5 L1-1 20 6 bis20({0.5bis3 | Y-1.5 L2-1 oc
30 |[11.5bis22 | 0.5 bis 4 X-5 L1-2 30 8.5bis22(0.5bis4 | Y-2 L2-2 o
40 |[15.5bis30 | 0.5bis5 X-5.5 L1-2 40 |13.5bis30|0.5bis5 | Y-4.5 L2-2
—
p—
Bestelloption: A47 Bestelloption: A49 =
Es wird eine Passfedernut in die Die kurze Welle ist verkurzt. ;
lange Welle eingearbesitet. - o Verwendbare Wellenausfiihrung: Y g
(Die Position der Passfedernut © T T T T m
entspricht der des Standardmodells.) «@ [1‘ [1‘ o
Die Passfeder muss gesondert ‘ I ‘ I )
bestellt werden. N1 > >
1o}
® Vi Well fiihrung: J, K, T - -
erwendbare Wellenausfurung: J K, | GroBe: 10bis30  GroBe: 40 E
(]
| : - o
= A
Q2
; Qo
S —— [mm] £
GréBe CRB2, CRBU2 n
L c
[mm] 10 1 bis 14 o
. CRB2, CRBU2 15 1.5 bis 18 o
GroBe - =
al L1 N1 20 1.5 bis 20 g—
20 | 2h93 s 10 6.8 30 2 bis22 5
30 | 3h9354ss 14 9.2 40 18 bis 30 "g)';
m
Bestelloption: A48 Bestelloption: A52
Die lange Welle wird verkirzt. Die kurze Welle ist verkurzt. 5
2
® \erwendbare Wellenausfiihrung: S, Y ® VVerwendbare Wellenausfiihrung: K 5
8
[<%
J £
i i ra ]
Ld Ld : : !
‘ Il ‘ I i
x x > >
[ 1 [ 1 .=
QS
GroBe: 10 bis 30  GroBe: 40 3
=R
[mm] 5E
arone | CRB2 CRBU2 mm || 5°g
réBe 7]
X X GroBe CRB2, CRBU2 E§
10 3 bis14 1 bis 14 v
15 4 bis18 1.5 bis 18 10 1 DisTd >
° S 15 1.5 bis 18 2
20 4.5 bis 20 1.5 bis 20 20 15 bis 20 S
30 5 bis 22 2 bis22 30 5> bis 22 g
o
40 18 bis 30 18 bis 30 40 4.5 bis 30 7}
£
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Serie CRB[ 12

Axial: Oben (lange Wellenseite)

Bestelloption: A51

Die lange Welle wird verkurzt.

® \lerwendbare Wellenausfuhrung: J, K, T

[}
I__

x
1
[mm]
. CRB2 CRBU2
GroBe X X
10 3 bis 14 1 bis 14
15 4 bis 18 1.5 bis 18
20 4.5 bis 20 1.5 bis 20
30 5 bis 22 2 bis 22
40 6.5 bis 30 3 bis 30

Axial: Unten (kurze Wellenseite)

Bestelloption: A§5

Die kurze Welle ist verkirzt.

® \erwendbare Wellenausfiihrung:

J

[}
=i__J

>
[mm]
GroBe CRB2, CRBU2
Y
10 1 bis 8
15 1.5bis 9
20 1.5 bis 10
30 2 bis 13
40 4.5 bis 15

Durchgehende Welle

Bestelloption: A39

Nur fir die Ausfilhrung mit einfachem Drehflligelantrieb anwendbar.

Welle mit Durchgangsbohrung (zusézlche Bearbeitung der Wellen S, Y)

® \erwendbare Wellenausfihrung: S, Y

e Gleiche Abmessungen werden mit
derselben Markierung gekennzeichnet.

@ Nicht erhaltlich fir BaugréBe 10

® Eine Passfeder wird flr die lange
Welle der GréBe 40 verwendet.

dl=0:__] dl=0:__]
j 4N
s o o g4 o
- . A
S-Achse

Y-Achse

® Bearbeitungsschritte fiir d1: 0.1 mm. Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2.

Bestelloption: A40

Nur fir die Ausflihrung mit einfachem
Drehfllgelantrieb anwendbar.

Welle mit Durchgangsbohrung
(zusatzliche Bearbeitung der Wellen
K, T)

o \erwendbare Wellenausfiihrung: K, T
e Gleiche Abmessungen werden mit
derselben Markierung gekennzeichnet.

® Nicht erhéltlich fur BaugréBe 10

d3=07""; m d3=0C ") m
| Ll [
‘ I ‘ Il
! - i~
di| di|
0 | B
d3_[]. ;| T-Achse
K-Achse &

Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2.

[mm] edl = 2.5, L1 = 18 (max.) fur [mm]
& CRB2 CRBU2 GréBe 15 ; Bearbeitungsschritte CRB2, CRBU2
< S | Y S | Y far d1ist 0.1 mm. % K | T K | T
GroBY di di ® d1 = d3 fur BaugréBen 20 bis 40. GroBd di a3
15 02.5 02.5 15 02.5 02.5 bis 03
20 92.5 bis ©3.5 92.5 bis 93.5 20 = 92.5 bis g4
30 02.5 bis 04 92.5 bis 04 30 — 22.5 bis 94.5
40 22.5 bis 23 22.5 bis 95 40 — 22.5 bis 95
Nur fir die Ausfiihrung mit einfachem Il Nur fir die Ausfiihrung mit einfachem
Drehfliigelantrieb anwendbar. Drehfligelantrieb anwendbar. A
Durchgangsbohrung-Welle ‘ Ein spezielles Ende wird in die lange und in die kurze Q=M __, | .
o Nicht erhaltlich fur BaugroBe 10 [higl Welle eingearbeitet, und eine Durchgangsbohrung wird It %
o Verwendbare Wellenausfihrung: J in beide Wellen gebohrt. Es werden Innengewinde in ‘E
e Gleiche Abmessungen werden mit 0 ! 0 die Durchgangsbohrun{;en elnlgl;earbenet,vderen 0 | ol o) -
derselben Markierung gekennzeichnet‘ | = Durchmesser denen der FUhrUngS'OCher emSpl’ICht. g‘} % =l
Il e Nicht erhaltlich fir BaugroBe 10 '
Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2. | © D¢ Maxmale Abmessung Lt istim Algemeinen e opige Apibitdung zeigt die Serie CRB2.
] | o Fix Mo Lt e < 10
eispiel) Fu : X. = mm
GroBe CRB2, CRBU2 Fiir M5 auf der kurzen Welle der S-Welle CRB2 CRBUZ[ ]
di gilt jedoch: L1 max. = 7.5 mm % 15 20’ 30 | 40
15 2.5 e Eine Passfeder wird fiir die lange A
20 22.5 bis 33.5 Welle der GréBe 40 verwendet. Gewinde| S | Y|S | Y|S | Y|S | Y
e s o Verwendbare Wellenausfihrung: S,Y ~ M3x05]22.5)|02.5 | 025 | 2.5
30 2.5 bis g4 o Gleiche Abmessungen werden mit M4x07| — |23.3|03.3| —
40 22.5 bis g4.5 derselben Markierung gekennzeichnet. M5x08] — | — |ea2] —
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Simple Special Serie CRBDZ

Durchgehende Welle

Bestelloption: A43

Nur fiir die Ausfliihrung mit einfachem
Drehflligelantrieb anwendbar.

Ein spezielles Ende wird in die lange
und in die kurze Welle eingearbeitet,
und eine Durchgangsbohrung wird in
beide Wellen gebohrt. Es werden
Innengewinde in die
Durchgangsbohrungen eingearbeitet,
deren Durchmesser denen der
Fuhrungslécher entspricht.

® Nicht erhéltlich fir BaugréBe 10
@ Die maximale Abmessung L1 ist im Allgemeinen

Q1=M__3

==
=i__a

L1

L=}
L1

|

="

Q1/

Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2.

Bestelloption: A44

Nur fiir die Ausfiihrung mit einfachem
Drehflligelantrieb anwendbar.

Ein spezielles Ende wird in die lange
und in die kurze Welle eingearbeitet,
und eine Durchgangsbohrung wird in
beide Wellen gebohrt. Es werden
Innengewinde in die
Durchgangsbohrungen eingearbeitet,
deren Durchmesser denen der
Flhrungslécher entspricht.

® Nicht erhéltlich fur BaugréBe 10
@ Die maximale Abmessung L1 istim Allgemeinen

iy
1==n
=i._a

I
Qt=M1 /i

L1

L=]
L1

e

Q1 T

Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2.

O

doppelt so groB wie die GewindegréBe. [mm] doppelt so groB wie die Gewindegroe [mm]
(Beispiel) Fur M5: L1 max. = 10 mm > CRB2, CRBU2 (Beispiel) Fir M5: L1 max. =10 mm GroBe CRB2, CRBU2
Far M5 auf der kurzen T-Welle gilt %;;’: 15 | 20 | 30 | 40 ® Verwendbare Wellenausfihrung: J : 5 f
i . = % i i 5 0 | 30 0
N sionmaomng, 7 CmeNIKITIRITIRITIKIT | * CEE RERenirt it e o
usfiihrung: K, .
e Gleiche Abmessungen werden mit M3x05|02.5| 025|025 |02.5 M3x0.5|02.5|02.5|02.5|02.5
derselben Markierung gekennzeichnet. ~_M4X07| — |23.3 03.3|03.3 M4x07| — |03.3]03.3|033
M5x08| — — |04.2 | 04.2 M5x08| — — |04.2 | 04.2
Bestelloption: A50 . . Bestelloption: A53 —
Sowohl die lange als auch die i S Sowohl die lange als auch die . U
kurze Welle werden verkurzt. — Lange Welensefe | Lang Viensete x kurze Welle werden verkiirzt. Lange WeIIenseite | ;
® Verwendbare Wellenausfiihrung: Y Kiper B Kitper ) o Verwendbare Wellenausfiihrung: K Korper @)
Korper (A} Korper (A} P :
] 0/ ] 0 m Korper (A)
Kurze Wel\enseit:[ [“ KurzeWe\Iense;n: [“ T B T Hl T
>Il >Il Kurze Wellenseite Lr:
GroBe: 10 bis 30 GroBe: 40 x
Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2. Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2.
[mm] [mm]
GréBe CRB2 CRBU2 GroBe CRB2 CRBU2
X Y X Y X Y X Y
10 3 bis 14 1 bis 14 1 bis 14 1 bis 14 10 3 bis 14 1 bis 14 1 bis 14 1 bis 14
15 4 bis 18 1.5 bis 18 1.5 bis 18 1.5 bis 18 15 4 bis 18 1.5 bis 18 1.5 bis 18 1.5 bis 18
20 4.5 bis 20 1.5 bis 20 1.5 bis 20 1.5 bis 20 20 4.5 bis 20 1.5 bis 20 1.5 bis 20 1.5 bis 20
30 5 bis 22 2 bis22 2 bis22 2 bis22 30 5 bis22 2 bis22 2 bis22 2 bis 22
40 18 bis 30 18 bis 30 18 bis 30 18 bis 30 40 6.5 bis 30 4.5 bis 30 3 bis 30 4.5 bis 30
Bestelloption: A57 Bestelloption: A58 o
o [
Sowohl die lange als auch die kurze N Die Wellenenden sind vertauscht. S
Welle werden verkiirzt. Lange Wellenseite ><' Zusétzlich werden sowohl die lange lange Wellenseit’e_L x
o Verwendbare Wellenausfiihrung: J | als auch die kurze Welle verkurzt.
Korper (B) : (Wenn eine Verkiirzung der Welle nicht Kérper (B)
- notig ist, "«" fur Aomessung X, Y angeben.) - :
Korper (A) v dbare Well ih J Korper (A)
® Verwendbare Wellenausfiihrung:
= - g (N -
Kurze Wellenseite i kurze Wellenseite o
> >
Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2. Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2.
[mm] [mm]
. CRB2 CRBU2 . CRB2 CRBU2
GroBe GroBe
X Y X Y X Y X Y
10 3 bis14 1 bis14 1 bis14 1 bis14 10 3 bis 10 1 bis12 1 bis10 1 bis12
15 4 bis 18 1.5 bis 18 1.5 bis 18 1.5 bis 18 15 4 bis11.5 1.5 bis 15.5 1.5 bis 11.5 1.5 bis 15.5
20 4.5 bis 20 1.5 bis 20 1.5 bis 20 1.5 bis 20 20 4.5 bis 13 1.5 bis 17 1.5 bis 13 1.5 bis 17
30 5 bis 22 2 bis22 2 bis 22 2 bis22 30 5 bis 16 2 bis 19 2 bis 16 2 bis 19
40 6.5 bis 30 4.5 bis 30 3  bis 30 3  bis 30 40 6.5 bis 17 4.5 bis 28 3 bis17 4.5 bis 28
45
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Serie CRB2/CRBU2 Grose: 10, 15, 20, 30, 40)
Bestelloptionen

-XC1,2,3,4,5,6,7,30

Standard type/serie CRB2

» Wellenausfiihrung

Standard

Siehe Seite

11

<|H|XR|«|=|n

Ohne Signalgeber

Mit Signalgeber
Mit Winkeleinstelleinheit

CRB2[B][J]

I

Mit Signalgeber
Montage
Wellenausfiihrung
W | Standard
J | siehe Seite 11.

Mit Winkeleinstelleinheit ®

CDRB2 [B|[J| U [20|—[90|

20| — (90 z

Bestelloption

-XC1 bis -XC7, -XC30

Druckluftanschluss-Position

———[XC4C30]

Z —|T79L|—[XC4C30|

Drehfliigelantrie
Schwenkwinkel
GroBe

Direktmontage/Serie CRBU2 ¢ Wellenaustiihrung

S

W Standard
J

K |Siehe Seite
T 27

Y

Ohne Signalgeber CRB U 2[J] [20]—[90 y4

Mit Signalgeber
Mit Winkeleinstelleinheit

Mit Signalgeber

I

Direktmontage

Wellenausfiihrung
W | Standard
J | Siehe Seite 27.

Mit Winkeleinstelleinheit ®

CDRBU2U —[90]

b Bestelloptionen fiir
Signalgeber Verschiedene

Wellenausfiihrungen

Druckluftanschluss-Position

——[XC4C30]

Z —[T79L]—[XC4C30]

Drehfliigelantrieb
Schwenkwinkel
GréBe

Bestelloptionen fiir
Signalgeber verschiedene
Wellenausfiihrungen

Bestelloptionen Kombinationen
Bestellopfion Beschreibung Verwendbare Wellenausfilhrung | Verwendbare Bestelloption Kombinationen
W,J,K,S,T,Y | Grobe XC1 XC1
XC1* zusétzlicher Anschluss ® XC2 [ XC2
XC2* Gewinde zu Durchgangsbohrungen &ndern ® 10 XC3 ® — XC3
XC3* Schraubenposition dndern [J 15 XC4 [J [J [J XC4
XC4 Schwenkwinkel &ndern ® 20 XC5 [ [ [ — XC5
XC5* Schwenkbereich zwischen 0 und 200° ) XC6 ° ® ® — — XC6
XC6* Schwenkbereich zwischen 0 und 110° [J 30 XC7 [J [J [J ) ) — XC7
XC7* Umkehrwelle W, J 40 XC30| e ° ° o [ [ [
XC30 Fluor-Schmierfett ®
= Diese Spezifikationen sind nicht fir Schwenkantriebe mit Signalgeber
und/oder Winkeleinstelleinheit erhaltlich.
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Bestelloption: C1

Die Druckluftanschliisse werden an der
Endflache des Geh&uses (A) hinzugefiigt.
(Die Oberflache ist aus Aluminium,
da sie unbearbeitet bleibt.)

® Eine Passfeder wird anstelle einer
Anfrésung fir die lange Welle der
GroBe 40 verwendet.

eNicht erhé&ltlich fir
Schwenkantriebe mit Signalgeber

Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2.

[mm]

. CRB2, CRBU2
GroBe Q M N

10 M3 8.5 9.5

15 M3 11 10

20 M5 14 13

30 M5 15.5 14

40 M5 21 20

Bestelloption: C3

Geanderte Position der Schrauben zum Festziehen des Antriebsgehduses.

3-Innensechskantschrauben

Anschluss A\ Anschluss B

Anschluss A Anschluss B

(Standard) (gedndert)

(von der kurzen Wellenseite betrachtet)

Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2.

Bestelloption: C5

Nur fur die Ausfihrung mit einfachem Drehflligelantrieb anwendbar.
Der Schwenkstart betragt 45° nach oben vom Anfang der vertikalen
Linie nach links.

® Die Schwenktoleranz fir CRB2BW10 betragt *§

® Die AnschlussgroBe fir CRB2BW10, 15 lautet M3.

® Eine Passfeder wird anstelle einer Anfrasung fir die lange Welle der GréBe
40 verwendet.

Max. = 200°

Schwenkende

Der Schwenkstart ist an der
Anfrédsungsposition
(Passfeder) bei
druckbeaufschlagtem
Anschluss B.

Anschiuss A Aﬁschluss B

(von der langen Wellenseite betrachtet)
Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2.

Bestelloptionen Serie CR B DZ

Bestelloption: C2

Serie CRB2 3xed

-8

Anschluss A Anschluss B

Die Gewindebohrungen auf
dem Gehéause (B) werden durch
Durchgangsbohrungen ersetzt.
(Die Oberflache aus
Aluminium bleibt
unbearbeitet.)

® Nicht flr Schwenkantriebe

mit Signalgeber erhaltlich.
Anschluss A Anschluss B

(Standard) (geandert)
Serie CRBU2 2 x od [mm]
crose | CREE.CREUZ
- 15 3.4
20 45
Anschluss A Anschluss B Anschluss A AnschiussB 30 5.5
(Standard) (geandert) 40 5.5

(von der langen Wellenseite betrachtet)

Bestelloption: C4

Nur fur die Ausfiihrung mit einfachem Drehfligelantrieb anwendbar.
Der Schwenkbereich wird gedndert. Schwenkwinkel 90°.

Der Schwenkstart befindet sich auf der horizontalen Linie (90° von
oben nach rechts).

® Die Schwenktoleranz fir CRB2BW10 betragt *5°
® Eine Passfeder wird anstelle einer Anfrésung fir die lange Welle der GréBe

40 verwendet. Schwenkbereich

Schwenkende

Anfrésung
(Schwenkbeginn)

Anschluss A Anschluss B
Der Schwenkstart ist an der Anfrésungsposition (Passfeder) bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.

(von der langen Wellenseite betrachtet)

Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2.

Bestelloption: C6

Nur fur die Ausfiihrung mit einfachem Drehflligelantrieb anwendbar.
Der Schwenkstart befindet sich auf der horizontalen Linie (90° von oben
nach links).

® Die Schwenktoleranz fir CRB2BW10 betragt *§
® Eine Passfeder wird anstelle einer Anfrésung fir die lange Welle der GréBe
40 verwendet. FTTT o440
0

(Schwenkbeginn) ‘
Anschluss A Anschluss B

Der Schwenkstart ist an der Anfrasungsposition (Passfeder) bei druckbeaufschlagtem Anschluss B.
(von der langen Wellenseite betrachtet)

Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2.

O
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Serie CRB[ 12

Bestelloption: C7

Die Wellenenden sind vertauscht.

® Eine Passfeder wird anstelle einer
Anfrasung fir die lange Welle der
GroBe 40 verwendet.

g

Korper (B)

Korper (A) |
QM

Hl

>

Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2.

Bestelloption: C30

Das Standard-Schmierfett wird durch Fluor-
Schmierfett ausgetauscht.
(Nicht fur Langsamlauf-Spezifikationen.)

[mm]
Grofe CRB2 CRBU2

Y X Y X
10 12 10 19 3
15 15.5 11.5 20.5 6.5
20 17 13 22.5 7.5
30 g 16 26.5 8.5
40 28 17 36 9
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Schwenkantrieb

Serie CRB[ 12
Komponenten

Signalgebereinheit und Winkeleinstelleinheit

Serie CRB2/CRBU2 i Signalgebereinheit und die Winkeleinstelleinheit kdnnen auf dem Schwenkantrieb mit Drehflligelantrieb montiert werden

Schwenkantrieb mit Signalgebereinheit Schwenkantrieb mit Winkeleinstelleinheit
CDRB2BW[I-J-] CRB2BWU--]
CDRBU2W[I-IC1-1 CRBU2WU--1

Signalgebereinheit Winkeleinstelleinheit
—_—

Einfache Welle

(Passfeder) ] T—

[
> . ] EZ

]

@Rundkopfschraube @¥Kappe

Einfache Welle (Passfeder)

Nachrustungseinheit Signalgebereinheit Nachrustungseinheit Winkeleinstelleinheit

Schwenkantrieb mit Signalgebereinheit und
Winkeleinstelleinheit CDRB2BWUJ-[1 -]
CDRBU2WUI-[-]

 Einstellschraube % Verbindungsstiick

Einfache Welle

Simple Special (CRBUZWU ” CRBU2 ”CRBZDWU” CRB2 ]

(Passfeder) 1 =

c
g :D [}
c
] @ o
=
- , [<%
LS :
] ]
=
] 7]
]
; = . 11]

.

% Rundkopfschraube

Nachristungseinheit Signalgebereinheit/Winkeleinstelleinheit

* Bei einem Schwenkantrieb mit Signalgebereinheit und Winkeleinstelleinheit werden letztere im Allgemeinen kombiniert.
Die mit vk markierten Positionen sind zusétzliche Elemente, die fir den Anschluss benétigt werden (Verbindungsteile) und die mit 4 markierten Positionen sind nicht erforderlich.
Anm.) Die Zahlen zeigen die Serie CRB2.

c
[
2
c
a
c
o
o
£
G
X

. . . . . (=]
Bestell-Nr. Einheit (gleich bei den Serien CRB2/CRBU2) 5 S
- T=
Groge | Signalgebereinheit Signalgeberblock-Bestell-Nr.*2 Bestell-Nr. Bestell-Nr. Signalgeber- Bestell-Nr. c®
Bestell-Nr.*1 rechtsgéngig linksgangig Winkeleinstelleinheit Winkeleinstelleinheit Verbindungseinheit*3 g 2
= .S
10 P611070-1 P811010-3 P811010-4 P211070-10 =2
P611070-8 P611070-9 Se
15 P611090-1 P811020-3 P811020-4 P211090-10 =
20 P611060-1 P811030-3 P811030-4 P211060-10 =
P611060-8
30 P611080-1 P811040-3 P811040-4 P211080-10
40 P611010-1 P611010-8 P611010-9 P811050-5 P811050-4 P211010-10

«1. Der Signalgeber selbst wird nicht mitgeliefert. Bitte gesondert bestellen.

%2, Die Signalgebereinheit wird mit einem rechtsgéngigen und einem linksgéngigen Signalgeberblock geliefert, die zusétzlich oder bei einer Beschadigung
des Signalgeberblocks zum Einsatz kommen.
Ein elektronischer Signalgeber fur die BaugréBen 10 und 15 bedarf keines Signalgeberblocks, deswegen lautet die Einheiten-Bestell-Nr. P211070-13.

«3. Eine Verbindungseinheit wird zur Nachrlstung des Schwenkantriebs mit Winkeleinstelleinheit und einer Signalgebereinheit oder zur Nachristung des
Schwenkantriebs mit Winkeleinstellung mit einer Signalgebereinheit verwendet.
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Serie CRB[ 12

Installation der Winkeleinstelleinheit

Technische Daten

Empfohlenes Anzugsdrehmoment fiir
Halte-Anschlagsblock

Einfacher Drehfliigelantrieb

GroBe Schwenkwinkel-Einstellbereich Elastische Dampfung GroBe Anzugsdrehmoment [N-m]
10 0 bis 230° 10
1.0 bis 1.2
15 15 '
20 0 bis 240° ja 20 2.5 bis 2.9
30 30
3.4 bis 3.9
40 0 bis 230° 40 '

Anm. 1) Verwenden Sie einen Schwenkantrieb flr 270°.

Anm. 2) Die Anschlusse erfolgen nur seitlich.

Anm. 3) Die zuléssige kinetische Energie entspricht den Spezifikationen des
Schwenkantriebs.

Doppelter Drehfliigelantrieb
GroBe Schwenkwinkel-Einstellbereich

10
15
20 0 bis 90° ja
30
40

Anm. 1) Da der max. Winkel des Schwenkwinkeleinstellbereichs flr
90°eingeschrénkt ist, beachten Sie dies bitte bei der Bestellung.
Der Schwenkantrieb fiir 90° sollte dazu verwendet werden, den
85°-Winkel oder einen kleineren Winkel als Richtwert zu
verwenden.

Anm. 2) Die Anschlusse erfolgen nur seitlich.

Anm. 3) Die zulassige kinetische Energie entspricht den Spezifikationen
des Schwenkantriebs.

Elastische Dampfung

Schwenkwinkel-Einstellungsmethode

Anm.) Der Anschlagblock wird fur die Zeit des Versandes angezogen.
Der Winkel wird vor dem Versand nicht eingestellt.

Ausgangswelle mit flacher Anfrésung
(Passfeder wird filr BaugrdBe 40 verwendet.)

Anschluss A Anschluss B
| Schwenk- /
' antrieb | é ! é |
| 1N — [
| Winkeleinstelleinheit {
|
T —_—— T

A A
Kappe

Weitere Betriebsmethoden

Ziehen Sie die in den Abbildungen gezeigte Kunststoffkappe ab, schieben
Sie den Anschlagblock auf die Langnut und lassen Sie ihn in der geeigneten
Position einrasten, um die Schwenkwinkel und die Schwenkposition
einzustellen. Die Uberstehenden vier Anfrasungen flr den Schlussel auf der
rotierenden Ausgangswelle erlauben eine manuelle Betatigung und
passendes Positionieren. (Siehe die Beispiele zur Einstellung von
Schwenkwinkeln auf der néchsten Seite.)

Anschlagblock

4 Anfrasungen
fur Schlissel

Schnitt A-A
(einfacher Drehfligelantrieb)

Schnitt A-A
(doppelter Drehfligelantrieb)

Anm.) Bei der BaugrdBe 40 ist jeder Anschlagsblock mit 2 Halteschrauben ausgeristet.

50

O

Obwohl bei Standardausfihrungen ein Anschlagblock fir jede Langnut
montiert wird (siehe Abbildung unten), kénnen 2 Anschlagblécke auf einer
Langnut montiert werden.

Winkeleinstellbereich bei 2 Anschlagblécken auf einer einzigen Langnut:
GroBe: 10, 40 «werevereeeenenes 50°
GroBe: 15, 20, 30 -w-eovvevees 60°

Wie in <Abb. b> gezeigt, kann bei Montage von 2 Anschlagblécken auf einer
einzigen Langnut der Schwenkbereich der Ausgangswelle mit flacher Anfrésung
(Passfeder) zwischen 50° oder 60° links von Anschluss A und B gesetzt werden
(siehe <Abb. a>), indem die Anschlagblécke (A) und (B) bewegt werden.
(Werden 2 Anschlagblécke auf der anderen Nut montiert, kann der Schwenkbereich
der Ausgangswelle mit flacher Anfrasung (Passfeder) zwischen 50° oder 60° rechts
von Anschluss A und B gesetzt werden, was genau das Gegenteil von <Abb. a> ist).

einfache Welle
(Passfeder)

(Abb. a)

Anschluss B

Anschluss A

Anschlagblock (B)

(Abb. b)

* Anm.) Die Zahlen zeigen die Serie CRB2.



Installation der Winkeleinstelleinheit Serie CR B DZ

Beispiele fiir die Schwenkwinkeleinstellung

Beispiel 1 Der Anschlagring wird auf der Standardposition montiert.
(Ein Schwenkantrieb mit einem Schwenkwinkel von 270° wird verwendet.)

Nullpunkt  flache Anfrasung
Schwenkbereich fiir Block D
Max. 115° (GréBe: 10, 40)

Max. 120° (GroBe: 15, 20, 30)

Schwenkbereich flr Block C
Max. 115° (GroBe: 10, 40)
Max. 120° (GrdBe: 15, 20, 30)

Ende @

(Abb. 1-1)

Im
rzeigersin Anschluss B

Anschluss A Uhi

Der schraffierte Bereich stellt
einen Anschlaghalter dar.

Gegen den Uhrzeigersinn
(Abb. 1-2)

Den Block @ in Abb. 1-2 feststellen und Block ® im Uhrzeigersinn drehen,
damit die Welle mit flacher Anfrasung (Abb. 1-1) vom Nullpunkt zum
Schwenkende (1 schwenken kann. Wenn der Block @© festgestellt ist und
Block ® gegen den Uhrzeigersinn bewegt wird, schwenkt die Welle mit
flacher Anfrasung (Abb. 1-1) vom Nullpunkt zum Schwenkende . Der
maximale Schwenkbereich der Welle mit flacher Anfrasung ist wie folgt:
GroBen 10, 40: bis 230°; GréBen 15, 20, 30: bis 240° (Die Abb. 1-2 zeigt
einen Schwenkwinkel von 0°.)

Beispiel 2 ¥ Anschlagring wird im Uhrzeigersinn auf 120° von der
Standardposition (siehe Abb. 1-2 in Beispiel Nr. 1) montiert.

Schwenkbereich fiir Block C = 135°

Schwenkbereich
fur Block D = 90°

(450)
Anschluss A /
(Abb. 2-1)

Anschluss A

Gegen den Uhrzeigersinn
(Abb. 2-2)

Der maximale Schwenkbereich der Welle mit flacher Anfrasung in Abb. 2-2 betragt 195°
vom Schwenkende (D) bis zum Schwenkende (2. Der Schwenkbereich verringert sich auf
den Bereich zwischen dem Schwenkende (2 und (3) (siehe Abb. 2-1), wenn der Block @ in
Abb. 2-2 im Uhrzeigersinn bewegt wird, und wenn gleichzeitig der Block ® gegen den
Uhrzeigersinn bewegt wird, verringert sich der Schwenkbereich auf den Bereich zwischen
Schwenkende (D und @). Da jedoch der innere Anschlag mit dem Drehfliigel am
Schwenkende q der Welle mit flacher Anfrasung (siehe Abb. 2-1) in Kontakt kommt, achten
Sie beim Einstellen darauf, dass der Anschlaghalter an Block @ stoppt.

RN Der Anschlagring wird im Uhrzeigersinn auf 120° von der Standardposition
montiert (siehe Abb. 1-2 in Beispiel 1, Abb. 4-2 in Beispiel 4).

Ende @

Schwenkbereich
fur Block C = 30°

Ende ™ flache Anfrésung

(45
Anschluss A / (Abb. 3-1)

Anschluss A m

Gegen den Uhrzeigersinn
(Abb. 3-2)

Den Block ©® in Abb. 3-2 feststellen und Block ® gegen den Uhrzeigersinn
drehen, damit die Welle mit flacher Anfrasung (Abb. 3-1) vom Schwenkende
(D bis zum Schwenkende (2) schwenken kann. Da jedoch der innere Anschlag
mit dem Drehfliigel am Schwenkende (1) der Welle mit einfacher Anfrasung in
Kontakt kommt, achten Sie beim Einstellen darauf, dass der Anschlaghalter
an Block @ stoppt. Die Schwenkendeseite (D kann innerhalb 30° durch
Drehen des Blocks ® gegen den Uhrzeigersinn eingestellt werden.

N Der Anschlagring wird im Uhrzeigersinn auf 120° von der Standardposition
montiert (siehe Abb. 1-2 in Beispiel 1, Abb. 3-2 in Beispiel 3).

(270°)

Schwenkbereich fiir
Block C = 90°

Ende @

(4,50)

Anschluss A/ (App, 4-1)

Anschluss A Uh

Anschluss B

Im
rzeigersin Anschluss B

Gegen den Uhrzeigersinn

(Abb. 4-2)

Der maximale Schwenkbereich der Welle mit flacher Anfrasung betragt 270° vom
Schwenkende (1) bis zum Schwenkende (2), wenn ein Antrieb fiir 270° verwendet wird, wenn
das Schwenkende (1) (Abb. 4-1) mit dem inneren Anschlag gestoppt wird und wenn das
Schwenkende (2) durch Verwenden des Blocks @ eingestellt wird. Der Schwenkwinkel kann
innerhalb 90° vom Schwenkende (2) eingestellt werden. Beachten Sie, dass Block @ nicht
bewegt werden und nicht auf 90° gegen den Uhrzeigersinn von seiner Position aus (Abb.
4-2) gesetzt werden kann, da der innere Anschlag mit dem Drehflligel in Kontakt kommt.

Komponenten || Bestelloptionen || Simple Special { CRBU2WU H CRBU2 ” CRB2[1WU H CRB2

Anm. 1) Die Montage des Anschlagrings, die in den Beispielen 2, 3, 4 gezeigt wird, gilt nicht fir die BaugréBe 10.

Anm. 2) @ bezeichnet in den oben stehenden Abbildungen die Position des Anschlagringelements.

Anm. 3) Wahlen Sie den glinstigen Schwenkbereich des Schwenkantriebs, nachdem Sie sich Uiber die "Installation der Winkeleinstelleinheit" gut informiert haben.
Anm. 4) Bei der BaugréBe 40 ist jeder Block mit 2 Halteschrauben ausgerustet.

Anm. 5) Die Darstellungen zeigen die Serie CRB2.
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Winkeleinstellung

Mit Signalgeber




Serie CDRB[ 12
Mit Signalgeber

Verwendbare Signalgeber

GroBe Signalgebermodell Elektrischer Eingang
b D-90/90A
Reed Eingegossene Kabel, 2-Draht:
Schalter D-97/93A
10,15 D-S99/S99V* Eingegossene Kabel, 3-Draht (NPN)
El isch -
Sei;tr::lnglzgefr D-S9P/S9PV* Eingegossene Kabel, 3-Draht (PNP)
D-T99/T99V eingegossene Kabel, 2-Draht:
Reed- D-R73 Eingegossene Kabel, 2-Draht:
Schalter | D-R80 Stecker, 2-Draht
30, 40 D-S79* Eingegossene Kabel, 3-Draht (NPN)
Elektronischer % -
Signalgeber D-S7P Eingegossene Kabel, 3-Draht (PNP)
D-T79 Eingegossene Kabel/2-Draht, Stecker/2-Draht

= Der elektronische Signalgeber in 3-Draht-Ausfiihrung hat keine Steckerausfiihrung.

Betriebsbereich und Hysterese

= Betriebsbereich: 6 m
Der Bereich zwischen der Position, in der sich der Signalgeber aufgrund der Magnetbewegung in der Signalgebereinheit einschaltet (ON), und der
Position, in der sich der Signalgeber ausschaltet (OFF), da der Magnet sich in dieselbe Richtung bewegt.

+ Hysteresebereich: 6 d
Der Bereich zwischen der Position, in der sich der Signalgeber aufgrund der Magnetbewegung in der Signalgebereinheit einschaltet (ON), und der
Position, in der sich der Signalgeber ausschaltet (OFF), da der Magnet sich in entgegengesetzte Richtung bewegt.

Signalgeber @

OFF

0 m: Betriebsbereich

Betriebsbereich: ON

6 d: Hysteresebereich GroBe 6 m: Betriebsbereich

10,15 110° (o
90°

(OFF) 20, 30

Magnet Anm.) Die Werte der obigen Tabelle stellen Richtwerte dar und kénnen
' daher nicht garantiert werden.
! Uberpriifen Sie vor der endgiiltigen Einstellung des Signalgebers
zunéchst die Betriebsbedingungen.

6 d: Hysteresebereich

Anderung der Signalgeber-Schaltposition

= Um die Schaltposition zu verstellen, I6sen Sie leicht die Befestigungsschraube, bewegen den Schalter an die gewlinschte Position und ziehen die
Befestigungsschraube erneut an. Uberschreiten Sie beim Festziehen der Schraube nicht das Anzugsdrehmoment, da hierdurch der Signalgeber
beschadigt werden kénnte und nicht korrekt positioniert wiirde. Beachten Sie das Anzugsdrehmoment von 0.49 N-m.

Einstellschraube
Jil
g
@ el

GroBe: 20 bis 40

GroBe: 10, 15
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Mit Signalgeber Serie CDRBDZ

Signalgebermontage

AuBenansicht und Beschreibung der Signalgebereinheit
Die Abbildung zeigt die AuBenansicht und die typischen Elemente der Signalgebereinheit.

Deckel (B)
Rundkopf-Kreuzschlitzschraube (1) .@.
(rechtsgangig und linksgéngig)
Rundkopf-Kreuzschlitzschraube (2)
(rechtsgéngig und linksgéngig) & Deckel (A)
Signalgeberblock (B) Signalgeberblock (A)
(linksgéngig) (rechtsgangig)
Elektronischer Sighalgeber Reed-Schalter
(verwendbarer Signalgeber) (verwendbarer Signalgeber)
3-Draht-Ausfihrung...... D-S99(V)LI/S9P(V)LI D-97/93A (mit Betriebsanzeige)
2-Draht-Ausfiihrung...... D-T99(V) D-90/90A (ohne Betriebsanzeige)

1. Ausbau der Signalgeber-
Baugruppe
Die Rundkopf-Kreuzschlitzschraube
(1) entfernen, um die Signalgeber-
block auszubauen.

1. Vorbereitung
Die Rundkopf-Kreuzschlitzschraube
(2) 16sen (ca. 2 bis 3 Umdrehungen).

= Diese Schraube ist bei Lieferung
vorlaufig festgezogen.

D-93A

2. Einbau des Reed-Schalters

Den Reed-Schalter so weit

einfihren, bis er die Bohrung der
Signalgeber-Baugruppe berihrt.

Bei der Ausfihrung D-97/93A
den Signalgeber in die Richtung
einsetzen, wie in der Abb.

2. Einbau des elektronischen
Signalgebers
Den elektronischen Signalgeber mit
der Rundkopf-Kreuzschlitzschraube
(1) und dem Halteblock (A) sichern.
Anzugsdrehmoment: 0.4 bis 0.6 [N-m]

*

* Da sich der Halteblock (A) in
der Nut bewegt, muss er im rechts dargestellt.

Vorfeld in die Einbauposition Die Ausflihrung D-90/90A ist
gesetzt werden. rund und ist daher nicht
-Nach dem Einstellen der richtungsabhéngig.
Betriebsposition mithilfe der

Rundkopf-Kreuzschlitzschraube

(1) den Signalgeber verwenden. 3. Befestigen des Reed-Schalters
Die Rundkopf-Kreuzschlitzschraube
(2) festziehen, um den Reed-
Schalter zu befestigen.
Anzugsdrehmoment: 0.4 bis 0.6
[N-m]

*

Komponenten || Bestelloptionen || Simple Special { CRBU2WU H CRBU2 ” CRB2[1WU H CRB2

Installation der
Winkeleinstellung

-Nach dem Einstellen der
Betriebsposition mithilfe der
Rundkopf-Kreuzschlitzschraube
(1) den Signalgeber verwenden.

Mit Signalgeber
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Serie CDRB[ 12

Einstellung des Signalgebers

Schwenkbereich der Ausgangswelle mit flacher Anfrasung (Passfeder nur fiir BaugréBe 40) und Montageposition fiir Signalgeber
(verwendbare Modelle/BaugréBen: 10, 15, 20, 30, 40)

Einfacher Drehfliigelantrieb

. . o ) . o . . o
Schwenkwinkel: 90 Schwenkwinkel: 180 Signalgeber in Schwenkwinkel: 270 Signalgeber in
Richtung Schwenk- Richtung Schwenk-
ENDE (D ENDE @
180° 270°

;ﬁ

ENDE (D ENDE @

\
) Al
N2y

‘B\ e T ENDE ()

ignalgeber in Signalgeber in Signalgeberin
Richtung Schwenk- \ Fichtung Schwenl %‘.%R?J%Ebg"éﬁcvenk_ Richiung s%hwen},\ ............
ENDE (D ENDE @ =)

Signalgeber

Anschluss B Anschluss A

= Die durchgezogenen Pfeillinien geben den
Schwenkbereich der Ausgangswelle mit flacher LU\! t t !/DJ

Anfrasung (Passfeder) an. Wenn die flache
Anfrasung (Passfeder) zum Schwenkende (D
zeigt, ist der Signalgeber fiir das Schwenkende X i

(1 in Betrieb, und wenn die flache Anfrasung Schwenkantrieb
(Passfeder) zum Schwenkende (2 zeigt, ist der

Signalgeber firr das Schwenkende (2) in Betrieb.
= Die unterbrochenen Pfeillinien zeigen den

Schwenkbereich des eingebauten Magneten an. Ausgangswelle mit flacher Anfrésung (Passfeder)
Der Schwenkbereich des Signalgebers kann GroBe: 10 bis 40 o ) o )
entweder durch eine Bewegung im + Die obige Abbildung zeigt die Serie CRB2.

Uhrzeigersinn in Richtung Schwenkende (D
oder durch eine Bewegung gegen den
Uhrzeigersinn in Richtung Schwenkende @
verringert werden. Der Signalgeber in den unten
stehenden Abbildungen befindet sich in der
optimalen Schaltposition.

= Jede Signalgebereinheit ist mit einem
rechtsgéngigen und einem linksgéangigen
Signalgeber ausgestattet.
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/A Sicherheitshinweise

Diese Sicherheitshinweise sollen vor geféhrlichen Situationen und/oder Sachschaden
schiitzen. In den Hinweisen wird die Schwere der potentiellen Gefahren durch die

Gefahrenworte "Achtung"”, "Warnung" oder "Gefahr" bezeichnet. Diese wichtigen
Sicherheitshinweise miissen zusammen mit internationalen Standards (ISO/IEC)*") und
anderen Sicherheitsvorschriften beachtet werden.

|

/\ Achtung:

Achtung verweist auf eine Gefahr mit geringem
Risiko, die leichte bis mittelschwere Verletzungen zur
Folge haben kann, wenn sie nicht verhindert wird.

Warnung verweist auf eine Gefahr mit mittlerem
Risiko, die schwere Verletzungen oder den Tod zur
Folge haben kann, wenn sie nicht verhindert wird.

/A Warnung:

Gefahr verweist auf eine Gefahr mit hohem Risiko,
die schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge

A\ Gefahr :
hat, wenn sie nicht verhindert wird.

T T T S |

#1)  1SO 4414: Fluidtechnik — Ausfiihrungsrichtlinien Pneumatik
ISO 4413: Fluidtechnik — Ausflihrungsrichtlinien Hydraulik
IEC 60204-1: Sicherheit von Maschinen — Elektrische Ausriistung von Maschinen
(Teil 1: Aligemeine Anforderungen)
ISO 10218-1: Industrieroboter - Sicherheitsanforderungen usw.

A\ Warnung

1. Verantwortlich fiir die Kompatibilitdt des Produktes ist die Person,
die das System erstellt oder dessen Spezifikation festlegt.
Da das hier aufgeflihrte Produkt unter verschiedenen Betriebsbedingungen eingesetzt
wird, darf die Entscheidung Uber dessen Eignung fir einen bestimmten
Anwendungsfall erst nach genauer Analyse und/oder Tests erfolgen, mit denen die
Erfullung der spezifischen Anforderungen tberprift wird. Die Erflllung der zu
erwartenden Leistung sowie die Gewahrleistung der Sicherheit liegen in der
Verantwortung der Person, die die Systemkompatibilitat festgestellt hat. Diese Person
muss anhand der neuesten Kataloginformation sténdig die Eignung aller angegebenen
Teile Gberprifen und dabei im Zuge der Systemkonfiguration alle Mdglichkeiten eines
Gerateausfalls ausreichend berlcksichtigen.

2. Maschinen und Anlagen diirfen nur von entsprechend geschultem
Personal betrieben werden.
Das hier angegebene Produkt kann bei unsachgemaBer Handhabung gefahrlich sein.
Montage-, Inbetriebnahme- und Reparaturarbeiten an Maschinen und Anlagen,
einschlieBlich der Produkte von SMC, durfen nur von entsprechend geschultem und
erfahrenem Personal vorgenommen werden.

3. Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen oder der Ausbau
einzelner Komponenten diirfen erst dann vorgenommen werden,
wenn die Sicherheit gewéhrleistet ist.

. Inspektions- und Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen diirfen erst dann

ausgeflihrt werden, wenn alle MaBnahmen (berpriift wurden, die ein Herunterfallen

oder unvorhergesehene Bewegungen des angetriebenen Objekts verhindern.

Soll das Produkt entfernt werden, tiberpriifen Sie zunéchst die Einhaltung der oben

genannten Sicherheitshinweise. Unterbrechen Sie dann die Druckluftversorgung

aller betreffenden Komponenten. Lesen Sie die produktspezifischen

Sicherheitshinweise aller relevanten Produkte sorgféltig.

Vor dem erneuten Start der Maschine bzw. Anlage sind MaBnahmen zu treffen, um

unvorhergesehene Bewegungen des Produktes oder Fehlfunktionen zu verhindern.

4. Bitte wenden Sie sich an SMC und treffen Sie geeignete
Sicherheitsvorkehrungen, wenn das Produkt unter einer der
folgenden Bedingungen eingesetzt werden soll:

1. Einsatz- bzw. Umgebungsbedingungen, die von den angegebenen technischen
Daten abweichen, oder Nutzung des Produktes im Freien oder unter direkter
Sonneneinstrahlung.

N

@

A Warnung

2. Einbau innerhalb von Maschinen und Anlagen, die in Verbindung mit Kernenergie,
Eisenbahnen, Luft- und Raumfahrttechnik, Schiffen, Kraftfahrzeugen, militarischen
Einrichtungen, Verbrennungsanlagen, medizinischen Geréten oder Freizeitgeraten
eingesetzt werden oder mit Lebensmitteln und Getrénken, Notausschaltkreisen,
Kupplungs- und Bremsschaltkreisen in Stanz- und Pressanwendungen,
Sicherheitsausriistungen oder anderen Anwendungen in Kontakt kommen, die nicht
fur die in diesem Katalog aufgefiihrten technischen Daten geeignet sind.

3. Anwendungen, bei denen die Mdglichkeit von Schéden an Personen, Sachwerten
oder Tieren besteht und die eine besondere Sicherheitsanalyse verlangen.

4. Verwendung in Verriegelungssystemen, die ein doppeltes Verriegelungssystem mit
mechanischer Schutzfunktion zum Schutz vor Ausféllen und eine regelméaBige
Funktionsprifung erfordern.

A\ Achtung

1. Das Produkt wurde fiir die Verwendung in der Fertigungsindustrie konzipiert.
Das hier beschriebene Produkt wurde fiir die friedliche Nutzung in Fertigungsunternehmen
entwickelt.

Wenn Sie das Produkt in anderen Wirtschaftszweigen verwenden méchten, miissen Sie SMC
vorher informieren und bei Bedarf entsprechende technische Daten zur Verfligung stellen.
Wenden Sie sich bei Fragen bitte an die nachstgelegene Vertriebsniederlassung.

Einhaltung von Vorschriften

Das Produkt unterliegt den folgenden Bestimmungen zur ,Einhaltung von Vorschriften®.
Lesen Sie diese Punkte durch und erklaren Sie lhr Einversténdnis, bevor Sie das Produkt verwenden.

Einhaltung von Vorschriften

1. Die Verwendung von SMC-Produkten in Fertigungsmaschinen von Herstellern von
Massenvernichtungswaffen oder sonstigen Waffen ist strengstens untersagt.

2. Der Export von SMC-Produkten oder -Technologie von einem Land in ein anderes hat nach den
an der Transaktion beteiligten L&ndern geltenden Sicherheitsvorschriften und -normen zu
erfolgen. Vor dem internationalen Versand eines jeglichen SMC-Produktes ist sicherzustellen,
dass alle nationalen Vorschriften in Bezug auf den Export bekannt sind und befolgt werden.
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SMC Corporation (Europe)

Austria 2 +43 (0)2262622800  www.smc.at office@smc.at

Belgium 2 +32 (0)33551464  www.smcpneumatics.be  info@smcpneumatics.be
Bulgaria 2 +359 (0)2807670  www.smc.bg office@smc.bg

Croatia Z& +385 (0)13707288  www.smc.hr office @sme.hr

Czech Republic & +420 541424611 www.smc.cz office@smc.cz

Denmark & +45 70252900 www.smedk.com smc@smcedk.com
Estonia 2 +372 6510370 www.smcpneumatics.ee  smc@smcpneumatics.ee
Finland & +358 207513513 www.smc i smcfi@smc.fi

France 2 +33(0)164761000  www.sme-france.fr promotion@smc-france.fr
Germany = +49 (061034020  www.smc.de info@smc.de

Greece @ +302102717265  www.smchellas.gr sales@smchellas.gr
Hungary @ +36 23511390 www.smc.hu office@sme.hu

Ireland 2 +353 (0)14039000  www.smcpneumatics.ie  sales@smcpneumatics.ie
Italy @ +39 0292711 www.smitalia.it mailbox @smcitalia.it
Latvia @ +371 67817700 www.smelv.lv info@smclv.lv
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Lithuania T +370 52308118 www.smlt It info@smclt.It
Netherlands T +31(0)205318888  www.smcpneumatics.nl  info@smepneumatics.nl
Norway T +47 67129020 WWW.Smc-norge.no post@smc-norge.no
Poland T +48(0)222119616  www.smc.pl office@sme.pl
Portugal @ +351 226166570  www.smc.eu postpt@sme.smees.es
Romania T +40 213205111 Www.smcromania.o smcromania@smcromania.ro
Russia T +7 8127185445 www.smc-pneumatik.ru info@smc-pneumatik.ru
Slovakia T +421(0)413213212  www.sme.sk office @sme.sk
Slovenia T +386 (0)73885412  www.smc.Si office@sme.si
Spain = +34 902184100 Www.smc.eu post@smc.smees.es
Sweden @ +46 (0)86031200  www.smc.nu post@sme.nu
Switzerland B +41(0)523963131  www.smc.ch info@smc.ch
Turkey W+902124890440  www.smepnomatik.com.tr  info@smcpnomatik.com.tr
UK B +44 (0)845 1215122 www.smcpneumatics.co.uk - sales@smepneumatics.co.uk

SMC CORPORATION Akihabara UDX 15F, 4-14-1, Sotokanda, Chiyoda-ku, Tokyo 101-0021, JAPAN Phone: 03-5207-8249 FAX: 03-5298-5362
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