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Langhub-3-Finger-Greifer
2-Finger, 3-Finger, 4-Finger

Serie MIHS

216, 020, 925, ¥32, J40, 350, J63, K80, D100, D125

Ba‘uwe;se wu”d mmestens dle;
doppelte. Hublénge errelcht

Aktualisierte Serie: Langhubversion (MHSL3) erganzt.



Leichtes, kompaktes Design
mit reduzierter Greiferhohe

Mit derselben Prismenfiihrung wie vorher wird mindestens
die doppelte Hubléange bei kompakter Bauweise erreicht

Hohe Wiederholgenauigkeit: + 0.01 mm

Signalgebermontage ----------- - e
Zahlreiche elektronische Signalgebervarianten kénnen in die 1 @
Nuten seitlich am Gehéause eingebaut werden. L

Zur Auswahl stehen wasserfeste Ausfiihrungen und solche mit
2-farbiger Diagnose.

Einfaches Zentrieren -----=------ ===

Positionierbohrungen auf der Flanschseite @~ === = e eam-a= ] ' i n

Montage von zwei Seiten ----------

Innengewinde im Durchgangsbohrungen
Greiferkodrper

Mit Prismenfiihrung -=---=====----

Diese Konstruktion erméglicht hohe
Haltekrafte bei kompakter Bauweise.

Variantenubersicht Kolben-@ [mm]
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Ideal zum Greifen von Teilen mit unterschiedlichen Durchmessern.

mu Langhub MHSL3

Offnungs-/SchlieBhub mehr als doppelt
so groB wie bei der Standardausfiihrung (MHS3)

) /]
Kolben-@ U 4 Hohe [Gewicht

[mm] [mm] lal
16 J 43.5 80
20 o o 46 135
25 N 0 49 180
32 - 58 370
40 = 64 550
Greifen von Teilen mit 50 J 77.5 930
unterschiedlichen 63 40 N 89 1,550
Durchmessern. 80 - 116 2850
100 0 (£1 135 | 5500
125 D4 175 |11,300

@ Der Montageabstand ist mit der

Standard in ( ) /Hub von MHS3
Standardausfiihrung kompatibel. andardin () /Hub von

MHS3 Varianten
Kolben-@ [mm]

Mit Staubschutzkappe/MHSJ3 16 20 25 32 40 50 63 80
[VIEENERN mit Staubschutzkappe | | |

mit Durchgangsbohrung |
mit Auswerfer (pneumatisch) |
. mit Auswerfer (mit Feder) |

Durchgangsbohrung mit Staubschutzkappe
Staubschutzkappe und Auswerfer (pneumatisch)

Staubschutzkappe und Auswerfer (mit Feder)

Mit Durchgangsbohrung/MIHSH3

. pls

Mit Staubschutzkappe und Auswerfer

Staubschutzkappe und Auswerfer kénnen in der

.@w Ausfiihrung mit Durchgangsbohrung MHSH3
l e kombiniert werden.
—— " J J \ m‘_l";;-:.— 2 |
i\ = g
.
t\ ,‘ =~ W "'5 N Auswerfer
‘ | Staubschutz- urengangs-

bohrung n
i h Lr w kappe MHSH3 "= Ausfithrung
Lr H h ki mit Feder
'
JIN - -
-
) lsfme pneumatische
Ausbl Werkstuck wird = .
Usmﬁsen mittels Zylinder =F Agsfuhrung

Druckluft ausgeworfen ks mit Zylinder
-
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Pneumatischer

rinie N Serie MHS2

016, 020, 025, 932, 940, 950, 263

Bestellschlussel

Kolben-o

A PRIMHS 2 —

Anzahl der Finger

(2 [2-Finger]

20/ D —|M9PL

— |

lAnzahI der Signalgeber
s 2 Stk.
) 1 Stk.

Signalgeber

Kolben-o ¢ [ - [ ohne Signalgeber (eingebauter Magnet ) |
16 | 16 mm Verwendbare Signalgeber
20 | 20mm . . Spannungs- | Signalgebermodell | scriusskabelange )
25 | 25mm Modell f?]?lrlzﬁgrz Elgi(;nsa%her Iﬁzrl;bz- (ﬁ\’fsdgﬁs? versorgung _[EediscreEngangsichng | 0.5 | 3 | 5 |Amwendng
gang | &nee (Auseand) " n s TAC |vertikal | axial | () |1 (@)
2 3-Drat MONV| MoN | @ | @ | —
Funktionsweise & 5 (NPN) 5V,
doppeltwirkend S — |eingegossenes 3-Draht 12v _
D | 5 e I . MOPV| MoP | @ | @ Relais
s Kabel 1 SPS
3 M9BV| M9B (@ | @ | —
S Tagsor 2-Draht 12V
E gfarblge - M9BA — | @ O
w nzeige )
* Anschlusskabellange: 0.5m ....... - (Beispiel) M9B
L (Beispiel) M9BL
5M......... Z (Beispiel) M9BZ
D-M9BA ist nur als Option "L" verfugbar.
= Mit "O" gekennzeichnete Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.
Anmerkung 1) Beachten Sie die Hysterese der Signalgebermodelle mit 2-farbiger Anzeige.
KOIben'Q Anmerkung 2) Siehe ab S. 53 fur detaillierte technische Daten der Signalgeber.
EpAL R MHS 2 —50) D —Y59A
Anzahl der Signalgeber
Anzahl der Finger . 2 Stk.
- S 1 Stk.
[2 [2Finger |
Kolben-o & | S'gf‘[aLgeg?' oo enashaier Wagnatl]
32 2 mm - ohne Signalgeber (eingebauter Magnet )
40 | 40mm Verwendbare Signalgeber
50 | 50 mm Modell Sonder- |Elektrischer Betriebs- Anschluss | Spannungsversorgung| Signalgebermodell|Anschlusskabelnge (m)| Anwendung
63 | 63mm funktion | Eingang [anzeige |(Ausgang) DC AC | axial |vertikal |0.5(-) |3 (L)| 5 (2)
g 3-Draht (NPN) 5V 12V Y69A |Y59A | @ (@ | O | I
% — 3Draht (PNP) ’ YIPV [YIP | @ | @ | O [Stuenng
5 2-Draht 12V Y6OB |Y59B | @ [ ] @) —
Funktionsweise "s’ Diagnose- |EiNgegossenes Ja  [S0mht(NPN) oy |sv 12v] — YINWV|YINW | @ | ®@ | O - Relais,
[D [ doppeltwirkend £ g’f‘;%?g% Kabel SDrait (PNP) ' Y7PWV|Y7?PW | @ | @ | O |Steuenng SPS
Symbol S nzeige ) Y/BWV|Y7BW | @ | @ | O
ymbo £ | Wasser 2-Draht 12V —
’ - T E gfarblge — Y7BA - ([ J O
w nzeige )
! * Anschlusskabelldnge: 0.5m ....... - (Beispiel) Y59B
3M ..o L (Beispiel) Y59BL
5m......... Z (Beispiel) Y59BZ
D-Y7BA ist nur als Option "L" verfligbar.
—| = Mit "O" gekennzeichnete Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.
| Anmerkung 1) Beachten Sie die Hysterese der Signalgebermodelle mit 2-farbiger Anzeige.

Anmerkung 2) Siehe ab S. 53 fiir detaillierte technische Daten der Signalgeber.
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Technische Daten

Pneumatischer 2-Finger-Greifer Serie MHS2

o > Modell MHS2-16D |[MHS2-20D |[MHS2-25D |MHS2-32D |MHS2-40D |MHS2-50D | MHS2-63D
( 7 Kolben-o (mm) 16 20 25 32 40 50 63
o o Medium Druckluft
\.I. it . " .
R Betriebsdruck (MPa) 0.2 bis 0.6 \ 0.1 bis 0.6
\ 5y ‘ Umgebungs- und Betriebstemperatur (°C) —10 bis 60 (nicht gefroren)
d Wiederholgenauigkeit (mm) 10.01
Max. Betriebsfrequenz Zyklen/min. 120 ‘ 60
Schmierung nicht erforderlich
Funktionsweise doppeltwirkend
N Anmerkung 1) a1, Ben
Effektive Haltekraft greifend 21 37 63 111 177 280 502
N bei einem Druck von [ ren
0.5MPa greifend 23 42 71 123 195 306 537
Offnungs-/SchlieBweite (beide Seiten) (mm) 4 4 6 8 8 12 16
Gewicht (g) 58 96 134 265 345 515 952
Anmerkung) Die Werte fiir 16 bis 225 gelten bei Haltepunkt L = 20mm, und fiir 232 bis 63 mit Haltepunkt L = 30mm.
Siehe "Effektive Haltekraft" auf S.3 und 4 fur die Haltekraft an jeder Halteposition.
Konstruktion
Finger geschlossen Finger geéffnet
= © P E——
| NI === ¢ | ——
|
[ U AN/) | \ I \ J l
N
\ \l\ | /I/
' R ' [ B
® 5 é 1
Stiickliste
Pos. Bezeichnung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 Gehéause Aluminium hart eloxiert 8 Gummimagnet synthetischer Kautschuk
2 Kolben Aluminium hart eloxiert 9 Sicherungsring Stahl vernickelt
3 Prismenfiihrung Stahl gehartet 10 | Kolbendichtung NBR
4 | Finger Stahl gehértet 11 | Kolbenstangendichtung NBR
5 | Deckel Aluminium hart eloxiert 12 | Dichtung NBR
6 | Endplatte rostfreier Stahl 13 | Dichtung NBR
7 Kolbenbolzen rostfreier Stahl
Service-Sets
SetNr. Inhalt
MHS2-16D MHS2-20D MHS2-25D MHS2-32D MHS2-40D MHS2-50D MHS2-63D
Ein Set enthélt die obigen
MHS16-PS MHS20-PS MHS25-PS MHS32-PS MHS40-PS MHS50-PS MHS63-PS Artikel Pos. 10, 11, 12 und 13.
2 SNC )



Serie MHS2

Haltepunkt

¢ Achten Sie darauf, dass sich die Hebelarmlange des Werkstiicks im Bereich

der angegebenen Werte der folgenden Diagramme flr die effektive Haltekraft

befindet.

* Liegt der Haltepunkt auBerhalb der angegebenen Bereiche, wirkt beim Betrieb
eine Ubermé&Bige exzentrische Last auf den Gleitabschnitt der Finger, was zu

einer verklrzten Lebensdauer fiihren kann.

Effektive Haltekraft

Haltepunkt

Haltepunkt

auBen greifend

innen greifend

L: Hebelarmlange

* Definition der Haltekraft
Die in den Diagrammen angegebene Haltekraft F
bezeichnet die an jedem der Finger wirkende Kraft,
wenn beide Finger und Anbauteile vollen Kontakt
mit dem Werkstiick haben, wie in der Abbildung
unten dargestellt.

A
+

auBen greifend

F

F

innen greifend

1N: ca. 0.102kgf
1MPa: ca. 10.2kgf/cm?

auBen greifend

innen greifend

MHS2-16D MHS2-16D
30 I I [ ‘ ‘
S~_Druck 0.6MPa N Druck 0.6MPa
30 -
\\OL 5MP L — |
L a
. 0.5MPa
Z ~—__0.4MPa =20 T 0.4MP&
£ < ——
g 0.3UPa 3 —
o T = T 0.3MPa
510 ‘ £, T
T [ 0.2MPa —_— 0.2MPa
0 5 10 15 20 25 30 0 5 10 15 20 25 30
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
MHS2-20D MHS2-20D
60 T T 0 l l
Druck 0.6MP:
—~ Druck 0.6MPa __/| [~Drue 06} a
* [
S0 —— - 05MPa Z.0 \\0-5""?"
= — = \
b 0.4MPa || % [
4 =
% \\ 0.3MPa % \\ 0.3MPa
T 20 20 —
T —————_0.2MPa \0.\2MPa
| ——
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
MHS2-25D MHS2-25D
100 l l
~ 100 I T
80 Druck 05WPa S Druck o'ﬁMPa
« ~— * 80 1
z T~ os ‘VIPa Z - \O.SM‘Pa
£ — 60
5 T —oawra s | L T
40 0.3MPa S 40 — 0.3MPa—|
T \\ T
— | 02mPa — 0.2MPa
||
20 20
0 10 20 30 40 0 10 20 30 40
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
* je Finger

O
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Pneumatischer 2-Finger-Greifer Serie MHSZ

Effektive Haltekraft

* Definition der Haltekraft
Die in den Diagrammen angegebene Haltekraft
F bezeichnet die an jedem der Finger wirkende

auBen greifend innen greifend

Kraft, wenn beide Finger und Anbauteile vollen MHS2-32D MHS2-32D
Kontakt mit dem Werkstlick haben, wie in der 150 T T T T T
Abbildung unten dargestellt. \\Druck O.TMPa 150 Druck 0.6MPa  _|
\
120 0.5MPa
. \&5M‘Pa i 120 \ ‘
z — 0.4MPa z — 0.4MPa
90 — 0.
% - 59 ]
3 o (A M“a_ E . ——1 | 0.3MPa
© []
£ 0.2MPa T —1 | o2mpa
F 30 0.1MPa 30 0.1MPa |
+
F 0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50

MHS2-40D MHS2-40D
250 { { { \ \ \
\\Dmcko_?mpa 250 Driko.G‘MPa |
T~
. 200
auBen greifend . R « 200 — 0.5MPa
= Z —~
Z450 0.4MPa™ T = ——1_ 0.4MPa
= © 150 —
g 1 k=
$100 — 0.3MPa 2 ] 0.3MPa
s T £100
T —_— 0.2MPa —_— 0.2MPa
50 — 0.1MPa 50 == 0.1MPa
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50

MHS2-50D MHS2-50D
[ [ [ [
i i o ™~ ‘ ‘ ‘ ‘ 400 I~ DrLck O.LMPa!
innen greifend ~~I—_Druck 0.6MPa L [T~
. 300 T * 300 — 0.5MPa ——|
= ~_0.5MPa z \\
—_ \
E200 L §200 = ostia
o = B
1N: ca. 0.102kgf 3 1 0.3MP4 £ - —1 |
. 2 ©
1MPa: ca. 10.2kgf/cm = \OTM\P T 0.2MPa
100 e 100
0.1MPa 0.1MPa
0 20 40 60 0 20 40 60

Hebelarm L [mm]

Hebelarm L [mm]

Hebelarm L [mm]

Hebelarm L [mm]

Hebelarm L [mm]

Hebelarm L [mm]

1 -
T
— Druck 0.6MPa ————| Druck 0.6MPa
600 ‘ 500 ‘ 1
« — 0.5MPa___|| E —T——__ 0.5MPa
— =z : ‘
Z
=400 0.4MPa £400 ——< | 0.4MPa
g X
3 0.3MPa 2 — 0-3"""’3
K T
T 0.2MPa
200 0.“2MPq — 200 ‘
0.1MPa || 0.1MPa
0 20 40 60 0 20 40 60
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]

* je Finger

O
<



Serie MHS2

Abmessung_;en

MHS2-16D bis 25D

CB .7

P (Anschluss zum
Offnen der Finger)

gedffnet EQ
K | geschlossen EC

° }
s | 2 J P (Anschluss zum
> I G SchlieBen der Finger)
% T
oWA, Tiefe 1.5 2-93.4, Senkungsdurchmesser 6.5
AA Senkungstiefe SC (Montagebohrung )
RA 3 AB RA
oVA, Tiefe VB
7
© 7o A VSN
NN L [Tay]
—= g e it 2| toHoll—+loHa- 2| s
o \ H % &)
2 9 B
(5]
§ 2 X M4, Gewindetiefe 8 ° Q
200 | 20° , Gewindetiefe
(Befestigungsgewinde) (gedffnet DO)
Fz, FY FX (geschlossen DC)
4 X M3, GewindetiefeTB
Montagegewinde flir Anbauteile
Abmessungen Signalgebernut (2 Positionen)
MHS2-16D MHS2-20D MHS2-25D

[mm]
Modell AA |[AB | B [CB |DC |[DO |[EC |EO |[FX [FY [FZ |G | I | J K |[NA NB o) P Q
MHS2-16D 35 |32 |30 | 11 | 30 | 34 [109%[14305/12.5 |11 3 |25 | 4 |10 | 4 | 8 |509 805 |2 M3 6
MHS2-20D 38 [35 [ 36 | 13 | 36 | 40 [12:9316135 145 |13 3 |27 | 5 [12 | 5 |10 |6h9 805 |25 M5 7
MHS2-25D 40 |37 |42 | 15 | 42 | 48 [1498|20%03|17 |145| 5 |28 | 5 |14 | 6 | 12 |[6h9 045 |3 M5 8
Modell RA |RB [ SC | TB VA VB WA XA XB
MHS2-16D 18 | 16 | 8 5 |2H9 *39%5 | 2 [17H9 *39 |oHg 395 | 2
MHS2-20D 24 | 18 |95 | 6 |[2H9 %995 | 2 [21H9 *392 |oHg *39% | 2
MHS2-25D 26 | 22 [10 6 |3H9 *0%5 | 3 |26H9 *3%? |3HQ *39% | 3

SVC
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Pneumatischer 2-Finger-Greifer Serie MHS2

MHS2-32D, 40D

CB CA
M5
(Anschluss zum
Offnen der Finger)
o 21 @
w s
T 3 _
£ 9
8 5
> g D
]
°y |
] J
M5
- |1 G (Anschluss zum
T
5 SchlieBen der Finger)
2-gSA, Senkungsdurchmesser SB
RA _ AA Senkungstiefe 9 (Montagebohrung )
[P 3.0, AB |
oVA, Tiefe VB
’T Y i
: [ _ (i1} <
[ Q z‘
o
x 8
Qo od
2 | >
'_
< @ Y 1 aCD
B
2-UA, Gewindetiefe UB 45 Q
(Befestigungsgewinde) -
FZ (gedffnet DO)
oWA, Tiefe 2 (geschlossen DC)
4 X M4, Gewindetiefe 8
Montagegewinde fiir Anbauteile
[mm]
Modell AA ([AB | B |[CA |[CB |DC | DO |EC |EO |[FX |FY |FZ | G I J L NA | Q |[RA |RB | SA

MHS2-32D 44 |41 |56 | 8 |16 | 56 | 64 |1635/24°3%23 [205| 5 [305| 6 |20 [2H9 3% |14 | 11 |38 |25 |45
MHS2-40D 47 |44 |62 | 9 |17 | 62 | 70 [20%%]28*3% 265|235 | 6 |32 7 |21 [38H9}%® |16 |12 |44 | 28 |55

Modell SB UA uB VA VB WA XA XB
MHS2-32D 8 M5 10 |3H9 095 | 3 [34Hg 0% [3pg 005 | 3
MHS2-40D 95 M6 12 |4H9 0% | 4 42H9 2% [4H9 9% | 4

O
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Serie MHS2

Abmessungen

MHS2-50D, 63D

_CB

CA

M5
(Anschluss zum
Offnen der Finger)

o T
o w
w s $
£ -
Q0 L
2%
(=]
[y L;
= y |
y
M5
y I G (Anschluss zum
SchlieBBen der Finger)
.M
4-05.1, Senkungsdurchmesser 9.5
RA > AA Senkungstiefe SC (Montagebohrung )
350 AC _ AB N RA
7 oVA, Tiefe VB
| an N
T ) aeN:
; ! \ o : @ (Tolleh <]
i N/ — 5 ¢ BRDfais 14
E \\ T %) ! 3 rﬁ@ | (N
° v Q \'%) ) ﬂzl
® Dy
= Ira XS _/
< <= A —
B -
200 | 20° 4 X M6, Gewindetiefe 12 0 Q
(Befestigungsgewinde)
FZ FY | FX | B (gedtfnet DO) _
agWA, Tiefe WB (geschlossen DC)
4 X M5, Gewindetiefe 10
Montagegewinde fiir Anbauteile
[mm]
Modell AA | AB | AC B [CA |[cB |DC |DO |EC |EO | FX | FY | FZ G 1 J K L M NA NB
MHS2-50D 55 |52 | 3 |70 | 9 |20 |70 | 82 |229234%43| 31 |28 375| 9 [ 24 [ 10 [4H9 Q%0 [ 2 [ 18 [10n9 Jess
MHS2-63D 66 |62 | 4 |86 |12 |22 |86 |102 30944603 38 [34.5 44 [ 11 [ 28 [ 11 [6H9%39% | 3 [ 24 [12n9 Jus
Modell o Q RA |RB |SC VA VB WA WB XA XB | YC
MHS2-50D 5 14 |52 | 34 |12 [4H9*0%0 | 4 |52H9 *§* |2  [4H9*%0 | 4 |7
MHS2-63D 55 |17 |66 | 38 |14 |5H9 0% | 5 |65H9 *39*| 255 [5H9*% | 5 |75

O
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Pneumatischer
3-Finger-

Parallelgreifer Serie M H S 3

216, 020, 025, 332, 040, 050, 63, 280, 100, 2125
Bestellschlussel

Kolben-o

16 bis 225 [ S¥: 20 D —M9PL

Anzahl der Finger - 2 Stk.

[3 Jornger] s | sk

Signalgeber
[ - Johne Signalgeber (eingebauter Magnet ) |

Kolben-o ¢ -
Verwendbare Signalgeber
16 16 mm : _
20 | 20mm Sondor: |Eekecter EanenelAnschies Spannungs- Slgnalggbermgdell Anschlusskabe\lange(m)*A '
25 | 25mm ezl funktion Einrgl;sé%ger anzeige [(Ausgang) versorgung EIektr\;chequangsr\chtung 0.5 315 @ nwendung
DC |AC |vertikal [axial | ()
E 3-Draht .
2} (NPN) 5V, MONV| MON | @ | ®
= )
Funktionsweises | @ | — [*%° 3Drant) |12V MOPV| MOP | @ | @ | — -
2 gossenes (PNP) Relais,
doppeltwirkend g Ja 24V |— — SPS
3 Kabel MOBV| M9B (@ | @ | —
§ wasser- 2-Draht 12V
E ffarblge — |M9BA| — | @ | O
w nzeige )

* Anschlusskabelldnge: 0.5m (Beispiel) M9B
L (Beispiel) M9BL
Z (Beispiel) M9BZ
D-M9BA ist nur als Option "L" verfiigbar.
= Mit "O" gekennzeichnete Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.
Anmerkung 1) Beachten Sie die Hysterese der Signalgebermodelle mit 2-farbiger Anzeige.
KOlben-Q Anmerkung 2) Siehe ab S. 53 fir detaillierte technische Daten der Signalgeber.

kA JNAPE) ([EIMHS 3 —50] D —Y59A

Anzahl der Signalgeber
Anzahl der Finger o 2 Stk.

- S 1 Stk.
(3 [3Finger] o st

Anschluss- n
gewindeart
(280 bis @125) Kolben-o Signalgeber
— | Rc(PT) 32 | 32mm [ - [ ohne Signalgeber (eingebauter Magnet ) ]
E | G(PF) 40 | 40 mm Verwendbare Signalgeber
gg gg 22 Modell| Sonder- |Elektrischer Betriebs- Anschluss| Spannungsversorgung| Signalgebermodell | Anschlusskabellange (m)+ | Anwendung
ool 50 funktion | Eingang |anzeige [(Ausgang) DC AC | axial |vertikal [0.5() | 3 (L) [5 (2)
500 100 mm 2 SO oy py| [MGOA LYSA L@ | @ | O N,
125 Tizs & | — 3Drat (PNP) * YIPV [Y?P | @ | @ | O Y
o & 2Dt v YB |Y598 | @ | ® | O | —
@ |Diagnose- |gingegossenes 3-Draht (NPN) YINWV|Y/NW | ®@ | ®@ | O Relais
. R b} anzeige Ja 24V |5V, 12V | — \C-Steuerung '
Funktionsweisee 5 (z_farbigge Kabel 3-Draht (PNP) Y?PWV[Y7PW [ @ [ @ | O SPS
doppeltwirkend -g Anzeige ) Y7BWV| Y7BW | @ [ ) @)
£ e 2-Draht 12V —
Symbol o g farb|ge — Y7BA —_— [ ) (@)
— — - w nzeige )
[ # Anschlusskabelldnge: 0.5m ..... - (Beispiel) Y59B
! 3m........ L (Beispiel) Y59BL
5m........ Z (Beispiel) Y59BZ
D-Y7BA ist nur als Option "L" verfligbar.
= Mit "O" gekennzeichnete Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.
| —| Anmerkung 1) Beachten Sie die Hysterese der Signalgebermodelle mit 2-farbiger Anzeige.
Anmerkung 2) Siehe ab S. 53 fur detaillierte technische Daten der Signalgeber.
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Serie MHS3

Technische Daten

Modell MHS3-16D ‘MHS3-20D MHS3-25D (MHS3-32D ‘MHS3-40D MHS3-50D |MHS3-63D | MHS3-80D ‘MHS3-1 00D | MHS3-125D
Kolben-a (mm) 16 | 20 25 2 | 40 50 63 80 | 100 125
Medium Druckluft
Betriebsdruck (MPa) 0.2 bis 0.6 ‘ 0.1 bis 0.6
Umgebungs- und Betriebstemperatur (°C) —10 bis 60 (nicht gefroren)
Wiederholgenauigkeit (mm) 1+0.01
Max. Betriebsfrequenz Zyklen/min. 120 ‘ 60 30
Schmierung nicht erfoderlich
Funktionsweise doppeltwirkend
Effektive Haltekraft | auBen greifend| 14 25 42 74 118 187 335 500 750 | 1,270
N bei einem Druck [ N
von 0.5MPa innen greifend 16 28 47 82 130 204 359 525 780 1,320
Offnungs-/SchlieBweite (mm) 4 4 6 8 8 12 16 20 24 32
Gewicht (g) 60 100 140 237 351 541 992 1,850 3,340 6,460
Anmerkung 1) Die Werte furr 816 bis 925 gelten bei Haltepunkt L = 20mm, fiir 232 bis 63 bei Haltepunkt L = 30mm, und fiir 280 bis 6125 bei
Haltepunkt L = 50mm.
Siehe "Effektive Haltekraft" auf S. 10 bis 12 fir die Haltekraft an jeder Halteposition.
Anmerkung 2) Die Werte fiir den Durchmesser der offenen und geschlossenen Fingerstellung gelten bei Aussengreifen.
Konstruktion
Finger geschlossen Finger geéffnet
o @ @\ 7@ /@ @ @
o —— —————
NI === ¢ | ——
|
[ C A/) | \ I \ J l
A/
\ \l\ | /l/
' L ' L
®
Stiickliste
Pos. Bezeichnung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 Gehéause Aluminium hart eloxiert 8 Gummimagnet synthetischer Kautschuk
2 | Kolben Aluminium hart eloxiert 9 Sicherungsring Stahl vernickelt
3 | Prismenfiihrung Stahl gehartet 10 | Kolbendichtung NBR
4 | Finger Stahl gehartet 11 Kolbenstangendichtung NBR
5 | Deckel Aluminium hart eloxiert 12 | Dichtung NBR
6 | Endplatte rostfreier Stahl 13 | Dichtung NBR
7 | Kolbenbolzen rostfreier Stahl
Service-Sets
Set-Nr. -
MHS3-16D |[MHS3-20D [MHS3-25D |MHS3-32D |MHS3-40D |MHS3-50D |MHS3-63D [MHS3-80D |MHS3-100D [MHS3-125D mna
MHS16-PS | MHS20-PS | MHS25-PS | MHS32-PS | MHS40-PS | MHS50-PS | MHS63-PS | MHS80-PS | MHS100-PS | MHS125-PS E”. Set enthalt die obigen
rtikel Pos. 10, 11, 12 und 13.
Y
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Pneumatischer 3-Finger-Greifer Serie MHS3

Haltepunkt

* Achten Sie darauf, dass sich die Hebelarmlénge des Werkstiicks im Haltepunkt Haltepunkt
Bereich der angegebenen Werte der folgenden Diagramme fir die
effektive Haltekraft befindet. rr

e Liegt der Haltepunkt ausserhalb der angegebenen Bereiche, wirkt beim
Betrieb eine Uberméssige exzentrische Last auf den Gleitabschnitt der [4 _‘_"},7

Finger, was zu einer verkurzten Lebensdauer flihren kann. - 5
L L
Aussengreifend Innengreifend
. L: Hebelarmlange
Effektive Haltekraft
* Definition der Haltekraft . . .
Die in den Diagrammen angegebene Haltekraft F auBen grelfend innen grelfend
bezeichnet die an jedem der Finger wirkende
Kraft, wenn alle 3 Finger und Anbauteile vollen MHS3-16D MHS3-16D
Kontakt mit dem Werkstlick haben, wie in der o5 25 I I %
Abbildung unten dargestellt. | Druck O.GPAPa
20 ~_Druck 0.6MPa . 20 I
= = [——_0.5MPa
= 0.5MPa £ -]
15 : 15 T
= =
I o ———|_0.4MPa
< ~—1__0.4MPa < 10
510 w K| — 0.3MPa
I —1 0.3MPa ] I T o
0.2MPa 5 -
F 5 -T——-‘_ —
¥ 0 5 10 15 20 25 30 0 5 10 15 20 25 30
M Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
MHS3-20D MHS3-20D
T T T
35 ~ Drtlck o.{smpl T “ ek 0pMPa
auBen greifend 30 i~ ‘
~ ~ 0.5MPa
—~__0.5MPa « 30
* 25 } = I
zZ — =
20 — 0.4MPa %25 wa
g — £20 0.3MPa
%45 0.3MPa 2 T+
g T 21 )
T —1 __0.2MPa
10 ———0.2MPa 10 I —
5 5
0 5 10 15 20 25 30 35 0 5 10 15 20 25 30 35
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
| innen greifend | MHS3-25D MHS3-25D
[ ] 70 ||
60 —< l { o ~N
1N: ca. 0.102kgf ™l Druck 0.6MPa [ Druck 0.6MPa
i 50 N |
1MPa: ca. 10.2kgf/cm? \ 50
. 0.5MPa = %""Pa
=40 T—] Z 40
= I~ 0.4MPa
. 0.4MPa E I~
g 30 — ~_ £ 30 I~
2 Tt—L_ oimpa 2 ——__0.3Pa
(I“ 20 \\ \.{ i s 2 \’f
————_0-2MPa [———0.2MPa
10 10
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
* je Finger
ZS\VC
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Serie MHS3

Effektive Haltekraft

 Definition der Haltekraft

Die in den Diagrammen angegebene Haltekraft F
bezeichnet die an jedem der Finger wirkende Kraft,
wenn alle 3 Finger und Anbauteile vollen Kontakt
mit dem Werkstlick haben, wie in der Abbildung

unten dargestellt.

h
RN

auBen greifend

innen greifend

auBen greifend

] innen greifend

1 N: ca. 0.102 kgf
1 MPa: ca. 10.2 kgf/cm?

11

100 | | | 120 ‘ ‘
— Druck 0.6 MPa 100 EREEE
T
80 05 ~~—~—~__0.5MPa
% —0> MPla % 8 \
= 60 — 0.4 MPa = \%
g 60
2 0.3 MPa = 0.3 MPa
T 40 f T T 40 =
T 0.2 MPa T 0.2 MPa
I \
20 0.1 MPa 20 0.1 MPa
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
200 200
[~ Druck 0.6 MPa
160 Druck 0.6 MPa 160 i
: - - —~—
3 = ———__0.5MPa
420 — 0.5 MPa €120 —
= = m————1 04MPa
g i 0.4 MPa o I
S —— 5 0.3 MPa
2 80 0.3 MPa S 80 L
2 —
T 02MPa | £ || o02MPa
 E—
40 0.1 MPa 40 0.1 MPa
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
350 350
300 300
~_Druck 0.6 MPa
+ 250 Sl Sron 250 -
Z200 i %200 [ 0.5 MPa
- ———]_05MPa g ~
k-7 — k=3 ———1 0.4 MPa
& 150 0.4 MPaT—] 2150 [— 03 MPa
= 0.3 MPa — £ ||
— I T—
T 100 02 MiPa 100 (— 0.2 MPa
2 MPa] 1 ]
50 |-0-1MPa 50 _o.‘1 MP‘a —
0 10 20 30 40 50 60 70 0 10 20 30 40 50 60 70
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
500 500 } }
~~~ Druck 0.6 MPa
200 Druck 0.6 MPa | | . 400 |
*E b mp = ——__0.5MPa
=3 — k a =
= 300 — %300 0.4 MPa
g B 0.4 MPa = —
[0} =
5200 0.3 MP, 200 E0:30 e
| oawea L | |02 M‘Pa
100 o 100 0.1 MPa
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
* je Finger
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Pneumatischer 3-Finger-Greifer Serie MHS3

auBen greifend

innen greifend

[ [ [
700 ; 700
~—_| Druck 0.6 MPa \wf e
600 { 600 | \
+ 500 — 0.5 MPa - 500 \Ofﬂpa
z - 3 1 0.4MPa
——__ 04MPa = :
& 400 & 400 ———
£ ——|__03MPa k> —— 03MPa
©300 ©300 ‘
© []
0.2 MPa
T T —_
200 0.2 MPa 200 ‘
0.1 MPa
100 0.1 MPa 100 ‘
0 20 40 60 80 0 20 40 60 80
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
1.000 ! ! ! 1.000 D‘ruck o.Ls MPa
Druck 0.6 MPa I~
800 \\ | 800 ™~ |
I 0.5 MPa
: T~ o5MPa . ~_ ~
z ~— ~ =
=600 |1 =600 0.4 MPa——
= 0.4 MPa = 0.3 MPa iy
¢ i S R g
2 400 —<031 a— = 400 % —
I D \(I)L MPa T —
0.1 MPa
200
200 — &l_ﬂaa — 1
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
1.800 | | | 1.800 i ! i
1.600 Druck 0.6 MPa | —
B 1.600 Druck 0.6 MPa —
1.400 —~ | I
’ | I [ 1.400 ‘
> 1.200 Wl : —1—_05MPa
= | | =1.200 — ‘
1.000 0.4 MPa: — 0.4 MPa
= — £1.000
5 800 Q3 WP S 800 —— 03 MP‘a_
T 600 ——— T | o2wPa T 600 S 0.2 MPa—]
400 = — T |
0.1 MPa 40 T T oA MPa
200 | 200 T ‘
0 20 40 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 120
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
* je Finger

O
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Serie MHS3

Abmessungen

MHS3-16D bis 25D

oWA, Tiefe 1.5

Ad 6 X M3, Gewindetiefe TB
3 AB Montagegewinde fir Anbauteile
o i
w <
5 8 =>4
c @
= 9
o £
8| L
o —~ m —~
Q == — 8
WYy of 8
<] | o s 2|8
- ::))\ ol B|<
© S 5
=
o] 8 N8| |
3
3-UA, Gewindetiefe UB o I G NA
(Befestigungsgewinde) o
3-0SA, Senkungsdurchmesser SB, Senkungstiefe SC
Montagebohrun
CB .7 P ( g 9)
(Anschluss zum
Offnen der Finger)

P
(Anschluss zum SchlieBen der Finger)

Abmessungen Signalgeberbefestigungsnut (2 Positionen)

MHS3-16D MHS3-20D MHS3-25D

[mm]
Modell AA (AB | B |[cB |DC |DO |[EC*|EO°*|FX |[FY [FZ [ G | I |J | K |[NA NB [6) P Q | R
MHS3-16D 35 |32 |30 | 11 | 15 | 17 |5 93| 7345125 | 11 3 |25 |4 |10 ]| 4 8 [5h9 90x0 |2 M3 6 | 25
MHS3-20D 38 |35 [ 36 | 13 |18 | 20 |6 9% 8%3/145[13 | 3 |27 | 5 [12 | 5 |10 [6h9 Qos0 |25 M5 7 | 29
MHS3-25D 40 |37 [ 42 | 15 |21 | 24 |7 38[10%3]17 [145] 5 [28 | 5 |14 | 6 | 12 [6h9 J0s0 |3 M5 8 | 34
Modell SA |SB | SC | TB UA UB VA VB WA XA XB ® Toleranzangaben bei
MHS3-16D 34 |65 |8 5 M3 45 |2H9 *§9%5 | 2 |[17H9 *3™3 |2HQ *30%5 | 2 Finger-Greifern sind
MHS3-20D 34 |65 | 95| 6 M3 6 |2H9 *§9%5 | 2 [21H9 *30%2 [oHQ *00%5 | 2 durchmesserbezogen.
MHS3-25D 45 |8 |10 6 M4 6 |3H9*99% | 3 [26H9 *3%%2 [3H9 *30%° | 3

3 ZS\nC



Pneumatischer 3-Finger-Greifer Serie MHS3

MHS3-32D bis 80D

225°
oVA, Tiefe VB AA
oWA, Tiefe WB AC AB 6-TA, Gewindetiefe TB
I3 ontagegewinde fir Anbauteile _ o
o u 0|2
u g - Sls
T @ L <1
=] Q
i = i 1
M O,
o [
<& K l — eH °
- 'L,L, | |nB
3-UA, Gewindetiefe UB I, G NA |
(Befestigungsgewinde) 3-0SA, Senkungsdurchmesser SB, Senkungstiefe SC
CB CA (Montagebohrung )
P
" (Anschluss zum
@ Offnen der Finger)
4
P
(Anschluss zum
. R . SchlieBen der Finger)
Abmessungen Signalgeberbefestigungsnut (4 Positionen)
[mm]
Modell AA |AB [AC |B |CA |CB |DC |DO|EC® |EO°| FX |FY |FZ |G | I J | K L M | NA NB
MHS3-32D 4 |41 | 3 |52 |8 16 |28 |32 |8 95[12%0* 22 [195 | 5 [305 | 6 |20 | 9 |2H9 P95 2 | 14 | 8h9 34
MHS3-40D 47 |44 | 3 |62 |9 17 [31 |35 [1093[14*0%| 265 [235 | 6 |32 7 | 21 9 |3H9 95| 2 | 16 | 8h9 Juss
MHS3-50D 55 |52 | 3 |70 |9 20 [35 [41 [1122[17*53) 31 |28 6 (375 | 9 |24 | 10 |4H9 90| 2 | 18 [10n9 2 4s6
MHS3-63D 66 |62 | 4 | 86 |12 22 (43 |51 [1598|23*03|38 (345 | 7 [44 |11 |28 | 11 |6H9 29| 3 | 24 [12h9 Sous
MHS3-80D 82 | 77 | 5 [106 [135 | 27 | 535 | 6352153331553/ 47.5 [435 | 8 [56 |12 [ 32 | 12 [8HY 29| 4 [ 28 [14h9 §o4s
Modell (o} P Q | R [SA |[SB |SC TA |TB UA |UB VA VB WA |wB XA XB
MHS3-32D 4.5 M5 11 | 44 |45 | 8 9 | M4x07| 8 | M4 6 |3HO *59%5| 3 |34H9 D062| o |3Hg *305| 3 | 6
MHS3-40D 45 M5 12 | 53 |55 | 95| 9 |M4x07| 8 | M5 7.5 |4H9 *80%0| 4 |42HQ 40962 o |4Hg *000| 4 | g
MHS3-50D 5 M5 14 | 62 |55 | 95|12 | M5x0.8| 10 | M5 10 |4H9 *§9%°| 4 |52H9 PO o |4Hg *30%0| 4 | 7
MHS3-63D 5.5 M5 17 | 76 | 6.6 |11 | 14 | M5x0.8 | 10 | M6 9 |5H9 *89%°| 5 |g5H9 9| 25 |5H9 *30°| 5 | 75
MHS3-80D 6 1/8 20 | 95 |66 |11 |19 | M6x1 12 | M6 12 |6H9 *3%%°| 6 [82H9 V%71 3 |gH9 *300| 6 | 8

¢ Toleranzangaben bei
Finger-Greifern sind
durchmesserbezogen.

O
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Serie MHS3

Abmessungen

MHS3-100D, 125D

225°

AA 6-TA, Gewindetiefe TB
VA, Tiefe VB oWA, Tiefe WB AC AB ontagegewinde fur Anbauteile
(8]
o w
wel
[}
£ 98
Q -8 B
] g m —~
[0} = ) O
> oto
[0
¥ £|8
- ] 316
| >3
2
=M NB
3-UA, Gewindetiefe UB I, G NA
(Befestigungsgewinde) -0SA, Senkungsdurchmesser SB, Senkungstiefe SC
(Montagebohrung )
CB CA
P
(Anschluss zum
Offnen der Finger)
(Anschluss zum SchlieBBen der Finger)
Abmessungen Signalgeberbefestigungsnut (4 Positionen)
MHS3-100D MHS3-125D
S
<
AN
[mm]
Modell AA [AB |[AC | B [CA |[cB |DC |DO |[EC*|[EO°*|FX |[FY |FZ | G | I J K L M | NA NB
MHS3-100D 96| 90| 6 |134 |18 306 | 66 | 78 [28:93|40%3 59 | 54 |10 |63 |15 |38 | 15 [8H9 *3%%® | 4 | 34 [18h9 Sous
MHS3-125D [122 [114 | 8 | 166 |235 |38 | 82 | 98 (3034|4670 74 |68 | 12 | 84 | 18 |52 |21 [10H9 *3%° | 6 | 40 |22h9 J¢sn
Modell [0) P Q | R [SA |SB |SC TA B UA uB VA VB WA wB XA XB
MHS3-100D 7.5 1/4 23 |118 | 9 [14 |21 M8 16 M8 16 | 8HO *39%6 | 6 [102H9 *0087| 4 | 8H9 *39% | 6
MHS3-125D |10.5 3/8 31 [148 | 11 [17.5 | 34 M10 20 M10 20 [10H9 *39%6 | 8 [130H9 *01%°| 6 |10H9 *0%%¢ | 8

15
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Pneumatischer
3-Finger-
Parallelgreifer

Mit Staubschutzabdeckung

Serie IHSJ3

216, 920, 025, 932, 040, 950, 063, 280

Bestellschlussel

MHSJ 3 —

32

]

D

Funktionsweise I

M9PL

lAnzahI der Signalgeber

Staubschutzkappe e——
. doppeltwirkend - 2 Stk.
Anzahl der Finger ID_oppetiiend s 1 Sik
EREE
Signalgeber *~——
[ - [ohne Signalgeber (eingebauter Magnet ) |
Kolben-g ¢ Verwendbare Signalgeber
16 16 mm i i Spannungs- | Signalgebermodell Anschlusskabellange (m)
Sonder- |Elektrischer [Betriebs-{ Anschluss PR Anwendun
20 | 20 mm Modell ; ) . versorgung | Flekfische Eingangsrichtung | 0.5 Y
funktion | E anzeige |(A
25 | 25mm L 0e (Ausgang) DG [AC |vertikal | axial | () |° D[P @
32 | 32mm 8 3-Draht
40 | 40mm 3 (NPN) | |sv, RN ]
50 | 50 mm s | 3-Draht| |12V
63 | 63mm @ nggosees | (PNP) |, | | |MOPVI ISP | @ | @ | — gy
P
Eil 80 mm 5 Kate MoBV| MoB | @ | @ | — | F°
Material der Staubschutzabdeck 2 [ Zhrant) 12V
aterial der staubschutzabdeckung e % fﬁﬁ%@? — |M9BA — | @ | O

Chloropren-Kautschuk (CR)

Fluorkautschuk (FKM)

Silikonkautschuk (Si)

* Anschlusskabellange: 0.5m .....

D-M9BA ist nur als Option "L" verfugbar.
= Mit "O" gekennzeichnete Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.
Anmerkung 1) Beachten Sie die Hysterese der Signalgebermodelle mit 2-farbiger Anzeige.
Anmerkung 2) Siehe ab S. 53 fir detaillierte technische Daten der Signalgeber.

Technische Daten

(Beispiel) M9B
L (Beispiel) MOBL
Z (Beispiel) M9BZ

Modell MHSJ3-16D |MHSJ3-20D |MHSJ3-25D | MHSJ3-32D | MHSJ3-40D | MHSJ3-50D |MHSJ3-63D [MHSJ3-80D
Kolben-g (mm) 16 20 25 32 40 50 63 80
Medium Druckluft
Betriebsdruck (MPa) 0.2 bis 0.6 ‘ 0.1 bis 0.6
Umgebungs- und Betriebstemperatur (° C) —10 bis 60
Wiederholgenauigkeit (mm) +0.01
Max. Betriebsfrequenz Zyklen/min. 120 ‘ 60 30
Schmierung nicht erforderlich
Funktionsweise doppeltwirkend
Efeldie Halelcaft N |2uBen greifend 9 21 36 62 97 155 280 400
bei einem Druck von 0.5MPa (jnnen greifend 16 o8 47 8o 130 204 359 505
Offnungs-/SchlieBweite (mm) (o) 4 4 6 8 8 12 16 20
Gewicht (g) 95 150 230 440 620 1,050 1,800 3,200

Anmerkung 1) Die Werte flir 816 bis 225 gelten bei Haltepunkt L = 20mm, flir 32 bis @63 bei Haltepunkt L = 30mm, und flir @80 bis 2125 bei Haltepunkt L = 50mm.
Siehe "Effektive Haltekraft" auf S. 18 bis 20 fir die Haltekraft an jeder Halteposition.
Anmerkung 2) Die Werte flr den Durchmesser der offenen und geschlossenen Fingerstellung gelten bei AuBengreifern.

O

SVC
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Serie MHSJ3

Konstruktion

216 bis 925

Finger geschlossen

Finger gedffnet

W ® 2 @ ?@ W @3
1 z./
h T
AN
|
7 0 4 4 3 i 9 16
232 bis 80| Finger gedffnet
Stiickliste
Pos. | Bezeichnung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 |Gehause Aluminium hart eloxiert 8 Gummimagnet isynthetischer Kautschuk
2 |Kolben 216 bis @25: rostfreier Stahl 9 Innensechskantschraube Stahl vernickelt
232 bis @80: Aluminium hart eloxiert 10 | Positionierstift rostfreier Stahl
3 |Prismenfiihrung (J) Stahl gehartet 11 | Sicherungsring Stahl vernickelt
4  |Finger Stahl gehartet 12 | Dichtung NBR
5 |Deckel (J) Aluminium hart eloxiert 13 | Dichtung NBR
6 |Endplatte (J) rostfreier Stahl 14 | Kolbendichtung NBR
7 |Fihrung Aluminium hart eloxiert 15 | Kolbenstangendichtung NBR
Service-Sets
Set-Nr. o
MHSJ3-16DC] |MHSJ3-20DC] |MHSJ3-25D0] | MHSJ3-32DC] |MHSJ3-40DC] |MHSJ3-50D] [MHSJ3-63DC] | MHSJ3-80DL] e
MHSJ16-PS | MHSJ20-PS | MHSJ25-PS | MHSJ32-PS | MHSJ40-PS | MHSJ50-PS | MHSJ63-PS | MHSJ8O-PS Ein Set enthélt die obigen
Artikel Pos. 12, 13, 14 und 15.
Staubschutzabdeckung (J)
= . —— Set-Nr.
os. | Bezeichnung | Material |y 4o 13 16D |MHSJ3-20D0] [MHSJ3-25D] | MHSJ3-32DC] |MHSJ3-40DC] |MHSJ3-50DC] | MHSJ3-63DC] | MHSJ3-80DC]
Staubschut CRAm) | MHSJ3-J16 | MHSJ3-J20 | MHSJ3-J25 | MHSJ3-J32 | MHSJ3-J40 | MHSJ3-J50 | MHSJ3-J63 | MHSJ3-J80
16 ::‘ T(c ”Z'J FKM anm) | MHSJ3-J16F | MHSJ3-J20F | MHSJ3-J25F | MHSJ3-J32F | MHSJ3-J40F | MHSJ3-J50F | MHSJ3-J63F | MHSJ3-J8OF
abdeckng () o | MHSJ3-J165 | MHSJ3-J205 | MHSJ3.255 | MHSJ3-J325 | MHSJ3-040S | MHSJ3-J50S | MHSJ3-J635 | MHSJ3-J80S
Anmerkung) CR: Chloroprenkautschuk, FKM: Fluorkautschuk, Si: Silikonkautschuk
P
71
17 £ SVC



Haltepunkt

Pneumatischer 3-Finger-Greifer Serie MHSJ3

* Achten Sie darauf, dass sich die Hebelarmldnge des Werkstiicks im

Bereich der angegebenen Werte der folgenden Diagramme fir die

effektive Haltekraft befindet.

* Liegt der Haltepunkt ausserhalb der angegebenen Bereiche, wirkt beim
Betrieb eine Uberméssige exzentrische Last auf den Gleitabschnitt der =
Finger, was zu einer verkirzten Lebensdauer flihren kann.

Effektive Haltekraft

auBen greifend

Haltepunkt Haltepunkt
. _ .
i il
= i
L L
L L

innen greifend

L: Hebelarmléange

* Definition der Haltekraft
Die in den Diagrammen angegebene Haltekraft
F bezeichnet die an jedem der Finger wirkende
Kraft, wenn alle 3 Finger und Anbauteile vollen
Kontakt mit dem Werkstlick haben, wie in der
Abbildung unten dargestellt.

h
PN

auBen greifend

’ innen greifend ‘

1 N: ca. 0.102 kgf
1 MPa: ca. 10.2 kgf/cm?

auBen greifend

innen greifend

MHSJ3-16D MHSJ3-16D
I I I
25
R
~_Druck 0.6 MPa
15 20 T
X \\Druck 0.6 MPa lll ———~—_ 0.5MPa
3 - | £ 15 -
g 10 0.5 MPa 5 T—_0.4MPa
3 24 MPa S 10 —
= < —
T 5 — 0.3 MPa T T3P
L 0.2 MPa 5 0.2 MPa+—
0 0
5 10 15 20 25 30 5 10 15 20 25 30
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
MHSJ3-20D MHSJ3-20D
35 20 I —
Druck 0.6 MPa
30 35 |
\\Druclf 0.6 !VIPa \\ 0.5 MPa
. 25 ] — ., 30 ~
— — =
£ 2 0.5 MPa —|—| £ 25— 04MPa
= \\ = T~
g ~—L__04MPa g 20 0.3 MPa
s 15 0.3 MPa $ T+
5 T s 15
T — T —
10 —— 0.2MPa 10 - 02MPa
— | —
5 5
0 5 10 15 20 25 30 35 0 5 10 15 20 25 30 35
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
MHSJ3-25D MHSJ3-25D
70 70 \\
60 6 N\ Druck 0.6 MPa
\ \ ‘ -
« 50 ~ %0 0.5 MP.
= - . a
Z o~ \Druct( 0.6 MPa Z ol \
= = 0.4 MPa
< 0.5 MP4
¥ %0 : 5 @ T~
= 0.4 MPa £ ~_ osmp
(] T~ © A a
T 0 T 0.3 MPa T 20 """ |
T 3.2 MPa I s
10 —— 10
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
*je Finger

O
<
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Serie MHSJ3

Effektive Haltekraft

 Definition der Haltekraft

Die in den Diagrammen angegebene Haltekraft
F bezeichnet die an jedem der Finger wirkende
Kraft, wenn alle 3 Finger und Anbauteile vollen
Kontakt mit dem Werkstlick haben, wie in der

Abbildung unten dargestellt.

h
PN

auBen greifend

] innen greifend ‘

1 N: ca. 0.102 kgf
1 MPa: ca. 10.2 kgf/cm?

auBen greifend

innen greifend
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Pneumatischer 3-Finger-Greifer Serie MHSJ3

auBen greifend innen greifend
MHSJ3-80D MHSJ3-80D
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Serie MHSJ3

Abmessungen

MHSJ3-16D bis 25D

3 X M4, Gewindetiefe 8 _P (Anschluss zum _ 6 X M3, GewindetiefeT8 _
FX_ " (Befestigungsgewinde) Offnen der Finger) CB CA Montagegewinde fiir Anbauteile

(geschlossen DC

gedffnet EO
geschlossen EC
[T
i
(geoffnet DO)

@3H9 *39%° Tiefe 3

oWA, Tiefe 1.5

ogHA
J
K
t
|
l
oB

2 P (Anschluss zum
SchlieBen der Finger)

0.025
0

NB

2H9 *

-03.2, Senkungsdurchmesser SB, Senkungstiefe 4
(siehe Ausschnitt SD-SD)

(Montagebohrung )

(Senkungstiefe 4)

(Senkungsdurchmesser SB)

Al

(3-03.2)

—

Ausschnitt SD - SD

Abmessungen Signalgeberbefestigungsnut (2 Positionen)

MHSJ3-16D MHSJ3-20D MHSJ3-25D

[mm]
Modell AA |AD [AE | Al | B |[CA |[CB |DC |DO [EC*|EO° | FX |HA [HB | J K NB [6) P Q
MHSJ3-16D 46 |16 | 27 | 39 [ 30 |7 |14 [175 (195 [753,95%° 12 |44 | 36 |10 | 4 |5n9 Soz0 | 2 M3 6
MHSJ3-20D 49 |18 | 28 | 42 [ 36 |7 [14 |20 [22 [8 9,[10%° 15 |50 | 42 |12 | 5 |6h9 34s | 25 M5 7
MHSJ3-25D 55 | 20 |32 | 47 | 42 | 75 |17.5]23.5 |26.5 9.5 34/125%° 18 | 59 | 50 | 14 | 6 |6h9 805 | 3 M5 8
Modell R |SB | 1B WA * Toleranzangaben bei
MHSJ3-16D 24 |6 5 |17Hg 908 Finger-Greifern sind
MHSJ3-20D |29 |65 | 6 |21H9 3% durchmesserbezogen.
MHSJ3-25D 34 |65 | 6 |26H9 902

O
A
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Pneumatischer 3-Finger-Greifer Serie MHSJ3

MHSJ3-32D bis 80D

3-UA, Gewindetiefe UB
(Befestigungsgewinde)

] 6-TA, Gewindetiefe TB
CB CA (Anschluss zum Montagegewinde flr Anbauteile

Offnen der Finger)
gy (\
C ‘
2 Hi\f @% _|lm o
ol i e ~}Q
£ | B o8
o | = alc
= — g ‘Ezﬁ
—/ P =g
- M N
- (Anschluss zum
AC AD AE i i
OVA, Tiefe VB SchlieBen der Finger)
AA
WA, Tiefe WB 3-0SA, Senkungsdurchmesser SB, Senkungstiefe SC (siche Ausschnitt SD - SD)
- (Montagebohrung )
Abmessungen Signalgeberbefestigungsnut (2 Positionen)
o MHSJ3-32D MHSJ3-40D MHSJ3-50D
_g _ _ oy _ _ _
B
e
£ o \ o
[ N
ﬁ (Senkungsdurchmesser SB) \
—
= l
° ™\
| 20 20°
(3-2SA)
-
Ausschnitt SD - SD
20°
[mm]
Modell AA |AC |AD |AE | Al | B [CA |[CB |DC |DO |EC*[EO°*|FX |HA |HB | J | K L M NB
MHSJ3-32D 63 | 3 |24 | 36 |54 | 54 | 95(19 |31.5|3551153,[155%%% 22 | 76 | 65 | 20 9 [2H9 *39%5 | 2 [8h9 Juss
MHSJ3-40D 66 | 3 |26 | 37 | 57 | 62 |105 |19 |36 |40 [159,/19%3° 26 | 86 | 75 | 21 9 |3H9 395 | 2 |8h9 I3
MHSJ3-50D 80 | 3 [31 |46 |70 | 74 [11.5 |265|42 |48 [183,(24%3% 32 [103 | 88 | 24 |10 [4H9 *3%%° | 2 |10n9 §os6
MHSJ3-63D 91 | 4 [ 37 [ 50 [ 79 | 92 [13 |28 |51 |59 [239,(31%3% 40 [125 |106 | 28 | 11 [6H9 *3%%° | 3 [12h9 So4s
MHSJ3-80D (108 | 5 | 46 | 57 | 93 [112 |14 |31 |63 |73 [313,/41%39 50 |[158 | 130 | 32 |12 |8H9 *3%% | 4 [14h9 3043
Modell o P Q | R [sA |[sB | sC TA B UA uB VA VB WA |wB YA YB
MHSJ3-32D | 45 M5 11 | 44 |42 | 8 7 M4 8 | M5x0.8 | 10 [4H9 *59%0| 4 |34H9*3%2| 2 | M4x07 | 8
MHSJ3-40D | 4.5 M5 12 | 52 |42 |8 7 M4 8 |M5x0.8 | 10 |4H9 *09%0| 4 [42H9+3%2| 2 | M4x0.7 | 8
MHSJ3-50D | 5 M5 14 |63 |51 |95 | 8 M5 10 | M6x1 12 |5H9 #3030 | 5 |52H9+3074| 2 | M5x0.8 | 10
MHSJ3-63D | 5.5 M5 17 | 78 |66 |11 8 M5 10 | M8x1.25| 16 |6H9 *3%%°| 6 |65H9 *3%7*| 2.5 | M6 x 1 12
MHSJ3-80D |6 Rc1/8 |20 | 98 |6.6 |11 8 M6 12 | M8x1.25| 16 |6H9 *30%| 6 [82H9*30%7| 3 | M6 x 1 12

¢ Toleranzangaben bei
Finger-Greifern sind
durchmesserbezogen.
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Pneumatischer Durchgangshohrung

il carie WMIHSH?3

216, 020, 925, 032, 040, 850, 363, 380

Bestellschllssel
Durchgangsbohrun .
gang g —————e Anzahl der Signalgeber
Staubschutzabdeckung = 2 Stk.
- | ohne Staubschutzkappe ngw "1"SStk"(
J | mit Staubschutzkappe n" Stk.
Anm.) 216, 820 und 225 sind Anmerkung) Bgispiele zur Bestgllangabe bei Montage von
nicht mit Staubschutzab- Material der Staubschutzabdeckung Signalgebern an einem pneumatischen Greifer
deckung verfugbar. ® (nur fiir Ausf. mit Staubschutzabd.) o rTTIt Mittelauswerfer (Zylinderausfiihrung)
. 1. Greifereinheit.......... 1 Stk.} gesamt 2 Stk.—-
Anzahl der Finger ¢ - | Chloropren-Kautschuk (CR) Auswerfereinheit....1 Stk. ’
Fi F | Fluorkautschuk (FKM) MHSH3-32DA-M9N
“ S | Silikonkautschuk (Si) 2. Greifereinheit......... 2 Stk. | gesamt 4 Stk.
Auswerfereinheit... 2 Stk. J —Geben Sie "4" an.
Kolben-g e Signalgeber e—— MHSH3-32DA-M9N4
16 16 mm . . - ohne Signalgeber (eingebauter Magnet
20 | 20mm | Funktionsweisee——— | | gnalgeber (eing gnet) |
25 | 25mm [D_|doppeltwirkend Verwendbare Signalgeber
32 32 mm ' . Spannungs- | Signalgebermodell ‘Anschlusskabellange (m)-]
40 | 40mm Modeil | Sonder- | Elekrischer | Betriebs- | Anschluss| yersorgung Eekiche Engansiciung | 0.5 | 3 | 5 |\vendng
50 50 mm Auswerfer funktion | Eingang |anzeige | (Ausgang) 5C TAC Iverkall axal 10 | D | @
63 63 mm - |ohne Auswerfer =
80 | 80 mm A | Auswerfer pneumatisch 2 ?thﬁt)]t MONVI MON | @ | @ | —
B | Auswerfer mit Feder c—g 3-Draht 15;/\/
Anm.) 316, 20 und 225 sind nicht = — |eingegossenes (PNP) MOPV| M9P (@ (@ | — )
mit Auswerfer verfligbar. 5 ja 24V _ Relais,
g Kate moBV| M9B | @ | @ | — | SPS
é wasser- 2-Draht 12V
i 2-f;er?)tige = MO9BA — | @ O
L nzeige )
* Anschlusskabelldnge: 0.5m..... - (Beispiel) M9B
3m........ L (Beispiel) M9BL
5m........ Z (Beispiel) M9BZ

D-M9BA ist nur als Option "L" verfugbar.
= Mit "O" gekennzeichnete Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.

Auswe rfe r=- E i n he it Anmerkung 1) Beachten Sie die Hysterese der Signalgebermodelle mit 2-farbiger Anzeige.

Anmerkung 2) Siehe ab S. 53 fur detaillierte technische Daten der Signalgeber.

MH‘SH 3 _A 50 A _MQN Anzahl der

l—I [ ® Signalgeber
Durchgangshohrung Signalgeber (nur fiir Zylinderausfiihrung) - 2 Stk.

Anzahl [ - T ohne Signalgeber (eingebauter Magnet ) ] S 1 Stk.
der Finger

Verwendbare Signalgeber

|3 [3-Finger]

Sond Elektrischer |Betriebs-| Anschl Spannungs- |Signalgebermodel el
L onder- | ANSCUSS | versorgung  |Eektisehe Engangsiciting [ 0.5 | 3 [ 5 |Awendung
Auswerfer-Einheit Modell ¢ \nktion | Eingang | anzeige |(Ausgan NG | -
wng | anzelge (NSG) 5 TAG [ventikal] axial | () | | @)
g 8 Drant MONV| MON | @ | @ | —
Kolben-g e— 5 (NPN) 5V, ° °
32 | 32mm 5| _ | enge Dt 2V Imopv| moP (@ | @ | — |-
40 | 40 mm 5 gossenes| ja 24Vi—— — SPS.
50 | 50mm 3 Kabel M9BV| M9B | @ | @ | —
63 | 63 mm é Wasser 2-Draht 12V
80 | 80 mm S oS — |M9BA — (@ | O
1) nzeigg?
* Anschlusskabelldange: 0.5m ..... - (Beispiel) M9B
Auswerfer 3m....... L (Beispiel) M9BL
A | Auswerfer pneumatisch 5m....... Z (Beispiel) MO9BZ
B | Auswerfer mit Feder D-M9BA ist nur als Option "L" verfugbar.

= Mit "O" gekennzeichnete Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.

Anmerkung 1) Beachten Sie die Hysterese der Signalgebermodelle mit 2-farbiger Anzeige.
Anmerkung 2) Siehe ab S. 53 fir detaillierte technische Daten der Signalgeber.

Anmerkung 3) Signalgeber flr die Auswerfereinheit sind nur fir die Zylinderausfiihrung verfugbar.

SVC

'\

23



Technische Daten

Pneumatischer 3-Finger-Greifer Serie MHSH3

Ohne Auswerfer

-

R —

13
g

Auswerfer/Zylinderausfiihrung

Auswerfer/Federausfiihrung

Technische Daten pneumatischer Greifer

Modell MHSH3-1 6D‘MHSH3-20D‘MHSH3-25D‘MHSH3-32D MHSH3-40D|MHSH3-50D MHSH3-63D‘MHSH3-80D
Kolben-0 (mm) 6 | 20 | 25 32 40 50 63 | 80
Medium Druckluft
Betriebsdruck (MPa) 0.2 bis 0.6 0.1 bis 0.6
Umgebungs- und Betriebstemperatur (°C) —10 bis 60
Wiederholgenauigkeit (mm) +0.01
Max. Betriebsfrequenz, Zylklen/min. 120 60 30
Schmierung nicht erforderlich
Funktionsweise doppeltwirkend
e ovor B0 | 0 | o1 | w [ @ [ o [ w | w0 |
0.5 MPa greifend 15 26 45 77 118 187 329 490
Durchmesser der Durchgangsbohrung (mm)| 23H103%°| @3H10'0°° | 04H10"0%®| @6H10"%® | 610H10"3%%8| @12H10"3°°| 316H10"397° |@20H10*5 %
Offnungs-/SchlieBweite (@) (mm) 4 4 6 8 8 12 16 20
Gewicht (g) 90 140 220 410 570 970 1.650 2.920
Anm. 1) Die Werte fiir 916 bis 925 gelten bei Haltepunkt L = 20mm, fiir 32 bis 963 bei Haltepunkt L = 30mm, und fiir @80 bei Haltepunkt L = 50mm.
Siehe "Effektive Haltekraft" auf S. 29 bis 30 fur die Haltekraft an jeder Halteposition.
Technische Daten Auswerfer (Zylinderausfiihrung)
Modell MHSH3-32DA MHSH3-40DA MHSH3-50DA MHSH3-63DA MHSH3-80DA
Kolben-@ des Auswerfers (mm) 12 20 25 32 40
Medium Druckluft
Betriebsdruck (MPa) 0.2 bis 0.6 0.1 bis 0.6
Umgebungs- und Betriebstemperatur (°C) —10 bis 60
Max. Betriebsfrequenz des Auswerfers Zyklen/min. 30
Schmierung nicht erforderlich
Funktionsweise doppeltwirkend
Hub Auswerfer (mm) 5 5 10 10 15
Schubkraft N des Auswerfers
bei einem Druck von 0.5 MPa ﬁ:v?,:,a:l:;,g 45 130 204 335 524
Gewicht (g) 530 770 1.330 2.300 4.000
Technische Daten Auswerfer (Federausfiihrung)
Modell MHSH3-32DB MHSH3-40DB MHSH3-50DB MHSH3-63DB MHSH3-80DB
Hub Auswerfer (mm) 5 5 10 10 15
Federkraft des Auswerfers (N) 6 bis 10 11 bis 15 20 bis 25 29 bis 34 49 bis 59
Gewicht (g) 500 740 1.290 2.250 4.000
Gewicht
232 240 250 263 280
&Lﬁgﬁjgs-bogung mit Staubschutzabdeckung 430 600 1.020 1710 3.040
:;Jli:/esrfg ‘(JZ%/ﬁndeDmxsthrung) mit Staubschutzabdeckung 550 800 1.380 2360 4.120
::i:/esﬁg ‘(jgeiieriu)sgjhrung) mit Staubschutzabdeckung 500 770 1.340 2310 4.120

O
<
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Serie MHSH3

Konstruktion

216 bis 925

Finger geschlossen

Finger gedffnet

DA ® B @ @
_‘._' g |
" | PZ—— T
‘I DF7T
Ii: f 1
] |
|
' L i
232 bis 080 Finger gedffnet
® 4 6 7 3 1 10
Stiickliste
Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 |Gehduse Aluminium hart eloxiert
2 |Kolben e16bis‘n25: rostfrei?rlStahl .
232 bis ©80: Aluminium hart eloxiert T
3 |Prismenfiihrung (A) Stahl gehartet
4 |Finger Stahl gehartet
5 |Deckel (A) Aluminium hart eloxiert
6 |Endplatte (A) rostfreier Stahl Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
7 |Rohr rostfreier Stahl 13 | Dichtung NBR
8 |Fiihrung Aluminium hart eloxiert 14 | Dichtung NBR
9 |Gummimagnet synthetischer Kautschuk 15 | Dichtung NBR
10 |Innensechskantschraube Stahl vernickelt 16 | Kolbendichtung NBR
11 |Positionierstift rostfreier Stahl 17 | Kolbenstangendichtung NBR
12 |Sicherungsring Stahl vernickelt 18 | Kolbenstangendichtung NBR
Service-Sets
Set-Nr.
MHSH3-32D | MHSH3-40D | MHSH3-50D | MHSH3-63D | MHSH3-80D
MHSH3-16D | MHSH3-20D | MHSH3-25D SH3-3 SH3-40 SH3-50 SH3-63 SH3-80 Inhalt
MHSHJ3-32D | MHSHJ3-40D | MHSHJ3-50D | MHSHJ3-63D | MHSHJ3-80D
Ein Set enthélt die obigen
MHSH16-PS | MHSH20-PS | MHSH25-PS | MHSH32-PS | MHSH40-PS | MHSH50-PS | MHSHE3-PS | MHSHB0-PS | arikel Pos. 13, 14, 15, 16, 17 und 18.
Staubschutzabdeckung (A)
Set-Nr.
Pos. Bezeichnung | Material MHSH3-32D MHSH3-40D MHSH3-50D MHSH3-63D MHSH3-80D
MHSHJ3-32D MHSHJ3-40D MHSHJ3-50D MHSHJ3-63D MHSHJ3-80D
Staubschut CRAmm,) MHSHJ3-J32 MHSHJ3-J40 MHSHJ3-J50 MHSHJ3-J63 MHSHJ3-J80
19 bzu ic uz'A FKM Amm) MHSHJ3-J32F MHSHJ3-J40F MHSHJ3-J50F MHSHJ3-J63F MHSHJ3-J80F
abdeckung (A) 5, MHSHJ3-J32S MHSHJ3-J40S MHSHJ3-J50S MHSHJ3-J63S MHSHJ3-J80S

Anmerkung) CR: Chloroprenkautschuk, FKM: Fluorkautschuk, Si: Silikonkautschuk

25
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Konstruktion

Pneumatischer 3-Finger-Greifer Serie MHSH3

Auswerfer pneumatisch betatigt

®
©) Stiickliste
@ Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
@ 1 Auswerfergehduse Aluminium hart eloxiert
2 Kolben (P) Aluminium hart eloxiert
® 3 Zylinderdeckel Aluminium hart eloxiert
a3 4 | Dampfscheibe Urethankautschuk
5 Kolbenstange Auswerfer(P) rostfreier Stahl hart verchromt
6 Gummimagnet synthetischer Kautschuk
7 Schraube Stahl vernickelt
8 Sicherungsring Stahl vernickelt
9 Stahlkugel rostfreier Stahl
10 | Dichtung NBR
11 Dichtung NBR
12 | Kolbendichtung NBR
13 | Kolbenstangendichtung NBR
Service-Sets (Auswerfer/Zylinderausfiihrung)
Set-Nr.
MHSH3-A32A MHSH3-A40A MHSH3-A50A MHSH3-A63A MHSH3-A80A Inhaft
MHSH32A-PS MHSH40A-PS MHSH50A-PS MHSH63A-PS MHSH80A-PS Ein Set enthalt die obigen Artikel
Pos. 10, 11, 12 und 13.
Konstruktion
Auswerfer/Federausfiihrung
@ 8
@ 7 Stiickliste
pe s Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
7 6 1 Auswerfergehéuse (S) Aluminium hart eloxiert
@ 4 @ 2 Zylinderdeckel (S) rostfreier Stahl
3 J 3 Federhalter rostfreier Stahl
i 4 Feder rostfreier Stahl
5 Kolbenstange Auswerfer(S) rostfreier Stahl hart verchromt
1 6 | Schraube Stahl vernickelt
7 Schraube Stahl vernickelt
8 | Sicherungsring Stahl vernickelt
% S\NC 26



Serie MHSH3

Haltepunkt

—] .
]

T T[T

Haltepunkt

* Achten Sie darauf, dass sich die Hebelarmlange des Werkstlicks im Haltepunkt
Bereich der angegebenen Werte der folgenden Diagramme fir die
effektive Haltekraft befindet. =

* Liegt der Haltepunkt ausserhalb der angegebenen Bereiche, wirkt beim it
Betrieb eine Ubermassige exzentrische Last auf den Gleitabschnitt der = 3
Finger, was zu einer verkirzten Lebensdauer fihren kann. 1

{ —

Effektive Haltekraft

aufen greifend

4

L

innen greifend

L: Hebelarmlénge

 Definition der Haltekraft

Die in den Diagrammen angegebene Haltekraft F auBBen greifend

bezeichnet die an jedem der Finger wirkende Kraft,
wenn alle 3 Finger und Anbauteile vollen Kontakt
mit dem Werkstiick haben, wie in der Abbildung

unten dargestellt.

auBen greifend

’ innen greifend

1 N: ca. 0.102 kgf
1 MPa: ca. 10.2 kgf/cm?

27

innen greifend

Py I —
T
Druck 0.6 MPa
15 20 ] %
. [~——_Druck 0.6 MPa . ~——_| 05MmPa
= — | Z 15 ——
= 10 Wl = — 0.4 MPa
[ — ‘ < T ——
£ — Mpa £ 10 —
3 . L 0.3 MPa s —T——— | 0.3MPa
————1 | 02MPa 5 ——1 0.2 MPa
0 0 L
5 10 15 20 25 30 5 10 15 20 25 30
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
35 20 T T 7
30 35 ™ ,i K 0.6 MP. |
ruc - a —
~~~_Druck 0.6 MPa I~
25 i \ T T 30 T~ U
= , \\ 0.5 MPa Z 25 ~_0.5 MPa
o= | = T 0.4 MP
& . T T—L_04MPa T 20 — = 4 MpPa [ |
< 0.3 MP; < 0.3 MPa|
2 —r——| £ s
T
T 10 —T— 0.2MPa T — 0.2 MP4
— 10 —
5 5
0 5 10 15 20 25 30 35 0= % 10 15 20 25 30 35
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
70 70
60 60 L
Druck 0.6 MPa
50 \ 0 — > %
l Druck 0.6 MPa —
Z 40 ~ DN~ | Z . 0.5 MPa
= L s mpa 5 ~_04MPa
% 30 —~—~—_ 0.4 MPa 2 % — T
= ~" s ——__0.3MPa
£ o0l T 0.3 MPa T 2 —
——1__02MPa
T TT—T——— 0.2MP4 \
10 10
0 10 20 30 40 50 ™90 20 30 40 50
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
* je Finger
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Effektive Haltekraft

Pneumatischer 3-Finger-Greifer Serie MHSH3

« Definition der Haltekraft
Die in den Diagrammen angegebene Haltekraft F
bezeichnet die an jedem der Finger wirkende
Kraft, wenn alle 3 Finger und Anbauteile vollen
Kontakt mit dem Werkstiick haben, wie in der
Abbildung unten dargestellt.

auBen greifend

] innen greifend \

1 N: ca. 0.102 kgf
1 MPa: ca. 10.2 kgf/cm?

auBen greifend

innen greifend

MHSH3-32D

100

80 Druck 0.6 MPa 1
« ™~ |
Z . \\Oﬂﬂpa
% — 0.4 MPa
S 40 L l03MPa
[} Pr—
T 0.2 MPa

20 I

0.1 MPa

0 10 20 30 40 50

Hebelarm L [mm]

MHSH3-32D
120
100 —|
\Druck O.T‘ MPa
\ "
.8 05 uPa
= 0 ———| 04MPa
g — 0.3 MP
X H a
2 40 —r—
T 0.2 MPa
2
20 0.1 MPaT—|
0

10 20 30 40 50

Hebelarm L [mm]

160 200
—— Druck 0.6 MPa 160 ]
, 120 ‘ Druck 0.6 MPa
2 05 MPa £ 120 0.5 MPa
S 80 — 0.4 MPa B —
£ —t g 0.4 MPa
5 ——__ | 03MPa 2 80 ——1 0.3 MPa
T D £ —
40 0.2 MPa 0 0.2 MPa
0.1 MPa 0.1 MPa
0 | . |
10 20 30 40 50 10 20 30 40 50
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
250 350
200 300
. \\)rucl‘( 0.6 MPa + 250
Z 150 —— 0.5 MPa Z 00 ~Druck 0.6 IYIPa
= T ‘ G ————05 MPa
© = b
_q\‘) 0.3 MP \\0.4 MPa % 150 | 3F l
£ 100 = : a ~—_ 0.4 MP
© \\\ % — 0. a
T 02 MPq — 100 [F0.2MPa—
50 f
0.1 ‘MPa 50 |~ 0.1 MP;
0 10 20 30 40 50 60 70 0 10 20 30 40 50 60 70
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
400 500
[~~~ Druck 0.6 MPa
300 ] | 400 Dru‘ck 0.6 MPa
* 0.5 MPa *
= 05 = —— 05MPa
= ———_[04MPa o 300 — i
g 200 t g -\Oi MPa
% L | 0.3 Mr’a o 200 0.3 MPa
T [} |
T
100 Eo2liba 100 | | 02MPa
0.1 MPa 0.1 I\‘IIPa
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm)]
* je Finger

O
<
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Serie MHSH3

Effektive Haltekraft

* Definition der Haltekraft

Die in den Diagrammen angegebene Haltekraft

auBen greifend

innen greifend

F bezeichnet die an jedem der Finger wirkende
Kraft, wenn alle 3 Finger und Anbauteile vollen
Kontakt mit dem Werkstlick haben, wie in der MHSH3-80D MHSH3-80D
Abbildung unten dargestellt. 600 700
500 Druck 0.6 MPa 600 Druck 0.6 MPa
=Druct I R PP
400 — 0.5 MPa | . 500 0.5 MP%
z = —
= — 0.4 MPa £. 400 0.4 MPa__|
£ 300 E——— =
= — 0.3 MPa £ 300 M
T 200 = 0.2 MP,
T | 0.2 MPa S 200 *T\a
100 0.1 MPa 100 0.1 MPa
0 20 40 60 80 0 20 40 60 80
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
* je Finger
] innen greifend ‘
1 N: ca. 0.102 kgf
1 MPa: ca. 10.2 kgf/cm?
Effektive Schubkraft des Auswerfers
MHSH3-32DA MHSH3-32DB
60 11
- — PA
Z 50 / 10
1% PA / PB
2 /| /
5 40 .9
PA: Schubkraft des Auswerfers H / Z /
(2]
2 30 / £ g /
©
@ / g 4
S ® /
£ 2 A 5 7 7
H’ % ]
_ —»pB 2 10 6
[ ’ :
ﬁ 0 01 02 03 04 05 06 0 1 2 3 4 5 6
PB: Federkraft Versorgungsdruck [ MPa] Hub Auswerfer [mm]
MHSH3-40DA MHSH3-40DB
180 16
Z 150 / 15
" a |/ PB
& / .
T 120 = 14
: 4 =2 v
2 / £ 13 i
g 9 4 £ L
c /] 3 /]
£ 60 v e 12 7
X
e}
'g 30 r/ 1
%) L

29

0 01 02 03 04 05 06

Versorgungsdruck [ MPa]

01 2 3 4 5 6

Hub Auswerfer [mm]

Anm. 1) Schubkraft der Zylinderausfiihrung bei
Ausfahrbewegung der Kolbenstange des

Auswerfers. P
& SVC




Pneumatischer 3-Finger-Greifer Serie MHSH3

Effektive Schubkraft des Auswerfers

Zylinderausfiihrung “"™ Federausfiuhrung

MHSH3-50DA MHSH3-50DB
I

%ﬁ 300 25 I
—» PA PB

250 24
‘Eﬁ’l PA /

23

=8

PA: Schubkraft des Auswerfers

200 /
150 /
100 /

22

Federkraft [N]

21

50 ,/ 20

— PB L
0 01 02 03 04 05 06 0 2 4 6 8 10 12

Schubkraft des Auswerfers [N]

Versorgungsdruck [MPa] Hub Auswerfer [mm]
PB: Federkraft
MHSH3-63DA MHSH3-63DB
600 34 %
z PB
» 500 33
2
@ PA —
é 400 > % 32
8 300 £ 3
o )
= °
£ 200 pd € a0
S
ey
3 100 v 29
@ L~ 1
0 01 02 03 04 05 06 0 2 4 6 8 10 12
Versorgungsdruck [MPa] Hub Auswerfer [mm]
MHSH3-80DA MHSH3-80DB
900 59 T
= PB
£ 750 57
o
2 PA A =
© 600 Z 55
N -
< 450 e £ 58
3 / 3
a (o]
g 300 / w51
2 P
Uﬁ) 150 7 49
0 01 02 03 04 05 06 0 3 6 9 12 15 18
Versorgungsdruck [MPa] Hub Auswerfer [mm]

Anm. 1) Schubkraft der Zylinderausfiihrung bei
Ausfahrbewegung der Kolbenstange
des Auswerfers.

O
<
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Serie MHSH3

Abmessungen

MHSH3-16D bis 25D

3 X M4, Gewindetiefe 8

oWA, Tiefe 1.5

@3H9 0%, Tiefe 3

(Befestigungsgewinde)

P (Anschluss zum

6 X M3, Gewindetiefe TB

Offnen der Finger
ger) CB CA Montagegewinde fir Anbauteile
8o
cw
Qo
TIPS
= —
<0 m -0
29 - 3| B R <X )| 1oa8
el 8| ® oc
© o - @
M 5 3
¥ [ o £8
- | (<] b=
g |2 BD P (Anschluss zum NB 2
o I G SchlieBen der Finger) NA
S !
AC AD AE 3-03.2, Senkungsdurchmesser SB, Senkungstiefe 4
AA (Montagebohrung )

Abmessungen Signalgeberbefestigungsnut (2 Positionen)

MHSH3-16D

o /
Zy

MHSH3-20D

\

MHSH3-25D

\

\

20° o0°
[mm]
Modell AA [AC [AD | AE [BA [BB [BC |[BD [CA [CB |DC |DO [EC*[EO°|FX |G [ I [ J [ K [NA| NB
MHSH3-16D | 46 | 7 |105[285] 30 (30534 |27 |7 [14 |175]195[7590/95%8% 12 |32 | 4 |10 | 4 | 8 [5h9 Boao
MHSH3-20D |49 | 7 |12 [30 |36 |365|40 [28 |7 |14 [20 |22 [83,10%° 15 |34 | 5 [12 | 5 | 10 |6h9 Jo
MHSH3-25D |55 | 8 |13 [34 |42 |425|47 |32 | 7.5 |17.5[23.5|26.5(9530(125%°/ 18 |38 | 5 [14 | 6 | 12 [6h9 Hog0
Modell [o) P Q R |SB | TB WA ZA . 'Ifoleranzar_]gaben bei
MHSH3-16D | 2 M3 6 |24 |6 | 5 [17H9°0" [3H10°3%® Zg]r%eh;c;;esf;&;g]den
MHSH3-20D | 2.5 M5 7 |29 | 65| 6 P1H9*Q%2 [3H10*3040 gen.
MHSH3-25D | 3 M5 8 [34 |65 | 6 PBHY*GO® 4H10"G™M8
Y
31 & SVC



Pneumatischer 3-Finger-Greifer Serie MHSH3

MHS H3-32 D b i S 80 D 6-TA, Gewindetiefe TB

3-0 SA, Senkungsdurchmesser SB, Senkungstiefe SC
(Montagebohrung )

P (Anschluss zum

3-UA, Gewindetiefe UB “Bffnen der Finger) /

CB CA
3-YA, Gewindetiefe YB VA
S o
R N
o o [ &
Yo N <
gu N - %%'g )
2z g[8
29 ZC alc
s, [9]
o O | 40_5 %
X Te é 3
- — T Q| S
— H o |5
© 2!3
O =
BD
» \ P (Anschluss zum NB
M I G SchiieBen der Finger) NA
AC AD AE
AA

Abmessungen Signalgeberbefestigungsnut (2 Positionen)
MHSH3-32D MHSH3-40D MHSH3-50D

%
.\

MHSH3-80D

\

/ | \\ ok

Modell AA |[AC [AD |AE |BA |BB |[BC |[BD [CA |[CB | DC|DO|EC*|EO°/FX | G | I |J | K L

MHSH3-32D | 63 | 9 [155 (385 | 54 |545| 62 | 36 | 9.5| 19 [31.5/35.5[1153,[1553% 22 [43.5| 6 |20 | 9 [2H9 *30%°
MHSH3-40D | 66 | 9 [17.5 395 | 62 |625]| 72 | 37 |105| 19 [36 |40 [159,(192% 26 [45 | 7 [21 | 9 |[3H9 *59%
MHSH3-50D | 80 |10 | 21| 49| 74 |745| 84 | 46 [11.5] 26,542 |48 [189,[24'3% 32 |555| 9 |24 [10 [aH9 *§°%
MHSH3-63D | 91 |12 | 26 | 53| 92 [925(102 | 50 [13 |28 |51 |59 [233,/313° 40 |61 |11 |28 [11 [6H9 *5:0%°
MHSH3-80D [108 | 15 [31.5 |61.5 [112 1125[125 | 57 [14 |31 |63 |73 [313,4139 50 |72 |12 |32 |12 [gHQ *30%

[mm]
NA| NB [6)
14 |8n9 056 | 4.5
16 |8h9 o6 | 4.5
18 10h9 J4ss| 5
24 12h9 %045| 5.5
28 14h9 804 | 6

Modell P Q [R|sA|sB|sc| TA [TB| UA [uB| VA [vB| WA [wB| YA |[yB ZA |zB |zC
MHSH3-32D | M5 11 | 44 |42 | 8 M4 8 |M5x0.8 | 10 |4H9 *30% 34H9 0%2| 2 |M4x0.7 | 8 |6H100%| 7.4 | 9
MHSH3-40D | M5 12 |52 |42 | 8 M4 8 |M5x0.8 |10 |4H9 *0.0%0 42H9 *8%2| 2 |M4x0.7 | 8 [10H10*3%811.4 | 9
MHSH3-50D | M5 14 | 63 |51 | 95 M5 10 |M6x 1 12 |5Hg *§0%0 52H9 0074| 2 |M5x0.8 |10 [12H10*39°[13.4 | 10
MHSH3-63D | M5 17 | 78 | 6.6 |11 M5 10 |M8x1.25| 16 |6H9 *§-9% 65H9 0741 25 [M6x1 |12 [I6H1070°[17.4 | 12
MHSH3-80D | Rc1/8 |20 | 98 | 6.6 |11 M6 12 [M8x1.25| 16 |6H9 *3%%°] 6 [82H9 *3%7| 3 [M6x1 |12 POH10*2%p1.4 | 15

® Toleranzangaben bei
Finger-Greifern sind
durchmesserbezogen.

AN INIS

[N ES; B BN

|00 |00 (N[~

O
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Serie MHSH3

Abmessungen: Auswerfer pneumatisch betatigt

MHSH3-32DA bis 80DA

M5 (Anschluss zum Gewindetiefe UD
Einfahren des Auswerfers) Auswerfer ausgefahren ZF
FX Auswerfer eingefahren ZG  3-UC g
Q
»
[
4\,% R | S
— @ "
e e
QN
Q
zJ
oVA, Tiefe VB
AH ZH, Gewindetiefe ZI
AJ AG
M5 (Anschluss zum (AF)

Ausfahren des Auswerfers)

Abmessungen Signalgeberbefestigungsnut des Auswerfers (2 Positionen)

MHSH3-32DA MHSH3-40DA MHSH3-50DA
\\ Z
| - & | .
I~ vl
™| o 3 [ ©
o ™ > | ©
5 N~ 3 |
] 0| o I
12 2, @ 3
[Te]
12 6
-]
16
MHSH3-63DA MHSH3-80DA
13
)
o> [
|
e art
\ ! |
Y [ A L —
T |
o o 3 oo 3
ol —| ©
T 6 T 6
18 21
Anm.) Fir Abmessungen siehe Abmessungen des
MHSH3-32 bis 80D auf S. 32.
[mm]
Modell AF |AG |AH | AJ |BE BF BG |[CC | FX uc UD |UE VA VB | ZD |ZE | ZF |2G ZH Zl |4
MHSH3-32DA |35 (26 | 9 | 9 |30 [32h9 84 | 535 | 95|22 M5 10 |5.5 |4H9 *}0% 6 | 5|20 |15 M3 6 |35
MHSH3-40DA |36 |27 |12 | 9 |38 [40n9 Sos | 615 [13.5 | 26 M5 10 |55 |4H9 000 10 | 8 [21 |16 M5 10 |45

MHSH3-50DA |44 [33 |15 |11 [48 [50n9 $os | 735 (17532 | M6 12 6.6 |5H9 *00%0 12 [10 |28 [18 | M6 12 |5

MHSH3-63DA |48 |35 |18 |13 |58 [60h9 Sz | 915 (20 |40 M8 16 | 8.6 |6H9 000 16 |14 |32 |22 M8 16 |7

[N RS RE N FH

MHSH3-80DA |58 |45 |20 |13 |68 [70n9 S47 |1115 (25 | 50 M8 16 |8.6 |6HY9 5030 20 |17 | 41 |26 M10 20 (8

33 ZS\VC



Pneumatischer 3-Finger-Greifer Serie MHSH3

Abmessungen: Auswerfer mit Federkraft

MHSH3-32DB bis 80DB

Gewindetiefe UD

FX Auswerfer ausgefahren ZF 3-UC w
Auswerfer eingefahren ZG g
[s0]
{
%,% | S
N | > B N | PR
l [SERSYS]
]IN
Q ZJ
oVA, Tiefe VB
oWC, Tiefe WD
AH_ ZH, Gewindetiefe ZI
AJ AG|
(AF)
4 - - - N
w O
ml ;o
Ql Q
AH
AF
MHSH3-32DB, 40DB
Anm.) Fir Abmessungen siehe Abmessungen des
MHSH3-32 bis 80D auf S. 32.
[mm]
Modell AF |AG |AH |AJ | BE BF BG | FX uc UD | UE VA VB wC WD | 2D | ZE | ZF | Z2G
MHSH3-32DB |18 | — | 9 9 | — [32h9 84 | 535 | 22 M5 10 |55 [4H9 *%0 | 4 | 208" |15 | 6 | 5 |20 | 15
MHSH3-40DB |21 | — | 12 9 | — [40n9 S | 615 | 26 M5 10 |55 [4H9 *09%0 | 4 | 241 145 [ 10 | 8 |21 | 16
MHSH3-50DB | 30 | 19 [ 15 | 11 | 48 [50h9 S, | 735 | 32 M6 12 |66 [5H9 3% | 5 | 32+1 145 | 12 |10 |28 | 18
MHSH3-63DB |35 |22 (18 | 13 | 58 [60h9 8,7 | 915 | 40 M8 16 |86 [6H9 000 | § | 42491 |2 16 | 14 |32 | 22
MHSH3-80DB | 48 | 35 [20 |13 | 68 [7009 S47 | 1115 | 50 M8 16 |86 [BH9 9% | 6 | 527 |2 20 |17 |41 | 26
Modell ZH 21 | 2
MHSH3-32DB M3 6 | 35
MHSH3-40DB M5 10 | 45

MHSH3-50DB M6 12 | 5
MHSH3-63DB M8 16 | 7
MHSH3-80DB M10 20 | 8

O
<
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Serie MHSH3

Abmessungen: Durchgangsbohrung mit Staubschutzkappe

MHSHJ3-32D bis 80D

3-UA, Gewindetiefe UB

(Befestigungsgewinde)

P (Anschluss zum

Offnen der Finger)

6-TA, Gewindetiefe TB

Montagegewinde flr Anbauteile

3-YA, Gewindetiefe YB
i (\ %
L
o i l@% _ |lm —~
3| 8 S =18
=4 oS
@VA, Tiefe VB £ 5 Qs
D Q
£ 51 e 5|8
] > Y £ 3
oWA, Tiefe WB - ] g 8
/_A 7 ~ 87
- P (Anschluss zum NC NB =
M SchlieBen der Finger)
AC AD AE
AA
3-0SA, Ansenkung SB, Senkungstiefe SC (siehe Ausschnitt SD - SD)
(Montagebohrung )
Abmessungen Signalgeberbefestigungsnut (2 Positionen)
)
(7]
)
Q
B
(o]
c
2
g (Ansenkung SB)
-
<
(3-2SA)
Ausschnitt SD - SD
20°
[mm]
Modell AA |AC |AD |AE | Al [ B [CA|CB|DC|DO[EC*[EO°|FX [HA |HB | J | K L M NB
MHSHJ3-32D | 63 | 3 |24 |36 |54 |54 | 95|19 |31.5|355|1153,1655%° 22 | 76 |65 | 20 | 9 [2H9 *39%5 | 2 |8h9 Jyss
MHSHJ3-40D | 66 | 3 |26 |37 |57 | 62 |10.5|19 |36 |40 |159,[19'5° 26 | 86 |75 | 21 | 9 |[3H9 *9%%°| 2 |8h9 O, s
MHSHJ3-50D | 80 | 3 [31 |46 |70 | 74 |11.5]|26.5|42 |48 |183,[24'5° 32 [103 | 88 | 24 |10 |4H9 *89% | 2 10h9 Opss
MHSHJ3-63D | 91 | 4 [37 |50 |79 | 92 |13 |28 |51 |59 |233,|31*3° 40 [125 [106 | 28 |11 |6H9 *3%° | 3 12h9 345
MHSHJ3-80D (108 | 5 |46 |57 | 93 [112 |14 [31 |63 |73 |313,412° 50 [158 [130 | 32 [12 |[8HO *3%9% | 4 14h9 Soss
Modell [0) P Q | R [SA [sB [sC TA |TB UA |uB VA |(vB| wA |wB| YA |vB| zA
MHSHJ3-32D (45 |[M5x0.8 |11 |44 |42 |8 |7 M4 8 M5 10 |4H9 *39%0 | 4 |34Hg *§%2 |2 M4 8 |6H10 504
MHSHJ3-40D (45 [M5x08 [12 [52 |42 |8 |7 M4 8 M5 10 [4H9 #0930 | 4 |4oHg #0062 | 2 M4 8 |10H10 +0.058
MHSHJ3-50D (5 |[M5x0.8 |14 |63 |51 |95/ 8 M5 10 M6 12 |5H9 *§9%0 | 5 |52Hg *3074 | 2 M5 10 |12H10 397
MHSHJ3-63D (55 [M5x0.8 |17 [78 |66 [11 | 8 M5 10 | M8 16 [6H9 *3%° | 6 |65H9 *397 [2.5 M6 12 [16H10 3970
MHSHJ3-80D |6 Rc1/8 |20 |98 |66 |11 | 8 M6 12 M8 16 [6H9 *$%%° | 6 |[g2Hg *3%7 | 3 M6 12 [20H10 3984
¢ Toleranzangaben bei
Finger-Greifern sind
durchmesserbezogen.
Z
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Pneumatischer 3-Finger-Greifer Serie MHSH3

Abmessungen: Auswerfer pneumatisch betétig_;t mit Staubschutzkappe

MHSHJ3-32DA bis 80pA

M5 (Anschluss zum
Einfahren des Auswerfers)

FX ZH, Gewindetiefe ZI

Auswerfer ausgefahren ZF 3-uc Gewindetiefe UD
Auswerfer eingefahren ZG
T —
% (\ T
V& ulu|e
I ol i i L
ow
N|N
Q
ZJ |
oVA, Tiefe VB %
AH
M5 (Anschluss zum AJ AG
Ausfahren des Auswerfers) (AF)
Anm.) Weitere Abmessungen fiir MHSHJ3-32 bis 80D auf S. 35.
Fur Abmessungen der Signalgeberbefestigungsnuten des
Auswerfers, siehe MHSH3-32 bis 80DA auf S. 35.
[mm]
Modell AF |AG [AH |AJ | BE BF BG |CC | FX uc uD VA VB | 2D | ZE | ZF | ZG ZH 2l |2
MHSHJ3-32DA |35 (26 | 9 | 9 |30 [32h9 Soe | 535| 9.5 | 22 M5 10 |4H9 *90%0 | 4 6| 5|14 | 9 M3 6 |35
MHSHJ3-40DA | 36 [27 [12 | 9 | 38 [40nh9 3o | 615 (135 | 26 M5 10 [4H9 *3%%° | 4 |10 | 8 |15 | 10 M5 10 |45
MHSHJ3-50DA | 44 (33 |15 | 11 | 48 |50h9 3o | 735(17.5 | 32 M6 12 |5H9 *90%° | 5 | 12 | 10 | 21 | 11 M6 12 |5
MHSHJ3-63DA | 48 (35 | 18 | 13 | 58 |60h9 9474 | 915 (20 | 40 M8 16 |6H9 *3%%0 | 6 | 16 | 14 | 24 | 14 M8 16 |7
MHSHJ3-80DA | 58 |45 |20 |13 | 68 |70n9 3074 [1115[25 | 50 M8 16 |6H9 %% | 6 | 20 |17 |31 | 16 M10 20 |8

O
<
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Serie MHSH3

Abmessungen: Auswerfer mit Feder und Staubschutzkappe

MHSHJ3-32DB bis 80DB

Gewindetiefe UD

Auswerfer ausgefahren ZF
FX Auswerfer eingefahren ZG 3-Uc

ZH, Gewindetiefe ZI

3-0UE

I = i |
[ ‘
-

I

I

T

T

oBE

oBF

oBG

oZD
ZE

zJ

oVA, Tiefe VB

oWC, Tiefe WD AH
AJ AG
(AF)
u.J 4} |
[
a| ®
AH
| AF
L MHSHJ3-32DB, 40DB
- - - R —

Anm.) Weitere Abmessungen flir MHSHJ3-32 bis 80D

auf S. 35.

[mm]

Modell AF |AG |AH | AJ | BE BF BG | FX uc UD | UE VA VB wC WD | 2D | ZE | ZF

MHSHJ3-32DB | 18 | — | 9 9 | — [32n9 S0 | 535 | 22 M5 10 |55 [4H9*3®° | 4 | 20*%!" |15 | 6 | 5 | 14

MHSHJ3-40DB | 21 | — | 12 9 | — |40n9 Joeo | 615 | 26 M5 10 |55 [4H9 %0 | 4 | 24 21 |45 | 10 8 | 15

MHSHJ3-50DB | 30 | 19 |15 | 11 | 48 |50h9 Joe | 735 | 32 M6 12 [ 66 |[5H9 ™0 | 5 | 321 |45 |12 | 10 | 21

MHSHJ3-63DB | 35 | 22 |18 | 13 | 58 |60h9 Jo74 | 915 | 40 M8 16 |86 [6H9 "% | 6 | 42 01 | 2 16 | 14 | 24

MHSHJ3-80DB | 48 | 35 |20 | 13 | 68 [70h9 3oz [1115 | 50 M8 16 |86 [6H9 3% | 6 | 5201 |2 20 | 17 | 31
Modell ZG ZH 2l |z
MHSHJ3-32DB | 9 M3 6 | 35

MHSHJ3-40DB | 10 M5 10 | 45
MHSHJ3-50DB | 11 M6 12 |5
MHSHJ3-63DB | 14 M8 16 |7
MHSHJ3-80DB | 16 M10 20 |8

O
A
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Pneumatischer
3-Finger-
Parallelgreifer
(Langhub)

Serie MIHSL3

216, 020, 925, 032, 240, 950, 263, 280, 2100, o125

Bestellschliissel

Kolben-o

216 bis 225

LanghubT T
Anzahl der Flnger

MHSL 3 —20| D —

— |

M9PL

Anzahl der Signalgeber
- 2 Stk.
F'”QEF S 1 Stk.
Signalgeber
- ohne Signalgeber (eingebauter Magnet
Kolben-o l nalgeber (sng gnet) |
Verwendbare Signalgeber
16 16 mm Spannungs- Signalgebermodell Anschlusskabellange (m):
20 | 20mm Modell| Sonder- |Elektrischer Betriebs- Anschiuss| Versorgung  |Beiie Ennsic Anvending
25 | 25mm 00 fnktion Eingang |anzeige | (Ausgang) gung ke Engngsiting 1 0.5 | 3 | 5
DC  [AC |vertikal [ axial | () | (L) | 2
2 3-Draht o
% (NPN) 5V, MONV| MON | @ | ®
Funktionsweisee | & | — | 3Draht 12V MOPV| MOP | @ | @ | — |
(2] eingegossenes| (PNP) Relais
ID [doppeltwirkend 5 ja gyl — ol
E Kabel M9BV| M9B | ® | @ | —
§ wasser- 2-Draht 12V
E S\Zfarblge = MOBA| — | @ | O
1] nzeige )
= Anschlusskabellange: 0.5m..... - (Beispiel) M9B
L (Beispiel) M9BL
Z (Beispiel) M9BZ
D-M9BA ist nur als Option "L" verflgbar.
= Mit "O" gekennzeichnete Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.
Anmerkung 1) Beachten Sie die Hysterese der Signalgebermodelle mit 2-farbiger Anzeige.
Kolben-g Anmerkung 2) Siehe ab S. 53 fir detaillierte technische Daten der Signalgeber.
Langhubo——r .
Anzahl der Signalgeber
Anzahl der Finger S ? 2;&
[3 [ SFinger] ST
Kolben-o Slgnalgeber
32 | 32mm - ohneSlgnaIgeber(eingebauterMagnet)]
4g ‘518 mm Verwendbare Signalgeber
23 53 22 Modell| Sonder- |Elekirischer (Betriebs-| Anschluss [Spannungsversorgung Signalgebermodell |Anschlusskabellange (m)| Anwendung
80 | 50 funktion | Eingang |anzeige |(Ausgang) DC AC | axial |vertikal |0.5() | 3(L) | 5(2)
300 700 mm z soan(PY| | T [¥69A [VsoA (@ @ [O |
195 125 22 5| — 3Dreht (PAP) : YIPV [YIP | @ | @ | O [Sewun
5 ) 2-Draht 12V Y6OB |Y59B | @ [ ] ®) —
@ [ Diagnose- [*N900SSTES gt PN YINWV[YINW | @ [ @ [ O | & |Relis,
. : 2| anzeige | iy | 1% fopepne)| 2 [ 2 | — [y7PWV] Y7PW | @ | @ | O [Seenny SPS
Funktionsweise ® S | (2fabige raht(PNF)
- ‘c | Anzeige) Y/BWV|Y7BW | @ | @ o
m doppeltwirkend § wasser o.Draht v .
Symbol @ 2_farbige — Y7BA | — [ ) O
- - - L S\nzelge

+ Anschlusskabelldnge: 0.5m

L
z

D-Y7BA ist nur als Option “L" verfigbar.
= Mit "O" gekennzeichnete Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.
Anmerkung 1) Beachten Sie die Hysterese der Signalgebermodelle mit 2-farbiger Anzeige.
Anmerkung 2) Siehe ab S. 53 fir detaillierte technische Daten der Signalgeber.

O

SVC

(Beispiel) Y59B
(Beispiel) Y59BL
(Beispiel) Y59BZ
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Serie MHSL3

Technische Daten

Modell MHSL3-16D ‘MHSL3-2OD ‘MHSL3-25D MHSL3-32D MHSL3-4OD‘MHSL3-SOD ‘MHSLS-GSD MHSL3-80D MHSL3-1OOD‘MHSL3-1250
Kolben-g (mm) 6 | 20 | 25 32 0 | s0 | e3 80 100 | 125
Medium Druckluft
Betriebsdruck (MPa) 0.2 bis 0.6 0.1 bis 0.6
Umgebungs- und Medientemperatur (°C) -10 bis 60 (nicht gefroren)
Wiederholgenauigkeit (mm) +0.01
Max. Betriebsfrequenz Zyklen/min. 120 60 30
Schmierung nicht erforderlich
Funktionsweise doppeltwirkend
Effekiive Haltekrafi™ |2 " orerend 44 25 42 74 118 187 335 500 750 | 1270
N beieinem Druck von 0 MPa |Inen greifend |4 5 28 47 82 130 204 359 525 780 | 1320
Offnungs-/SchlileBweite (mm) (@) 10 10 12 16 20 28 32 40 48 64
Gewicht (g) 80 135 180 370 550 930 1.550 2.850 5.500 11.300

Anmerkung 1) Die Werte fiir 216 bis 925 gelten bei Haltepunkt L = 20mm, flir 232 bis 963 bei Haltepunkt L = 30mm, und fiir 280 bis 2125 bei Haltepunkt L = 50mm.
Siehe "Effektive Haltekraft" auf S. 40 bis 42 fiir die Haltekraft an jeder Halteposition.
Anmerkung 2) Die Werte fir den Durchmesser der offenen und geschlossenen Fingerstellung gelten bei AuBengreifern.

Konstruktion

Finger geschlossen

@

/

®

T
Dy

Finger geéffnet

A

Stiickliste
Pos. Bezeichnung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 |Gehéause Aluminium hart eloxiert 8 | Gummimagnet synthetischer Kautschuk
2 |Kolben Aluminium hart eloxiert 9 | Sicherungsring Stahl vernickelt
3 |Prismenfiihrung Stahl gehértet 10 | Kolbendichtung NBR
4 |Finger Stahl gehéartet 11 | Kolbenstangendichtung NBR
5 |Deckel Aluminium hart eloxiert 12 | Dichtung NBR
6 |Endplatte rostfreier Stahl 13 | Dichtung NBR
7 |Kolbenbolzen rostfreier Stahl
Service-Sets
Set-Nr.
MHSL3-16D |[MHSL3-20D |MHSL3-25D (MHSL3-32D [MHSL3-40D |MHSL3-50D |MHSL3-63D |[MHSL3-80D [MHSL3-100D [MHSL3-125D Inhalt
MHSL16-PS |MHSL20-PS |MHSL25-PS [MHSL32-PS |MHSL40-PS |MHSL50-PS |MHSL63-PS |MHSL80-PS |MHSL100-PS [MHSL125-PS mi‘f‘;’:ﬁfgﬁiiﬁg&“d 13
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Pneumatischer 3-Finger-Greifer Serie MHSL3

Haltepunkt

* Achten Sie darauf, dass sich die Hebelarmldnge des Werkstiicks im Haltepunkt

Haltepunkt
Bereich der angegebenen Werte der folgenden Diagramme fir die
effektive Haltekraft befindet. N I—’-i
* Liegt der Haltepunkt ausserhalb der angegebenen Bereiche, wirkt beim !
Betrieb eine (ibermassige exzentrische Last auf den Gleitabschnitt der IP ; Iy
Finger, was zu einer verkiirzten Lebensdauer filhren kann. o | AT
l_ T |
L L
aufBen greifend innen greifend
. L: Hebelarmlénge
Effektive Haltekraft
 Definition der Haltekraft . . ;
Die in den Diagrammen angegebene Haltekraft F auBen greifend innen greifend
bezeichnet die an jedem der Finger wirkende
Kraft, wenn alle 3 Finger und Anbauteile vollen MHSL3-16D MHSL3-16D
Kontakt mit dem Werkstiick haben, wie in der 25 [ [ [
Abbildung unten dargestellt. 25
~—_Druck 0.6 MPa
20 Druck 0.6 MPa 20 i
I : R ———_ 05MPa
* 45 0.5 MPa Z 15 ﬁ
z —~
= = ~—~——1_ 0.4 MPa
£ el il % o T
< : 2 — 0.3 MPa
2 —1 0.3MPa S T
8 m\\ T s 0.2 MPa
F LTI N
& 0 5 10 15 20 25 30 0 5 10 15 20 25 30
M HebelarmL [mm] Hebelarm L [mm]
MHSL3-20D MHSL3-20D
[T T 40 [
35 ~~_Druck 0.6 MPa Q’fk Ll
| auBen greifend | 30 ~ | 3 ] *
I~ ~__ 0.5 MPa
~__0.5 MPa 30
25 i L i
X — s
Z 20 =~ oamPa z% 4 e
= = 0.3 MPa
S5 — 0.3 MPa £ 20
2 £ ozmpa | |
E (_“ P— .
£ 10 ———0.2 MP: T 10 L
5 5
0 5 10 15 20 25 30 35 0 5 10 15 20 25 30 35
Hebelarm L [mm)] Hebelarm L [mm]
| innen greifend | MHSL3-25D MHSL3-25D
60 % % 70 [~ ‘ ‘
60 B
1N: ca. 0.102 kgf s ™\ Druck 0.6 MPa ~ \D"’°"‘ 0.6 MPa
1 MPa: ca. 10.2 kgf/cm?
) ™~ 0.5‘ MPa * Q5 MPa
"‘_40 ~ 40 ~
z ™~ 0.4 mPa = ~0.4 MPa
= 30 = I~
g T & 30
Sl [ o3wpal | £ 0 [TT—03MPa
k| \\\o_z MPa = [———0.2MPa
10 T
10
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]

* je Finger

O
<
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Serie MHSL3

Effektive Haltekraft

* Definition der Haltekraft
Die in den Diagrammen angegebene Haltekraft F
bezeichnet die an jedem der Finger wirkende
Kraft, wenn alle 3 Finger und Anbauteile vollen
Kontakt mit dem Werkstlick haben, wie in der
Abbildung unten dargestellt.

h
o

] auBen greifend \

’ innen greifend \

1 N: ca. 0.102 kgf
1 MPa: ca. 10.2 kgf/cm?

41

auBen greifend innen greifend
100 | | | 120 Drucl‘( 0.6 M‘Pa
—— Druck 0.6 MPa 100 — W‘ ’
80 0.5 MPa —~—~__0.5MPa
_—
L = L 80 ——~
Z
= — 0.4 MPa = ——__ 04 MPa
g » MP. T 60 I —
£ 0.3 MPa 2 || 03MPa
= 40 i — = —
g 0.2 MPa £ 40 0.2 MP4
\
20 0.1 MPa 20 0.1 MPa
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
200 200
™~__ Druck 0.6 MPa
160 Druck 0.6 MPa . 160 S i
= I~ = —
= Z ———l__ 0.5 MPa
=120 — 0.5 MPa =120 —
- 5 —————| 04MPa
& ————|__04MPa = —
2 80 0.3 MP — s 80 0.3 MPal
© - bl T ]
T 02MPa | | —— | o02MPa
40 40 i
0.1 MPa 0.1 "V'Pa
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
350 350
300 300
~_Druck 0.6 MPa
. 250 1 Drackosmp * 250 . I i
= ruck 0. a =
Z T~ = — 0.5 MPa
200 E e T + 200 — ‘
s — | g ~—~—_|_ 04MPa
X150 0.4 MPaT— $150 [— 0.3 MPa
i 0.3 MPa —— = I
© — T [— 0.2 MPa I—
T100 o> MPa 100 | gueliied
— I
50 0.1 MPa 50 _o.‘1 MP‘a
0 10 20 30 40 50 60 70 0 10 20 30 40 50 60 70
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
[ [
500 500 ‘ ‘
I~ Druck 0.6 MPa
400 Druck 0.6 MPa | | 400 ~ }
* ————_0.5 MPa
x —— 0.5 MPa =
= Z
Z.300 — £:300 ——_04MPa
= — 0.4 MPa = il
— X
% 200 0.3 MP 2200 =0.3 MPa
S
T — | o2wea T el
—— | 100
100 SIS 0.1 MPa
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
* je Finger
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Pneumatischer 3-Finger-Greifer Serie MHSL3

auBen greifend

innen greifend

[ [ [ [
700 i ; 700 Druck 0.6 MP:
Druck 0.6 MP: [T ruck oo liFa
600 T 600 —
—
. 500 — 0.5 MPa - 500 \Opra
= | 0.4MPa = [ T—04mPa
= 400 = 400 \
g g — | 03MPa
g \
% 300 ——— 031Pa $ 300 :
kS < 0.2 MPa
I |
T 200 0.2 MPa 200 ‘
0.1 MPa
100 0.1 MPa 100 ‘
0 20 40 60 80 0 20 40 60 80
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
MHSL3-100D MHSL3-100D
\ \ \
1.000 ! ! ! 1.000 ~Druck 06 MPa |
~Druck 0.6 MPa I~ ‘
800 ~= ! 800 0.5 MPa
. ~_o05MPa = ~ I~
=600 L = 600 0.4 MPa——|
< 0.4 MPa = 0.3 MPa L
g \\\4‘3 . g
] .3 MPa_| = 400
5400 = E: (22 | T
T I 0.2 MPa T
200 - 200 0.1 MPa
—T | &l_m:a —
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
MHSL3-125D MHSL3-125D
1.800 | | 1.800 i i i
1.600 ~—{_Druck 0.6 wPa 1600 ——=  Druck 0.6 MPa
1.400 ~— 1 1.400 ‘
1.200 ——- _05MPa " [~~~/ 0.5MPa
« ~ | =1.200 ‘
— —
=1.000 0.4 MPa = T 0.4 MPa
= — =1.000
K T < —
K 800 \\O-?\MPa < 800 0.3 MPa—
L 600 S |
5 — 0.2 MPa T 600 —_ 0.2 MP‘a
400 y 400
0.1 MPa — 0.1 MPa
200 | 200 ‘
0 20 40 60 80 100 120 0 20 40 60 80 100 120
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
* je Finger

O
3
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Serie MHSL3

Abmessungen

MHSL3-16D bis 25D

6 X M3, GewindetiefeTB
(Montagegewinde fiir Anbauteile)

225° oWA Tiefe 1.5 (AA) 3-0SA, Senkungsdurchmesser SB,
3-UA Gewindetiefe 6 3 AB Senkungstiefe SC
Befestigungsgewinde) (Montagebohrung )
L =4
[$)
ou 2
o c L
= 2 — <
2 3 o o
I ° o2 g2
- 5| 2
4 £18
R <
I ey &1
0 9
g, 2 AD NB |
+% 1 NA
N H G _ BD
CB 7 P (Anschluss zum
Offnen der Finger)
P (Anschluss zum
SchlieBen der Finger)
Abmessungen Signalgeberbefestigungsnut (2 Positionen) Abmessungen Ansenkung der
Befestigungsbohrung
MHSL3-16D MHSL3-20D, 25D MHSL3-16D

Abmessungen in ( ) gelten fir 25
Anm.) Die Senkung variiert nur im Abschnitt der Befestigungs-
bohrung zwischen den Signalgebernuten. (nur 16 und 220 )

[mm]
Modell AA |AB |[AD |BA |BB |BC |BD |CB |[DO |DC [EO°|[EC*|FX |FY |[FZ | G |H | 1 J | K |[NA NB
MHSL3-16D [43.5 [405(28 | 30 | 40 [30.6| 12 |14 |235|185 [135598.59,| 12.5 | 11 3 |305|7 |4 10 | 4 8 | 5h9 Jos0
MHSL3-20D |46 |43 |29 | 36 | 45 [366] 16 |14 |26 |21 [147% 9 34| 145] 13 3 |32 |8 |4 12 | 5 |11 | 6h9 Sos0
MHSL3-25D (49 |46 |[315| 42 | 52 [426| 19 [165 (30 |24 [16'%%108517 |145| 5 |342 (78|45 [ 14 | 6 |13 | 6h9 oz
Modell NC | O P Q [ R [SA [sSB |[sC | TB UA VA VB WA XA XB
MHSL3-16D 5 |2 M3 6 | 25 | 34|65| 5 5 M3 2H9 *§9%5 | 2 [{7Hg *304 | pHQ #9025 | o
MHSL3-20D 7 | 25 M5 7 |29 | 34|65 8 6 M3 2HY *09%5 | 2 |21HQ *3%%2 | oHQ *00% 2
MHSL3-25D 7 |3 M5 8 |34 |45 |8 8 6 M4 3H9 "9 | 3 |26H9 *§%2 | 3H9 3% | 3

43

® Toleranzangaben bei
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Pneumatischer 3-Finger-Greifer Serie MHSL3

MHSL3-32D bis 80D

3-0SA, Senkungsdurchmesser SB, Senkungstiefe SC
(Montagebohrung )

3-UA Tiefe UB
225° (Befestigungsgewinde) 6-TA Gewindetiefe TB
(AA) Montagegewinde fur Anbauteile
AC, [, AB
.
o8 | <
s 3 e = 10
s 8 o9
8% 2lg
%‘ N o, @ %
I —_— y £10
Xy ES) 5
= i N—— (] \% §’
| ~
NC "LL, AD
H G
CB CA P (Anschluss zum
Offnen der Finger)
‘ A\
m@ P (Anschluss zum
SchlieBen der Finger)
Abmessungen Signalgeberbefestigungsnut (4 Positionen) Abmessungen Ansenkung der Befestigungsbohrung
MHSL3-32D

Abmessungen Signalgeberbefestigungsnut Anm.) Die Se.nkung variiert nur [m Abschnitt (;Ier
Befestigungsbohrung zwischen den Signalgebernuten.
(nur @32
[mm]

Modell AA |AB |AC |AD |BA [BB | BC | BD | CA |[CB |DO [DC |[EO°|EC*|FX |FY |FZ |G |H |1 [J K
MHSL3-32D |58 |55 | 3 355 | 52 | 72 | 526 | 24 8 |20 [42 |34 [22°0°1485|22 [195 | 5 [39.6 [104| 5 |20 9
MHSL3-40D | 64 | 61 3 [385 | 62 | 82| 626 | 30 9 [22 [475 [37.5 [?657°[16593/26.5 (235 | 6 (425 [135| 7 | 21 9
MHSL3-50D | 775|745| 3 |465 | 70 | 104 | 70.6 | 32 9 |29 |60 |46 [36%0°22.34/31 |28 6 [51.3 177 | 8 |24 | 10
MHSL3-63D |89 |8 | 4 |51 86 | 120 | 86.6 | 40 | 12 [305 [70 |54 [42*0°[26 9338 (345 | 7 [585 [19.5| 10 | 28 | 1d
MHSL3-80D 116 [111 5 |70 [106 | 140 [106.6 | 50 | 14 |37.5 [80.5 |60.5 [85°0°p8593/47.5 (435 | 8 [785 (235 | 11 |32 | 12

Modell L M | NA NB [NC | O P Q | R [SA [sB | sC TA TB UA UB VA VB
MHSL3-32D [2H9*3%% | 2 | 16 [8h9 g | 10 | 4.5 M5 11 | 44 |45 | 8 8 M4 8 M4 6 [3H9 "9 | 3
MHSL3-40D [3H9*3%% | 2 | 18 [8h9 Do | 10 |45 M5 12 | 53 |55 | 95| 95 M4 8 M5 10 [4H9 "% | 4
MHSL3-50D [4H9*3%%® | 2 | 20 f0n9 Jos | 12 |5 M5 14 | 62 |55 | 95| 95| M5 10 M5 10 |4H9 *39%0| 4
MHSL3-63D |6H9 3% | 3 | 26 [2h9 Jos| 14 | 5.5 M5 17 | 76 |66 |11 |17 M5 10 | M6 12 |5H9 39| 5
MHSL3-80D [8H9*3%%® | 4 | 30 [14h9 Qo | 16 |6 Rc1/8 | 20 | 95 |66 |11 |23 M6 12 | M6 12 |6H9 3% | 6

Modell WA |[WB| XA [XB | Y * Toleranzangaben bei
MHSL3-32D |34H9 3% | 2 |3H9 3% | 3 |6 Finger-Greifern sind
MHSL3-40D |42H9 *0%2| 2 [4H9 090 | 4 |8 durchmesserbezogen.
MHSL3-50D [52H9 *3%4| 2 |4H9 *3%%0| 4 |7
MHSL3-63D  |65H9 *37*| 25 |5H9 0% | 5 |75
MHSL3-80D [82H9 0%7| 3  |6H9 0% | 6 |9
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Serie MHSL3

Abmessungen

MHsSL3-100D, 125D

oVA Tiefe VB 20° ©WA Tiefe WB

3-UA Gewindetiefe 6 UB

(Befestigungsgewinde)

MHSL3-100D

(AA)

geodffnet EO

T

[

3-gSA, Senkungsdurchmesser SB, Senkungstiefe SC

6-TA Gewindetiefe TB

(Montagebohrung )

(Montagegewinde fiir Anbauteile

:

L K| geschlossen EC

1

[]

oBA

=

Y

AD

CB CA

P (Anschluss zum

&

A1 U

A

Offnen der Finger)

P (Anschluss zum
SchlieBen der Finger)

o5 8
AT So| s
& 5
g‘}’ o of §
@ ~Y
NB
NA
BD
MHSL3-125D

(geschlossen DC)‘

[mm]
Modell AA [AB |AC | AD |BA |[BB |BC |BD [CA [cB |DO |DC [EO°|EC*|[FX |FY |[FZ [ G | H 1 [J | K
MHSL3-100D |135 | 129 | 6 78 |134 | 184 [1346| 56 | 18 [44.5 | 103 | 79 |65*3441 9,/ 59 [ 54 | 10 | 86 | 31 | 14 [ 38 | 15
MHSL3-125D [175 [167 | 8 | 102 |166 |[234 [1666| 66 | 24 [54 |132 [ 100 [80*3%48 34 74 |68 |12 [112 | 43 | 17 |52 | 21
Modell L M | NA NB NC | O P Q | R [sA [sB |sC TA TB UA uB VA
MHSL3-100D | 8H9 3% | 4 | 37 [18h9 2043 [ 21 | 75 1/4 23 (118 | 9 [14 | 31 M8 16 M8 16 | 8H9 0%
MHSL3-125D [10H9 3% | 6 | 43 [22h9 30 | 25 [10.5 3/8 31 (148 | 11 |175 | 32 M10 20 M10 20 [10H9 *P0%
Modell VB WA WB XA XB ¢ Toleranzangaben bei
MHSL3-100D | 6 [102H9 *3%7] 4 |8H9 8% 6 Finger-Greifern sind
MHSL3-125D | 8 [130H9 3'®| 6 [10Ho %% | g8 durchmesserbezogen.
V
71
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Pneumatischer

Paralleigrefr Serie M H S4

216, 020, 925, 832, 340, 350, 63

Bestellschlussel

Kolben-go

ALNJEPE] MHS 4 —20| D —M9PL

Anzahl der Finger

— |

Anzahl der Signalgeber

o 2 Stk.
(@ [#Finger | s | sk
Signalgeber
Kolben-c ¢ [V- [ ohne Signalg.eber (:Eingebauter Magnet) |
6 T T6mm erwendbare Signalgeber — -
20 | 20 mm ) : Spannungs- |Signalgebermodell |\
25 | 25mm Model| Sonder- Eledrcher Betiets- (md‘a'ﬁs? versorgung _[Eelishe Ergnisitng [0.5 | 3 | 5 [Mmendg
gang - |anzelge USRNG5 TAG |vertikal | axial | () | (L) | @)
s 3-Draht _
% (NPN) 5V, MONV| MON (@ | ®
. . - 12v
Funktionsweises | & | — | _ ?P[,’\[g*)“ M9PV| M9P | @ (@ | — |- .
[D[doppeltwirkend B feingegossenes| ja 24V _ o,
3 Kabel MO9BV| M9B (@ (@ | —
§ Mwasser- | 2-Draht 12v
S | oqetie — [M9BA| — |® [ O
i) nzeige )
* Anschlusskabelldnge: 0.5m ..... - (Beispiel) M9B
3m........ L (Beispiel) M9BL
5m........ Z (Beispiel) M9BZ
D-M9BA ist nur als Option "L" verfugbar.
= Mit "O" gekennzeichnete Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.
Anmerkung 1) Beachten Sie die Hysterese der Signalgebermodelle mit 2-farbiger Anzeige.
KOIben'Q Anmerkung 2) Siehe ab S. 53 fur detaillierte technische Daten der Signalgeber.
WRrALIEN ] MHS 4 —50) D —Y59A
Anzahl der Signalgeber
Anzahl der Finger = 2 Stk.
: S 1 Stk.
[4_|4-Finger |
Kolben-o Signalgeber
32 | 32mm [ - [ ohne Signalgeber (eingebauter Magnet ) |
40 | 40 mm Verwendbare Signalgeber
50 | 50 mm Modell| Sonder- |Elekirischer|Betrisbs-| Anschluss|Spannungsversorgung| Signalgebermodeil |Anschlusskabelinge (m):| Anwendung
63 | 63mm funktion | Eingang |anzeige [(Ausgang)| DC | AC | axial |vertikal|05() ] 3(0) ] 5(2)
g 3-Draht (NPN) 5V 12V YA [Y59A | @ | @ | O (C-
% - 3-Draht (PNP) ' Y7PV_ | Y7P [ K] O [Steverung
5 2-Draht 12V YOB |[Y59B | @ | @ o —
g Dia:]gznci)se- eingegossenes ia 3-Draht (NPN) ov v 1ov| — YINWV|YZNW | @ | @ | O | I [Relais,
Funktionsweise ¢ é (Za-fareblggee Kabel 3-Draht (PNP) ' Y7PWV| Y7PW | ® [ O |Steveung| SPS
[D_[doppeltwirkend 15 Anzeiﬁet) . o Y7ZBWV|Y7ZBW | @ | ® | O
2 wasserfes 3 —
Symbol ~ ~ E’ (2arbige Anzeige) — |YBA| — | ® | O
* Anschlusskabellange: 0.5m..... - (Beispiel) Y59B
3m........ L (Beispiel) Y59BL
5m........ Z (Beispiel) Y59BZ

D-Y7BA ist nur als Option "L" verfligbar.
x Mit "O" gekennzeichnete Signalgeber werden auf Bestellung angefertigt.
Anmerkung 1) Beachten Sie die Hysterese der Signalgebermodelle mit 2-farbiger Anzeige.
Anmerkung 2) Siehe ab S. 53 fir detaillierte technische Daten der Signalgeber.

SVC
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Serie MHS4

Technische Daten

Modell MHS4-16D [MHS4-20D MHS4-25D |MHS4-32D MHS4-40DMHS4-50D MHS4-63D
Kolben-o (mm) 16 20 | 25 32 40 50 | 63
)( Medium Druckluft
L Betriebsdruck (MPa) 0.2 bis 0.6 ‘ 0.1 bis 0.6
Umgebungs- und Betriebstemperatur (°C) —10 bis 60
Wiederholgenauigkeit (mm) +0.01
Max. Betriebsfrequenz Zyklen/min. 120 ‘ 60
Schmierung nicht erforderlich
Funktionsweise doppeltwirkend
Effektive  A"™1) | ayBen greifend 10 19 31 55 88 140 251
Haltekraft N bei = =
einem Druck von | innen greifend 12 21 35 61 97 153 268
Offnungs-/SchieiBweite (mm) 4 4 6 8 8 12 16
Gewicht (g) 66 110 154 300 390 590 1,095
Anmerkung) Die Werte fiir 816 bis 825 gelten bei Haltepunkt L = 20mm und fiir 232 bis @63 bei Haltepunkt L = 30mm.
Siehe "Effektive Haltekraft" auf S. 48 und 49 fur die Haltekraft an jeder Halteposition.
Konstruktion
Finger geschlossen Finger geéffnet
© @ @ O /@ @
! e
B \ | I i
|
[ I\ AT \ I l J l
a4
\ \l\ | /I/
' f n
® @/ i)
Stiickliste
Pos. | Bezeichnung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 |Gehause Aluminium hart eloxiert 8 | Gummimagnet synthetischer Kautschuk
2 |Kolben Aluminium hart eloxiert 9 | Sicherungsring Stahl vernickelt
3 |Prismenfiihrung Stahl gehartet 10 | Kolbendichtung NBR
4 |Finger Stahl gehértet 11 | Kolbenstangendichtung NBR
5 |Deckel Aluminium hart eloxiert 12 | Dichtung NBR
6 |Endplatte rostfreier Stahl 13 | Dichtung NBR
7 |Kolbenbolzen rostfreier Stahl
Service-Sets
Set-Nr. —
MHS4-16D MHS4-20D MHS4-25D MHS4-32D MHS4-40D MHS4-50D MHS4-63D nna
Ein Set enthalt die obigen
MHS16-PS MHS20-PS MHS25-PS MHS32-PS MHS40-PS MHS50-PS MHS63-PS Artikel Pos. 10, 11, 12 und 13.
7
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Pneumatischer 4-Finger-Greifer Serie MHS4

Haltepunkt

e Achten Sie darauf, dass sich die Hebelarmlange des Werkstlcks im Haltepunkt Haltepunkt
Bereich der angegebenen Werte der folgenden Diagramme fiir die
effektive Haltekraft befindet.

* Liegt der Haltepunkt ausserhalb der angegebenen Bereiche, wirkt beim
Betrieb eine Uberméssige exzentrische Last auf den Gleitabschnitt der L ]
Finger, was zu einer verkiirzten Lebensdauer fiihren kann. ) ‘;_ . i ' a

Effektive Haltekraft

L

auBen greifend

innen greifend

L: Hebelarmlange

* Definition der Haltekraft

Die in den Diagrammen angegebene
Haltekraft F bezeichnet die an jedem der
Finger wirkende Kraft, wenn alle 4 Finger
und Anbauteile vollen Kontakt mit dem
Werkstuck haben, wie in der Abbildung
unten dargestellt. Wenn nur eines der zwei
sich gegenlberliegenden Fingerpaare zum
Greifen von Werkstlicken eingesetzt wird,
wahrend das andere beispielsweise zur
Positionierung verwendet wird, dann
entspricht die Haltekraft der Serie MHS4
derjenigen der Serie MHS2.

] innen greifend \

1 N: ca. 0.102 kgf
1 MPa: ca. 10.2 kgf/cm?

auBen greifend

innen greifend

15 \ T T
Druck 0.6 MPa
\
T 0.5 MPa
. 10 +
z
= I — 0.4 MPa
©
3 ——t \o. 3 MPa
T 5
T
———1 | 02MPa
0 5 10 15 20 25 30
Hebelarm L [mm]

30 T T
~ Druck 0.6 MPa
) — 0.5 MPa
= —
= — 0.4 MPa
B
z —
2 I 0.3 MPa
:(EU 10 —
=
——————  [0.2MPa
0 10 20 30 40

Hebelarm L (mm)

MHS4-25D
50 T
40 ~ Druck 0.6 MPa
~ S~ ‘
. T~ 05MPa
Z 30 —
£ 2
3 = B
T ol —T—— 0.2 MPa
0 10 20 30 40

Hebelarm L [mm]

MHS4-16D
T ]
15 ™ _bruckosmra | |
0.5 MPa
z
£ 10 0.4 MP3
|
g T
x
% —T———— 03MPa
I 5
—— [ ozurd
0 5 10 15 20 25 30
Hebelarm L [mm]
MHS4-20D
30 ‘ L
\Jruck 0.6 MPa
. [~ 0.5MP3
Z 20
& T
=< T
Q \
= 0.3 MPa
©
T 10 \\\OZ!F
h a
e AL
0 10 20 30 40
Hebelarm L [mm]
MHS4-25D
50 x 4
\Jruck 0.6 MPa
40 |
. 0.5 MPa
Z g0— ~ ap
V.. a
r@ | \\
3 20 — 0.3 MPal—
s —
T —T———  [02MPa
10
0 10 20 30 40

HebelarmL [mm]

* je Finger

O
<

48



Serie MHS4

Effektive Haltekraft

 Definition der Haltekraft
Die in den Diagrammen angegebene
Haltekraft F bezeichnet die an jedem der
Finger wirkende Kraft, wenn alle 4 Finger
und Anbauteile vollen Kontakt mit dem
Werkstlick haben, wie in der Abbildung
unten dargestellt. Wenn nur eines der zwei
sich gegenuberliegenden Fingerpaare zum
Greifen von Werkstlicken eingesetzt wird,
wahrend das andere beispielsweise zur
Positionierung verwendet wird, dann

entspricht die Haltekraft der Serie MHS4
derjenigen der Serie MHS2.

innen greifend

1 N: ca. 0.102 kgf
1 MPa: ca. 10.2 kgf/cm?
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auBen greifend

innen greifend

T T T T [
" \Q ‘ 75 —~ Druck o.‘s MPa
Druck 0.6 MPa ~—
60 t ~._0.5MPa
— |
. [ 08MPa 60 {
z — 0.4 MPa_Ll x ——— | 04MPa
e *® £ 4 —
_g L 0.3 MPa g — 0.3 MPa
o 30 T é 30
s 0.2 MPa = — 0.2 MPa
I T
15 0.1 MPa| 15 0.1 MPa
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Hebelarm L [mm)] Hebelarm L [mm]
125 % % % ‘ ‘ \
\\Druck 0.6 MPa 125 Druck 0.6 MPa
T~
100 — 4 — 0.5 MP.
. ~—]_ 05MPa 100
= =
= 0.4 MPa £ 75 —— 0.4MPa
_ \
S 50 — 0:3MBa : 5 — 0.3 MPa
© = )
T — 0.2 MPa £ — 0.2 MPa
% — 0.1 MPa 25 —— 0.1 MPa|
0 10 20 30 40 50 0 10 20 30 40 50
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
200 1 I
200
I~ ‘ ‘ ™~ Druck 0.6 MPa
[ ~~~~Druck 0.6 MPa - T~ |
150 ~1 | 150 ~_ _lo5MPa
: ~—__ 05MPa —~~
= T —~ = \\\ 0.4 MPa
= — 0.4 MPa = T
g 100 - i £ 100 ——7—0.3 MPa
o — 0.3 MPa k- S
% ] 0.2 MPa % — E’l:
50 . T 50 T
0.1 MPa 0.1 MPa
0 20 40 60 0 20 40 60
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
. by osire
300 L= Druck 0.6 MPa ——ruck 0.6 \iPa
— 300
— 0.5 MPa I e e | 0.5 MPa
= X I
E 200 0.4 MPaH Z 0| [T |04WPa
=
© h
£ 0.3 MPa_L g — ‘: 3 "":a
= P — 2
© 0.2 MPa S 0.2 MPa
I 100 t T 100 — i ¥
0.1 MPa 0.1 MPa
0 20 40 60 0 20 40 60
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm)]
* je Finger
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Pneumatischer 4-Finger-Greifer Serie MHS4

Abmessungen

MHS4-16D bis 25D

CB 7
P (Anschluss zum
Offnen der Finger)
o
ol
w <
B 3 @
£ 9 _
Q0 £
58
(o)}
4
=) L
8 2 J P (Anschluss zum
g° I G SchlieBen der Finger)
WA, Tiefe 1 %
, Ti 5
e lete 2-03.4, Senkungsdurchmesser 6.5
AA Senkungstiefe SC (Montagebohrung )
3 AB

oVA Tiefe VB

/
/

@ 7 =
1NN
| \\+/ E
N\
N R
z&i 20° 2 X M4, Gewindetiefe 8
Y

(Befestigungsgewinde)
FZ F

NB
NA

SUH
oB

RB

@ %7

[y

XA, Tiefe XB

(gedffnet DO)
(geschlossen DC)

8 X M3, Gewindetiefe TB
Montagegewinde fir Anbauteile

Abmessungen Signalgeberbefestigungsnut (2 Positionen)

MHS4-16D MHS4-20D MHS4-25D
S

£

[mm]
Modell AA |AB | B |[cB|DC [DO |EC [EO |[FX [FY [FZ [ G | I | J | K [NA NB [6) P Q
MHS4-16D 35 |32 | 30 | 11 |33 | 37 [183:93117:85(12.5 [ 11 3 |25 | 4 |10 ] 4 8 |5n9 Sos0 |2 M3 6
MHS4-20D 38 |35 |36 | 13 | 39 | 43 [159%/19:03[14.5 [13 3 |27 | 5 |12 | 5 |10 |6h9 8o |25 M5 7
MHS4-25D 40 |37 |42 | 15 | 48 | 54 [2039226*0317 |145| 5 |28 | 5 |14 | 6 | 12 [6h9 305 |3 M5 8
Modell RA |RB [sC | TB VA VB WA XA XB
MHS4-16D 18 16 8 5 |2H9 +8.025 2 [17H9 +8,043 2H9 +8.025 P
MHS4-20D 24 | 18 | 95| 6 [2H9*39% | 2 [21H9*3%%2| oH9 *30%5 | 2
MHS4-25D 26 | 22 |10 6 [3H9*39% | 3 |26H9*5%%2| 3H9 *39%5 | 3

O
<
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Serie MHS4

Abmessungen

MHS4-32D, 40D

CB CA
M5 (Anschluss zum
Offnen der Finger)
(4]
o LU‘ @
u g e
5 3 Iy
= 2 I
o < L
g 8 -
(0]
()]
[«
5
y L
y
M5 (Anschluss zum
|1 G N SchlieBen der Finger)
-
2
2-gSA, Senkungsdurchmesser SB
_ AA Gewindetiefe 9 (Montagebohrung )
3 9 AB |
e GVA, Tiefe VB |
— _ o <
i C « i z
) ) iy
P g
2 =
E ] @
- <> Y HH @
§ © ©
200 | 20° -UA, Gewindetiefe UB
(Befestigungsgewinde) 45 Q
Fz FY | FX |
oWA, Tiefe 2 (gedfinet DO) .
- (geschlossen DC)
8 X M4, Gewindetiefe 8
Montagegewinde fur Anbauteile
[mm]
Modell AA | AB B |CA |[CB DC DO |EC | EO [FX | FY | FZ G J L NA Q RA |RB | SA
MHS4-32D 44 |41 |56 | 8 |16 | 60 | 68 |20 9428*3*23 |205| 5 [30.5 20 [2H9*9%%| 14 |11 |38 | 25 |45
MHS4-40D 47 |44 |62 | 9 |17 | 66 | 74 |2433|32*i*|26.5 [235| 6 |32 21 [3H9*9%| 16 |12 |44 |28 |55
Modell SB UA UB VA VB WA XA XB
MHS4-32D 8 M5 | 10 [3H9*6%° | 3 [34H9 *§%|3H9 *0%| 3
MHS4-40D 95| M6 12 [4H9 *3%0| 4 loH9 *5%2[4Hg *30%°| 4
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Pneumatischer 4-Finger-Greifer Serie MHS4

MHS4-50D, 63D

CB _ CA
M5 (Anschluss zum
Offnen der Finger)
(4]
out @/
w s
g3 — 1|
< [ ’
8
o
< |
el 4 o
—
M5 (Anschluss zum
I G SchlieBen der Finger)
a >t T
. M
4-¢5.1, Senkungsdurchmesser 9.5
) AA Senkungstiefe SC (Montagebohrung )
AC | _ AB N RA
|
oVA, Tiefe VB E
\ /
\ /
'y Y \?j \Q}
T 5O
r _ o o [EIH alle <!
:: C o | ORI T IHO® 2,
ol = RNk
x ' o - o
o K / =
= == v \; (
<
B
4 X M6, Gewindetiefe12 '
(Befestigungsgewinde) o a
Fz FY . FX (gesfinet DO) R
oWA, Tiefe WB (geschlossen DC)
8 X M5, Gewindetiefe10
Montagegewinde fur Anbauteile
[mm]
Modell AA | AB | AC B |[CA |[cB |DC |[DO |EC |[EO | FX | FY | FZ G | J K L M NA NB
MHS4-50D 55 |52 | 3 |70 | 9 |20 |74 | 86 |26:9%|38*5| 31 |28 6 (375 9 |24 |10 [4H9 390 | 2 | 18 [10h9 S 456
MHS4-63D 66 |62 | 4 |8 |12 |22 |91 |107 |3593|51*33 38 [345| 7 [44 |11 [ 28 | 11 [6H9*3%° | 3 | 24 [12h9 J .45
Modell o Q RA | RB |SC VA VB WA WB XA XB | YC
MHS4-50D 5 |14 |52 |34 |12 |4H9*Q%0| 4 |52H9 G| 2  |4HQ *§0%0 7
MHS4-63D 55 |17 |66 | 38 |14 |[5H9*3%0 | 5 |e5H9*3974| 2.5 |5H9 *30%° 75
Y
& S\VC 52



Serie MHS

Allgemeine technische Daten Signalgeber

Allgemeine technische Daten der Signalgeber

Typ Elektronische Signalgeber
Kriechstrom 3-Draht: 100 pA max.; 2-Draht: max. 0,8 mA
Schaltzeit max. 1 ms
StoBfestigkeit 1000 m/s?

Isolationswiderstand

50 MQ oder mehr bei 500 VDC (zwischen Anschlusskabel und Gehause)

Priifspannung 1000 VAC Uber 1min. (zwischen Anschlusskabel und Gehause)
Umgebungstemperatur —10° bis 60°C
Schutzart IEC529 Standard I1P67, JISC0920 wasserfest

Anschlusskabellangen

Kontaktschutzbox: CD-P11, CD-P12

Angabe der Anschlusskabelldnge
(Beispiel)

D-M9F

Anschlusskabellénge

- 0,5m
L 3m
4 5m

Signalgeber-Hysterese

Als Hysterese wird die Distanz zwischen dem Schaltpunkt, der den
Signalgeber bei der Kolbenbewegung einschaltet und dem Schaltpunkt der
ihn bei der Kolbenbewegung in die entgegengesetzte Richtung wieder
ausschaltet, bezeichnet. Die Hysterese ist zum Teil (auf einer Seite) im
Betriebsbereich enthalten.

Signalgeber

5 7

L
Schalter-
position 'J <=
(EIN) Hysterese Anm,)

Reed-Schalter: max. 2mm
Elektronischer Signalgeber: max. imm,

9]

Schalter-
position
(AUS)

[ E—

Anm.) Die Hysterese ist je nach Einsatzumgebung verschieden, und die Werte
kénnen nicht garantiert werden. Wenden Sie sich bei Anwendungen, in
denen die Hysterese ein Problem bereitet, an SMC.

53

O

D-A9, D-A9VO, D-Z7, und D-Z8 verfligen nicht Uber eingebaute
Kontaktschutzschaltungen.
In folgenden Fallen sollte eine Kontaktschutzbox verwendet werden.

1. Anwendung mit induktiver Last.
2. Die Kabellange zur Last betragt min. 5m.
3. Die Betriebsspannung betrégt 100VAC.

Technische Daten Kontaktschutzbox

Bestell-Nr. CD-P11 CD-P12
Spannungsversorgung| max. 100VAC 200VAC 24VDC
Max. Strom 25 mA 12,5 mA 50 mA

* Anschlusskabellange — Signalgeberseite: 0,5 m
Lastseite: 0,5 m

Interne Schaltkreise
Die Anschlusskabelfarben in [ ] entsprechen denen vor der
|IEC-Standardisierung.

CD-P11 o—1

AUS
i braun [Rot]
Funkenléschung < ~

AUS
© T ©  blau [Schwarz]

CD-P12 R

. AUS(+)
12 Spule | braun [Rot]
Zener-Dioden | ]
|
‘ } AUS(-)

- blau [Schwarz]

Abmessungen

7 CoP E

VOLT 4 B
38 o y 034 15 |
46

Anschluss der Kontaktschutzbox

Zum AnschlieBen eines Signalgebers an eine Kontaktschutzbox, verbinden
Sie das mit SWITCH markierte Anschlusskabel der Kontaktschutzbox mit
dem Kabel des Signalgebers.

Die Kontaktschutzbox ist mit einem max. 1 Meter langen Anschlusskabel so
nahe wie méglich am Signalgeber zu montieren.

SVC



Elektronischer Signalgeber: Direktmontage

D-MON(V)/D-M9P(V)/D-M9B(V) C €

Eingegossenes Kabel

@ 2-adrige Ausfiihrung mit reduziertem
max. Strom (2.5 bis 40 mA).

@ bleifrei

@ mit UL-zertifiziertem
Anschlusskabel (Typ 2844)

® 1.5-mal flexibler als
konventionelles Modell (SMC-
Vergleich)

@ flexibles Kabel als Standard-
ausfiihrung

W .
-
-
',..»d"
—

AAchtung
\ Sicherheitshinweise zum Betrieb \

Befestigen Sie den Signalgeber mit der am
Schaltergehduse angebrachten Schraube. Wird
eine andere als die mitgelieferte Schraube
benutzt, kann der Signalgeber beschédigt werden.

Interner Schaltkreis Signalgeber
D-M9N(V)

Schalt-

@ LoouT
1 schwarz
\—:rODC(—)
""""""""""""""" blau
D-M9B(V)
:---"""""""""""":OOUT(+)
’ 1 braun
. :
8% :
Rl T
&g 1
= H
’ EOOUT(—)
"""""""""""""" * blau

Technische Daten Signalgeber m

Weitere Details iiber Produkte nach internationalen
Standards finden Sie auf www.smcworld.com.

SPS: Speicherprogrammierbare Steuerung

D-M9LC1/D-M9CIV (mit Betriebsanzeige)

Bestell-Nr. Signalgeber| D-MON | D-MONV | D-M9P | D-M9PV | D-M9B | D-M9BV
elektr. Eingangsrichtung axial vertikal axial vertikal axial vertikal
Verdrahtung 3-adrig 2-adrig
Ausgangsart NPN [ PNP _

Last IC-Steuerung, Relais, SPS 24 VDC Relais, SPS
Versorgungsspannung 5, 12,24 VDC (4.5 bis 28 V) —
Stromaufnahme max. 10 mA —
Betriebsspannung max. 28 VDC [ — 24 VDC (10 bis 28 VDC)
max. Strom max. 40 mA 2.5 bis 40 mA
interner Spannungsabfall max. 0.8 V max. 4 V
Kriechstrom 100 pA max. bei 24 VDC max. 0.8 mA
Betriebsanzeige EIN: rote LED leuchtet

Standard entspricht CE-Normen

® Anschlusskabel

Olbestandiges Vinylkabel: 82.7 x 3.2 oval
0.15 mm2 x 2-adrig

D-M9B(V)

D-MON(V), D-M9P(V)

0.15 mm2 x 3-adrig

Anm. 1) Aligemeine technische Daten fiir elektronische Signalgeber siehe Seite 53.
Anm. 2) Fur Anschlusskabell&éngen siehe Seite 53.

Gewicht (9]
Bestell-Nr. Signalgeber D-M9N(V) D-M9P(V) D-M9B(V)
Anschlusskabell3 05 e 2 L
nsc us[sm? ellange 3 1 PP 38
5 68 68 63
Abmessungen [mm]
D-M9 o
4—1_0 &
% i_)ﬁ f ==
6 ’optimale Schaltposition
22 |
Befestigungsschraube M2.5 x 4¢
Schlitz-Einstellschraube
Betriebsanzeige
26
== JEeai
~
< 2 ai
22
D-M9CIV
27
©
] 0 oi
1A— o '
\4
Befestigungsschraube M2.5 x 4¢  Betriebsanzeige
Schlitz-Einstellschraube 8
2 .. 132 ©
/ /1] bl
~} D—ohes—
g 6 loptimale Schaltposition
20
Y
ZSVC 54




Elektronischer Signalgeber mit 2-farbiger Anzeige:
Direktmontage

D- M9NW(V)/D MOPW(V)/D-MIBW(V) C €

Weitere Details Gber Produkte nach internationalen

Technische Daten Signalgeber m Standards finden Sie auf www.smeworld.com.

Eingegossenes Kabel

@ 2-adrige Ausfiihrung mit reduziertem
max. Strom (2.5 bis 40 mA)

® gemiB RoHS

@ mit UL-zertifiziertem Anschlusskabel
(Typ 2844)

©® 1.5-mal flexibler als konventionelles
Modell (SMC-Vergleich).

@ flexibles Kabel als Standardausfiihrung

@ Die optimale Schaltposition kann
anhand der Farbe der leuchtenden LED
bestimmt werden (rot— griin— rot).

Interner Schaltkreis Signalgeber
D-M9NW(V)

Schalt-

DC (+)
braun

ouT
schwarz

——0OUT (+)

i braun
58 5
£ E H
55 w
+——o0UT ()
""""""""""""""" blau
Betriebsanzeige
EIN
Betriebs- i i
bereich H H AUS
| | | |
I 1 1 I
{Anzeige ! ! 1
| | !

I rot rot

ot et —— - |
optimale
Schaltposition

55

SPS: Speicherprogrammierbare Steuerung

D-MOCIW/D-MOCIWV (mit Betriebsanzeige)

Bestell-Nr. Signalgeber| D-MONW |D-MONWV| D-M9PW |D-M9PWV| D-M9BW |D-M9BWV
elekir. Eingangsrichtung axial vertikal axial vertikal axial vertikal
Verdrahtung 3-adrig 2-adrig
Ausgangsart NPN [ PNP —

Last IC-Steuerung, IC-Relais, SPS 24 VDC Relais, SPS
Versorgungsspannung 5,12, 24 VDC (4.5 bis 28 VDC) —
Stromaufnahme max. 10 mA —
Betriebsspannung max. 28 VDC [ — 24 VDC (10 bis 28 VDC)
max. Strom max. 40 mA 2.5 bis 40 mA
interner Spannungsabfall max. 0.8 V bei 10 mA (max. 2 V bei 40 mA) max. 4 V
Kriechstrom 100 pA max. bei 24 VDC max. 0.8 mA
interner Betriebsposition:--------- rote LED leuchtet

Spannungsabfall optimale Schaltposition:-:------ grine LED leuchtet

Standard entspricht CE-Normen

® Anschlusskabel
Olbestandiges Vinylkabel: 32.7 x 3.2 oval
D-M9BW(V) 0.15 mm? x 2-adrig
D-M9NW(V), D-M9PW(V) 0.15 mm?2 x 3-adrig

Anm. 1) Aligemeine technische Daten fir elektronische Signalgeber siehe S. 53.

Anm. 2) Fur Anschlusskabelldngen siehe Seite 53.

Gewicht (9]
Bestell-Nr. Signalgeber D-MONW(V) D-M9PW(V) D-M9BW(V)
0.5 8 8 7
Anschlusskabellange | 1 14 14 13
[m] 3 41 4 38
5 68 68 63
Abmessungen [mm]
D-M9COIW o
1 ]
} =3t =Es—
6 ’optimale Schaltposition
22
Befestigungsschraube M2.5 x 4¢
Schlitz-Einstellschraube
Betriebsanzeige
2.6
e &
<| ® ~
(e} (9}
22
D-MoCIWV
*E 2.7
©
] To) ol
AA— o))
4
Befestigungsschraube M2.5 x 4¢ . .
- - Betriebsanzeige
Schlitz-Einstellschraube
8
2/ s e
[ ~
<} i3]
QL. ’ optimale Schaltposition
G SVC 20




Elektronische Signalgeber: Direktmontage

D-Y594%, D-Y69%, D-Y7P(V)

——

Interne Schaltkreise

D-Y59A, D-Y69A

Signalgeber|

HauEt- i
schaltkreis

schwarz
[weif]

DC(-)
blau
[schwarz]

DC(+)
braun [rot]

: 23

' - 9@

. |8ss :

: 55 T AUS

' 2175) ' schwarz

E : [weif]

: —oDC(-)

"""""""""""""" ! blau
[schwarz]

D-Y59B, D-Y69B

: +—o0 AUS(+)

H ' braun [rot]

D] eB ;

b |la8e ’ !

i |S=o H

N |< 77 :

) % :

' D0 '

: o AUS(-)

"""""""""""""" ' blau
[schwarz]

Technische Daten

D-Y5, D-Y6, D-Y7P, D-Y7PV (mit Betriebsanzeige)

Signalgeber Bestell-Nr.| D-Y59A D-Y69A D-Y7P D-Y7PV D-Y59B D-Y69B
Elektrischer Eingang axial vertikal axial vertikal axial vertikal
Anschlussart 3-Draht 2-Draht
Ausgangsart NPN l PNP —
Anwendung IC-Steuerung, Relais, SPS 24VDC Relais, SPS
Versorgungsspannung 5, 12,24 VDC (4,5 bis 28 VDC) —
Stromaufnahme max. 10 mA —
Spannungsversorgung max. 28 VDC — 24 VDC (10 bis 28 VDC)
Arbeitsstrom max. 40 mA max. 80 mA 5 bis 40 mA
g‘;:LnneJngsabfa|| (max. 0,8Vrrt]>2ix1'01m’/§) /Xbeitsstrom) max, 0,8 V max, 4 V
Kriechstrom 100 puA max. bei 24 VDC max. 0,8 mA bei 24 VDC
Betriebsanzeige EIN: rote LED

¢ Anschlusskabel ....... Olbestandiges, flexibles Vinyl: @3,4, 0,5m
D-Y59A, D-Y69A, D-Y7P(V): 0,15 mm?, 3-adrig (Braun, Schwarz, Blau [Rot, Weif3,

Schwarz])

D-Y59B, D-Y69B: 0,15 mm?, 2-adrig (Braun, Blau [Rot, Schwarz])
Anm.) Siehe S. 53 flr allgemeine technische Daten der Signalgeber und Anschlusskabellangen.

Gewicht
9]
. Anschlusskabellange
Signalgeber Bestell-Nr, 05m 3m
D-Y59A, D-Y69A, D-Y7P, D-Y7PV 10 53
D-Y59B, D-Y69B 9 50

Abmessungen

D-Y59A, D-Y59B
D-Y7P

D-Y69A, D-Y69B
D-Y7PV

O
<

R N —

12,5 optimale Schaltposition

M2,5 x 4 Schlitzschraube

OF——-7%

<
25 Betriebsanzeige 8
R ———— e
29 (500) (3000) (5000) ‘
5}
o
o
‘ o
|8
yog
i
\ o
a3,4

Bt

o
©

12,5 optimale Schaltposition

M2,5 x 4 Schlitzschraube

Betriebsanzeige

| BEE 10

T

56




Eingegossene Kabel

e

Interne Schaltkreise

D-Y7NW(V)

:""-""""""""""": DC(+)

: ! braun [rot]
188 —0AUS

H %gv 1 schwarz
L 1EEE] P [weiB]
53 ;

DC(-)

...........................

blau [schwarz]

+oDC(+)
E braun [rot]

v L O '

'BES :

EEE FoAUS
eSS 1 schwarz
i Ml ! [weiB]
5 L oDC(-)

...........................

blau [schwarz]

braun [rot]

Haupt-
schaltkreis
Signalgeber

Betriebsanzeige

EIN
Betriebs- : :
bereich ! : AUS
| anzeige | : :
' rot Logrin 4 rot )
Optimale
Schaltposition
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Technische Daten

Elektronische Signalgeber mit 2-farbiger Anzeige:
Direktmontage

D-Y7NW(V), D-Y7PW(V), D-Y7BW(V)

D-Y7CIW, D-Y7CIWV (mit Betriebsanzeige )
Signalgeber Bestell-Nr, D-YZNW |D-Y7NWV | D-Y7PW | D-Y7PWV | D-Y7BW |D-Y7BWV
Elektrischer Eingang| axial vertikal axial vertikal axial vertikal
Anschlussart 3-Draht 2-Draht
Ausgangsart NPN PNP —
Anwendung IC-Steuerung, Relais, SPS 24VDC Relais, SPS
Versorgungsspannung 5,12,24 VDC (4,5 bis 28 VDC) —
Stromaufnahme max. 10mA —
Spannungsversorgung max. 28 VDC — 24 VDC (10 bis 28 VDC
Arbeitsstrom max. 40 mA max. 80 mA 5 bis 40 mA
Interner max. 1,5V
Spannungsabfall | (max. 0,8V bei 10mA Arbeitssirom) max. 0,8V max. 4 V
Kriechstrom max. 100 uA bei 24 VDC max. 0,8 mA bei 24 VDC
Betriebsanzeige (S)chgltposition_ st rote LED leuchtet

ptimale Betriebsposition....... griine LED leuchtet

¢ Anschlusskabel ...... Olbestandiges, flexibles Vinyl: @3,4, 0,5 m
D-Y7NW(V), D-Y7PW(V): 0,15 mm?, 3-adrig (Braun, Schwarz, Blau [Rot, WeiB3, Schwarz])
D-Y7BW(V): 0,15 mm2, 2-adrig (Braun, Blau [Rot, Schwarz])

Anm.) Siehe S. 53 flrr allgemeine technische Daten der Signalgeber und Anschlusskabelléngen.

Gewicht
[g]
Signalgeber Bestell-Nr. Anschlusskabellange
0,5m 3m

D-Y7NW, D-Y7NWV, D-Y7PW, D-Y7PWV 11 54

D-Y7BW, D-Y7BWV 11 54
Abmessungen
D-Y7NW, D-Y7PW

D-Y7BW

&

12,5

optimale Schaltposition

M2,5 x 4 Schlitzschraube

2,5 Betriebsanzeige §
(\II S 2] s A
o WG St N
29 (500) (3000) (5000)

D-Y7NWV, D-Y7PWV

=)
o
D-Y7BWV s
| s
o
1 o
e
N s
o
0 ©
@3,4
I
|
8!
12,5 optimale Schaltposition
M2,5 x 4 Schlitzschraube
2,5
Betriebsanzeige
o D2 _Elarn
< W N
P 27,3
& SNC



Wasserfester elektronischer Signalgeber mit 2-farbiger Anzeige:
Direktmontage

D-Y7BAL

Eingegossene Kabel

Wasserfest
(auch far KahlImittel)

| Verwendung |
A\Achtung

Kontaktieren Sie SMC, wenn andere
Flussigkeiten als Wasser verwendet werden
sollen.

Interne Schaltkreise
D-Y7BAL

,—K} Lo AUS(+)
braun [rot]
25
.28 |<
g5¢ x
i)
2] }
| 0 AUS(-)

blau [schwarz]

Betriebsanzeige

EIN

Betriebs- : :

bereich ! ! AUS
| anzeige ! !
Vrot  .ogrin . rot

Optimale
Schaltposition

Technische Daten

D-Y7BAL (mit Betriebsanzeige )

Signalgeber Bestell-Nr. D-Y7BAL
Elektrischer Eingang axial
Anschlussart 2-Draht
Anwendung 24 VDC Relais, SPS
Spannungsversorgung 24 VDC (10 bis 28 VDC)
Arbeitsstrom 5 bis 40 mA
Interner Spannungsabfall max. 4 V

Kriechstrom

max. 0,8 mA bei 24 VDC

. . Schaltposition ...........cccccvueee. rote LED leuchtet
Betriebsanzeige Optimale Schaltposition.......... griine LED leuchtet
¢ Anschlusskabel ........ Olbestandiges, flexibles Vinyl: @3,4, 3 m, 0,15 mm?, 2-adrig

(braun, blau [rot, schwarz])
Anm.) Siehe S. 53 flr allgemeine technische Daten der Signalgeber und Anschlusskabellangen.

Gewicht

ld]

Signalgeber Bestell-Nr.

Anschlusskabellange

3m
D-Y7BAL 54
Abmessungen
D-Y7BAL
5, &

10,6
|

|

=3

12,5 optimale Schaltposition

33

2 3000

&

oy <0

Sle===

1 N\
Betriebsanzeige

M2,5 x 4 Schlitzschraube

O
3
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Serie MHS

Signalgeber-Hysterese

Die Signalgeber weisen eine Hysterese &hnlich wie
Mikroschalter auf. Beachten Sie bei der Einstellung der
Signalgeberpositionen die in der unten stehenden
Tabelle angegebenen Normwerte.

————a

1| L1 [ul

Hysterese

Signalgeber-Betriebsposition (EIN)

Signalgeber-Reset-Position (AUS)

Serie MHS L/MHSL Serie MHSJ/MHSH
216 bis 025
S Hysterese (max. Wert) [mm] S Hysterese (max. Wert) [mm]
n, D-M9BAL e, D-M9BAL
”70'3{9% D0k 4,
Modell Sy’ | D-MOLI(V) EIN, wenn rote EIN, wenn griine Modell &y D-MICI(V) EIN, wenn rote EIN, wenn grine
Anzeige leuchtet. Anzeige leuchtet. Anzeige leuchtet. Anzeige leuchtet.
MHSO MHSJ3
MHSL3" 16D 0.3 0.4 1.6 MHSH3 16D 0.3 0.3 1.3
MHSO MHSJ3 _
MHSL3'20D 0.3 0.4 1.6 MHSH3 20D 0.3 0.3 1.3
MHSO MHSJ3 _
MHSL3-25D 0.4 0.4 1.6 MHSH3 25D 0.4 0.4 1.3
232 bis 2125 MHSIS oor, 06 04 i5
S Hysterese (max. Wert) [mm]
20 D-Y590] MHSJ3
ber|  D-Y69L] D-Y7OW (V) | D-Y7BAL -40D 06 0.4 15
Modell Do) (V) MHSH3
MHSJ3
MHSO -50D
- 1.2 0.7 0.6 0.4 1.7
MHsL3™ 32D 0.7 MHSH3
MHSJ3
MHSO -63D 0.6 0.4 1.7
- ! 0.7 0.4 . . .
MHsL3™ 40P 04 MHSH3
MHSJ3
MHSO -80D 0.7 0.5 1.8
- 4 0.7 0.4 -
MHSL3 50D 0 MHSH3
MHSO
= . 7 4
MHSL3 63D 0.4 0 0
MHSO
- 4 0.7 0.6
MHSL3 80D 0
MHSO
- 0.4 0.8 0.6
MHSL3 100D
MHSO
- 0.4 0.4 0.7
MHSL3 125D

Signalgeber-Hysterese

Auswerfer/Zylinderausfiihrung

- : Max. Hysterese [mm]
8’0
,,,ge/ o D-M9BAL
il Modell &6~ | D-MoL(V) EIN, wenn rote EIN, wenn griine
‘@ Anzeige leuchtet. Anzeige leuchtet.
MHSH3-32DA 0.5 0.3 0.8
MHSHI3-40DA 0.5 0.3 0.9
Hysterese
MHSHI3-50DA 0.6 0.4 1
MHSHI3-63DA 0.8 0.5 1
Signalgeber-Betriebsposition (EIN) MHSHLI3-80DA 1 05 1.1
Signalgeber-Reset-Position (AUS)

O
3
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Technische Daten Signalgeber Serie MHS

Uberstand des Signalgebers iiber das Gehiuse

Der Betrag des iiber das Gehause hervorstehenden Uberstandes des Signalgebers ist in unten stehender Tabelle angegeben.
Verwenden Sie diese Angaben als Standard bei der Montage, usw.

Einheit: [mm]

Montage mit Anschlusskabel an der gegeniiberliegenden| Montage mit Anschlusskabel an der Fingerseite

Seite der Finger L

axialer
elektrischer
Eingang

L axiale
elektrischer
— el Eingang — i

Signalgeber-Montage-
richtung am Greifer
vertikaler

vertikaler elektrischer
elektrischer Eingang
Eingang

L L |

!
T

— ﬁ:fi’;'“ssmbe' axialer Eingang vertikaler Eingang axialer Eingang vertikaler Eingang
Preumaticher el POSito —oodell | D-ML] D-M9BAL D-M9CV D-M9DJ D-M9BAL D-M9CV

gedfnet 85 1 10 —

geschlossen 14 — 4.5 —
geoffnet 7
geschlossen 13
geoffnet 5
geschlossen 12
geobffnet 8.5
geschlossen 14
geodffnet 7
geschlossen 13
geoffnet 5
geschlossen 12
CERhiNEE el axialer Eingang vertikaler Eingang axialer Eingang vertikaler Eingang

A~Jnaige D-Y590] D-Y69C] D-Y590] D-Y69(]
ooy~ M0dey | D-Y7P D-Y7BAL D-Y7PV D-Y7P D-Y7BAL D-Y7PV
Preunatscher Grefo, /00 D-Y700W D-Y70WV D-Y700W D-Y70WV

geoffnet — — — — 5 —
MHSL- 32D geschlossen 6 9
8

©

MHS[- 16D

MHS[- 20D

8
— 2 —
8
MHS[I- 25D 1

I
»
)

I

MHSL3- 16D

MHSL3- 20D

| [ |of | |a] | || |af]||of] |2
=[] e T|=]{ef]|e]]

I
[Pl e |
I

MHSL3- 25D

IN
I
I
I

geoffnet —
geschlossen 3.
geoffnet — — — — —
geschlossen 5
geoffnet
geschlossen
gedffnet — — — —
geschlossen — — — — — —
gedffnet = = — — — —
geschlossen — = — — — —
geoffnet — —
geschlossen — — — — —
geoffnet —
geschlossen 6
geodffnet —
geschlossen 5.5
geoffnet —
geschlossen 5
gedffnet — —
3

MHS[- 40D

o
&~
I
I
I

MHS[I- 50D

MHSO- 63D

\,
(]

RESIREIN
I
I
I

|||
(]

MHS[CI- 80D

MHS[I-100D

MHS[I-125D

MHSL3- 32D

INE|
I
|
I

MHSL3- 40D

[ |oo| | |of |

MHSL3- 50D

MHSL3- 63D

\,
o

= |||
I
I
I

geschlossen
gedffnet
geschlossen — = — — — —
geoffnet — — — — — —
geschlossen — — — — — —
geoffnet — = — — — —
geschlossen — — - —

MHSL3- 80D

MHSL3-100D

MHSL3-125D

Anm. 1) Felder ohne Werte geben an, dass es keinen Uberstand gibt.
Anm. 2) Wenn der Signalgeber mit Anschlusskabeln an der Fingerseite montiert wird, achten Sie darauf, dass die Anbauteile und das Werkstick nicht mit dem Signalgeber oder
den Kabeln in Berlihrung kommen.

O
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Serie MHS

Uberstand des Signalgebers iiber das Gehause

Der Betrag des iiber das Gehause hervorstehenden Uberstandes des Signalgebers ist in unten stehender angegeben.
Verwenden Sie diese Angaben als Standard bei der Montage, usw.

Einheit: [mm]

) _Anschlusskabel axialer Eingang vertikaler Eingang
axialer Fin Ignal ebermon
1 elektrischer Pneumatischer Grefer—~_Stion ol D-M9o0l D-M9BAL D-M9lV
=1 Eingang MHSJ3 ;g | gedfnet 2 11 —
L MHSH3 geschlossen 55 145 3
MHSJ3 20D geoffnet 2 11 —
| s MHSH3 geschlossen 5 14.5 3
MHSJ3 25D geoffnet — 10 —
L MHSH3 geschlossen 5 14.5 25
MHSJ3 .32D geoffnet — 8.5 —
MHSH3 geschlossen 45 14 1
- vertikaler MHSJ3 o | gedfinet — 75 —
elektrischer MHSH3 geschlossen 3 13 1
Eingang MHSJ3 o | gedffnet = 3 =
MHSH3 geschlossen 1.5 11.5 —
MHSJ3 63D gedffnet — — _
MHSH3 geschlossen — 10 —
L MHSJ3 g | gedfinet — — —
MHSH3 geschlossen — 9 —
Anm. 1) Gibt den Uberstandbetrag tiber die Montageflache F an. Kein Uberstand an der Fingerseite.
Anm. 2) Felder ohne Werte geben an, dass es keinen Uberstand gibt.
Anm. 3) Wenn der Signalgeber mit Anschlusskabeln an der Fingerseite montiert wird, achten Sie darauf, dass die
Anbauteile und das Werkstiick nicht mit dem Signalgeber oder den Kabeln in Berlihrung kommen.
Uberstand liber das Seitenende des Auswerferhalters(P)
Der Uberstandbetrag des Signalgebers (iber das Seitenende des Halter des Auswerfers (P) wird in unten stehender angegeben.
Verwenden Sie diese Angaben als Standard bei der Montage, usw.
Auswerfer/Zylinderausfithrung
Einheit: [mm]
e axialer Eingang vertikaler Eingang
vertikaler I T e v D-MOBAL D-M9LIV
elektrischer L e Ung
Eingang MHSHCI32DA ausgefahren 4 9 1
eingefahren 9 14 6
. MHSHC-40DA afxsgefahren 3 8 0.5
do eingefahren 8 13 5.5
MHSHC-50DA a.usgefahren — 2 —
eingefahren 75 12 5
MHSHC-63DA ausgefahren = 15 =
|eingefahren 7 11.5 4
axialer MHSHL-80DA ‘a_”sgefah'e" — — —
elektrischer \elngefahren 4 9 15
Eingang
L

61
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Technische Daten Signalgeber Serie MHS

Signalgebermontage

Der Signalgeber ist in eine der Befestigungsnuten in der,
Abbildung, dargestellten Richtung einzufiihren. In der gewdn-
schten Position ziehen Sie dann die mitgelieferte Befesti-
gungsschraube mit einem Feinschraubendreher fest.

Feinschraubendreher

Signalgeber

Signalgeberbefestigungsschraube
M2.5 x 4¢

Anmerkung) Verwenden Sie zum Anziehen der Signalgeber-Befestigungsschraube einen
Feinschraubendreher mit einem Griffdurchmesser von 5 bis 6mm.
Das Anzugsmoment betragt zwischen 0.05 und 0.1 Nm.- Als generelle Regel
gilt, dass der Feinschraubendreher ab dem Punkt ab dem ein Widerstand zu
spiren ist noch 90° weitergedreht werden soll.

O

1~ Glbestindig

MHSL] - D _Elektronischer
MHSJ3 - Kolben-o DF - Elektr I
MHSHO3 - pOF 4  Signal- - X5
MHSL3 - D geber

Fir den Einsatz in Umgebungen mit Schneiddl usw. werden bei dieser
Ausflihrung die Dichtungen durch ein lbesténdigs Material ersetzt.

Technische Daten

Modell Olbestéandige Ausfiihrung
Kolben-g (mm) 16, 20, 25 32, 40, 50, 63, 80, 100, 125
Funktionsweise doppeltwirkend
Medium Druckluft
Material Dichtungen — Fluorkautschuk
MHS
Verwendbare | MHSL | D-MOBAL D-Y7BAL
Signal- MRS
geber D-M9BAL
MHSH

Anm. 1) In einigen Fallen, abhéngig von der Art des Schneiddls, ist der Einsatz von
pneumatischen Greifern und Signalgebern nicht méglich. Wenden Sie sich
nach Bestimmung der Art des Schneidéls diesbeziiglich an SMC.

Anm. 2) Die Abmessungen entsprechen denen der Standardausfiihrung.

2 Hitzebesténdig

MHS[] - D

MHSJ3 - Kolben-g (D x4
MHSHLI3 - DLIC]
MHSL3 - D

Far den Einsatz in Umgebungen mit hohen Temperaturen bis
zu 100°C werden bei dieser Ausflihrung die Dichtungen und
das Schmierfett durch hitzebestandige Materialien ersetzt.

Technische Daten

Modell Hitzebestandige Ausfiihrung
Kolben-g (mm) 16, 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100, 125
Funktionsweise doppeltwirkend

Medium Druckluft

Material Dichtungen— Fluorkautschuk

Anm. 1) Nicht mit Signalgebern verfugbar.

Anm. 2) Die Abmessungen entsprechen denen der Standardausfiihrung.

Anm. 3) Wahlen Sie Fluorkautschuk (F) oder Silikonkautschuk (Si) als Material
fr die Staubschutzabdeckung.
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Signalgeberanschliisse und Beispiele

Grundsatzliches

3-Draht-System NPN

Elektronische Signalgeber
(Gemeinsame Stromversorgung fir
Signalgeber und Last)

2-Draht-System
<Elektr. Signalgeber>

3-Draht-System PNP
Elektronische Signalgeber

_________________ braun e ____blau

i 1 [rot] ' 1 [rot]

— S | I H

1 | Haupt- h ' [ Haupt- '

b | sonai H v L2 ] séhar shar @ Q

v [ kreis ; G kreis >

' | ' ' |

| |

R Y blau .. ___olau
[schwarz] [schwarz]

(Getrennte Stromversorgung fir Signal-

geber und Last) braun

P o]

' hd

e s @

1 | Haupt- ®

' slz(:he_llt- [weiB3] —..—@

! reis :

L & 9

! au

e bbb bbb ' [schwarz] [schwarz]

Beispiele fir Anschluss an SPS

Spezifizierung fiir Anschlus
mit COMMON Plus

3-Draht-Syst mgﬁ?rz

s an SPS Spezifizierung fiir Anschluss an SPS

mit COMMON Minus

NPN :
2D s
| Q : —
blau ' COM---------------- ' blau COM---------------- '
[schwarz] oM SPS [scrL:warz]COM SPS
Eingangskarte Eingangskarte
- - ) 2-Draht- .
2-Draht-Syst. braun  Eingang aht-Syst blau Eingang
[rof  CANNT TR [schwarz]  “ANAN T TTTTTTTTR

[schwarz]

Eingangskarte

Beispiele fur serielle

braun
[rot]

Eingangskarte

Schaltung (AND) und Parallelschaltung (OR)

Der Anschluss an speicher-
programmierbare Steuerungen
muB3 gemaf den Spezifikationen
der Steuerungen erfolgen.

3-Draht-System

AND-Schaltung fiir NPN-Ausgang

(mit Relais)

AND-Schaltung fiir NPN-Ausgang
(ausschl. Einsatz von Signalgebern)

OR-Schaltung fiir NPN-Ausgang

braun © ® braun braun
[rot] [rot] [rot]
schwarz : schwarz schwarz
[weiB] <Relais- S. geber 1 K jyeip] [weif]
blau 1® kontakt ® blau O ® 1® blau o ® 1®
[schwarz] o un o] T© i o [schwarz] praun TO [schwarz] praun To
[rot] rot]
onit | Reais| \ o [5-gsber2 K [ el
blau blau blau
[schwarz] [schwarz] [schwarz]
Die LEDs leuchten auf, wenn beide Signal-
. . eber eingeschaltet sind.
2-Draht-System mit 2 seriell 9 9 . .
geschalteten Signalgebern (AND) 2-Draht-System mit 2 parallel geschalteten Signalgebern (OR)
braun @ @ Wenn zwei Signa|geber in braun @ @ <Elektronischer <Reedkontakt-SignaIgeber>
[rot] Serie geschaltet sind, [rot] Signalgeber> Da kein Kriechstrom auftritt,

blau

[schwarz]
Betriebs- = Versorgung
spannung bei Ein spannung
=24V -4V x

=16V

Beispiel:

63

Innerer Spannungsabfall

Versorgungsspannung 24 VDC

kénnen Stdérungen auftre-

l

Wenn zwei Signalge-

steigt die Betriebsspannung
beim Umschalten in die

ten, da die Betriebsspan- blag ber parallel geschal-
nung im eingeschalteten [schwarz] @tet sind, kénnen St6- Position AUS nicht an.
Zustand abnimmt. braun rungen auftreten, da Abhangig von der Anzahl
Die LEDs leuchten auf, [rof die Betriebsspannung der eingeschalteten Signal-
wenn beide Signalgeber blau im ausgeschalteten geber leuchtet die LED
eingeschaltet sind. [schwarz] Zustand ansteigt. jedoch mitunter schwécher
auf oder gar nicht, da der
Betriebs- = Kriech- xAnzahl2 x Last-  Anschluss sich aufteilt und
s- — Rest-  x Anzahl 2 spannung bei Aus strom impedanz  apnimmt.
spannung =1 mA x Anzahl 2 x 3 kQ
Anzahl 2. -6V
Beispiel: Lastimpedanz 3 kQ
S Kriechstrom des Signalgebers : 1 mA
in Signalgeber: 4 V
4 S\VC



Serie MHS
Installation und Einstellungen der Signalgeber

Die Signalgeber kénnen je nach verwendeter Stlickzahl furr verschiedene Steuerfunktionen eingesetzt werden.

1. Steuerung bei Aussengreifend

Funktion 1. Grundstellung 2. Haltestellung 3. Teile nicht festgehalten
Finger Halte- Finger ﬁl_,il
stellung ganz ge-

Zu erfassender | ganz
- - schlossen Iy I

Betriebszustand | gedffnet

Greifer halt Werkstiick (normale Fkt.):

. Schlie3t den Kontakt, wenn die SchlieBt den Kontakt, wenn die ’
Signalgeber- Finger ganz gedftnet sind Finger das Werkstiick halten. Signalgeber ausgeschaltet: LED AUS
funktion (LED EIN). (LED EIN) G_relfer verfehlt Werkstiick (Fehltkt.):
Signalgeber eingeschaltet: LED EIN
| Ein Signal- d
o g geber ist °
g.‘g ausreichend °
55| Zwei Signal- bt d
< E| geber werden ° °
x| benétigt _ -
1. Schritt: —EF 1. Schritt: 1. Schritt:
Vorgehensweise | Finger ganz Finger in die Finger ganz
beim Einbau und | gedffnet. S — P normale Halte- | _ schlieBen. I
Justieren der position bringen.
Signalgeber *Elil—‘:l J—‘:|
2. Schritt: % Auch wenn die Anschlusskabel von der
) ) Signalgeber gemaf Skizze in die dafur Greiferfingerseite zugefuhrt werden sollten,
IS".StaHI'erin Sieden | \orgesehene Nut einsetzen. ——Cm= —» === bitte von der gegentiberliegenden Seite, wie
\gnaigeber wie Et abgebildet, den Signalgeber in die Nut
angegeben. .
Fuhren Sie nur 4E£ einsetzen.

geringen oder gar
keinen Druck zu. 3. Schritt: Den Signalgeber soweit in 3. Schritt:
Pfeilrichtung verschieben, bis die LED Den Signalgeber in Pfeilrichtung verschieben und in einem 0.3—-0.5mm-Abstand von

aufleuchtet. der Position befestigen, in welcher die LED aufleuchtet.

‘

4. Schritt: Position mit aufleuchtender LED
Den Signalgeber weiter in Pfeilrichtung —

verschieben, bis die LED erlischt. s
—_—

’ 0.3 ~0.5mm

— |
5. Schritt:

Den Signalgeber in die entgegen-
gesetzte Richtung verschieben und in Befestigungsposition

Richtung in einem 0.3-0.5 mm-Abstand ’ e
von der Position befestigen, in welcher

die LED aufleuchtet.

T———— " T2tS

-
0.3~0.5mm »
§ ’ i -362

Anm.) » Die Werkstlicke sollten méglichst in der Mitte der Greiferfinger positioniert werden.
« Die oben erwahnten Abfragemdglichkeiten kénnen aufgrund von Schalthysterese-Effekten eingeschrénkt werden, wenn im Endbereich des Fingerhubes gearbeitet wird.

O
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Serie MHS

Installation und Einstellungen der Signalgeber

Die Signalgeber kénnen je nach verwendeter Stlickzahl fur verschiedene Steuerfunktionen eingesetzt werden.

2. Steuerung bei Innengreifend

Funktion

1. Grundstellung

Zu erfassender
Betriebszustand

Finger
ganz ge-
schlossen [~ —

2. Teile festgehalten 3. Teile nicht festgehalten
Halte- Finger 4Ej—\:|
tell ganz
S gedfinet I }_' -

SchlieBt den Kontakt, wenn die Finger

SchlieBt den Kontakt, wenn die Finger | Greifer hélt Werkstiick (normale Fkt.):

Den Signalgeber in Pfeilrichtung
verschieben und in einem 0.3-0.5 mm-
Abstand von der Position befestigen, in
welcher die LED aufleuchtet.

Position mit aufleuchtender LED

—_— SIS I
—
Befestigungsposition
I
s - I
— |

Signalgeber- | ganz geschlossen sind. das Werkstiick halten. Signalgeber ausgeschaltet: LED AUS
funktion (LED EIN) (LED EIN) Greifer verfehlt Werkstiick (Fehlfkt.):
Signalgeber eingeschaltet: LED EIN
g| Ein Signal- hd
, €| geber ist [
&2| ausreichend °
o] ° °
§ZE Zwei Signal- e —
E| geber werden ¢ °
x| bendtigt [ ry
1. Schritt: 1. Schritt: 1. Schritt: —Ej—\:l
Vorgehensweise | Finger ganz 4‘]—\:| Finger in die Finger ganz
beim Einbau und | schliessen I— normale o6ffnen |
- : ] Halteposition : ]
Justieren der bringen.

Signalgeber 4\:JFI
Installieren Sie den | 2. Schritt: Auch wenn die Anschlusskabel von der
Signalgeber wie Den Signalgeber gemaf Skizze in die Greiferfingerseite zugefiihrt werden sollten,
angegeben. dafiir vorgesehene Nut einflihren. =3 bitte von der gegenuberliegenden Seite, wie
Fuhren Sie nur abgebildet, den Signalgeber in die Nut
geringen oder gar einsetzen.
keinen Druck zu.

3. Schritt: 3. Schritt:

Den Signalgeber soweit in Pfeilrichtung verschieben, bis die LED aufleuchtet.

|

10—

‘

4. Schritt:
Den Signalgeber weiter in Pfeilrichtung verschieben, bis die LED erlischt.

5. Schritt:
Den Signalgeber in die gegengesetzte Richtung verschieben und in Pfeilrichtung in
einem 0.3-0.5mm-Abstand von der Position befestigen, in welcher die LED aufleuchtet.

A

Anm.)  Die Werkstucke sollten mdéglichst in der Mitte der Greiferfinger positioniert werden.
« Die oben erwahnten Abfragemdglichkeiten kdnnen aufgrund von Schalthysterese-Effekten eingeschrénkt werden, wenn im Endbereich des Fingerhubes gearbeitet wird.
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Serie MHS

Technische Daten Bestelloptionen 1

de o

Informieren Sie sich bei SMC Uiber die Verfiigbarkeit der Bestelloptionen fiir Kompakt-Doppelkolbenzylinder, Doppelkolben-
zylinder mit pneumatischer DaAmpfung/Endlagenverriegelung bzw. Doppelkolbenzylinder mit durchgehender Kolbenstange.

L Olbestindig

MHSL] - D ] Elektronischer
MHSJ3 - Kolben-g |[DF - ) L
MHSHO3 - pOF -  Signa- - ~X5
MHSL3 - D - geber

Fir den Einsatz in Umgebungen mit Schneiddl usw. werden bei dieser
Ausfiihrung die Dichtungen durch ein dlbestandigs Material ersetzt.

Technische Daten

Modell Olbesténdige Ausfiihrung
Kolben-@ (mm) 16, 20, 25 32, 40, 50, 63, 80, 100, 125
Funktionsweise doppeltwirkend
Medium Druckluft
Material Dichtungen — Fluorkautschuk
MHS
Verwendbare | MHSL | D-MIBAL D-Y7BAL
Signal- Y
geber D-M9BAL
MHSH

Anm. 1) In einigen Féllen, abhangig von der Art des Schneiddls, ist der Einsatz von
pneumatischen Greifern und Signalgebern nicht méglich. Wenden Sie sich
nach Bestimmung der Art des Schneidéls diesbeziiglich an SMC.

Anm. 2) Die Abmessungen entsprechen denen der Standardausfiihrung.

2 Hitzebesténdig

MHSO) - D

MHSJ3 - Kolben-o DO _,
MHSHC3 - DO
MHSL3 - D

Far den Einsatz in Umgebungen mit hohen Temperaturen bis
zu 100°C werden bei dieser Ausfliihrung die Dichtungen und
das Schmierfett durch hitzebestandige Materialien ersetzt.

Technische Daten

Modell Hitzebestandige Ausfihrung
Kolben-g (mm) 16, 20, 25, 32, 40, 50, 63, 80, 100, 125
Funktionsweise doppeltwirkend

Medium Druckluft

Material Dichtungen— Fluorkautschuk

Anm. 1) Nicht mit Signalgebern verflgbar.

Anm. 2) Die Abmessungen entsprechen denen der Standardausfiihrung.

Anm. 3) Wahlen Sie Fluorkautschuk (F) oder Silikonkautschuk (Si) als Material
fur die Staubschutzabdeckung.

O
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Serie MHS _
Auswahl der Greifer

Auswahlbeispiel

Ablauf

Ermittlung der Haltekraft fe—- m Ermittlung der Hebelarmlange

PNy Ermittlung der Haltekraft

(Ermittlung der Betriebsbedingungen ) »( Berechnung der Haltekraft ) »( Auswahl des passenden Modells aus Grafik )

. MHS2-32D auBen greifend
Beispiel Masse iﬂes festzuhaltenden .| Auswahlkriterien bzgl. der Masse des fest- - g -
Werkstiicks: 0.4kg zuhaltenden Werkstiickes 150 ] Druck 0.6 MPa
* Obwohl Differenzen des Reibungskoeffizient zwischen ||
Werkstiick und Anbauteile besteht, sollten die Modelle 120 \&5 IV‘IPa—
i . geman unten stehender Tabelle mit entsprechenden =
GrelfermethOde' —- Sicherheitsfaktoren gerechnet werden. (Anm.) Siehe = gg """ = 04 Pa
auen gre|fend Erlauterung der Auswahimethode mit Mehrfachgewicht g 0.3 MPa
des Werkstcks. 2 ————
— - £ 60 0.2 MPa
Modell | Haltekréfte mit mehrfacher Masse des Werkstiickes
Anzahl Finger: 2 H MHS2 10 bis 20-fach 30 0.1 MPa
MHS3
MHSJ3 7 bis 13-fach 0 :’ X |2° L3° 40 %0
ebelarm L [mm
MHSH3 [mm]
MHS4 5 bis 10-fach « An dem Modell MHS2-32D ergibt
« Falls starke Beschleunigungs- oder StoBbewegungen sich eine Haltkraft von 92 N bei
absehbar sind, muss zusétzlich ein Sicherheitsfaktor einer Hebelarmlange L=20 mm
beachtet werden. und einem Betriebsdruck von
Beispiel: Die Haltekraft soll mindestens das 20-fache der 0.4 MPa.

Masse des Werkstlicks betragen.

Die Haltekraft errechnet sich wie folgt:
0.4 kg x 20 x 9.8 m/s2,

entspricht mindestens 78.4 N oder mehr.

Die Haltekraft betrégt das
23-fache der Masse des
Werkstlicks, somit wurde das
Modell passend ausgewahlt.

’ Hebelarmlange: 20mm } >

’ Betriebsdruck: 0.4 MPa \ o

Anm.) FUrm , siehe Hebelarmlénge fur die effektiven Haltkrafte von jedem Modell.

O
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Modellauswahl Serie MHS

Erlauterung der Auswahl-
methode Wenn ein Werkstiick wie in neben-

stehender Zeichnung dargestellt

werden soll:

n: Anzahl der Finger

F: Haltekraft [N]

u: Reibungskoeffizient zwischen
Greiferfinger und Werkstiick

m: Masse des Werkstiicks [kg]

g: Gravitationskonstante [= 9.8 m/s?]

mg: Gewichtskraft des Werkstiicks [N]

ergeben sich folgende Bedin-
gungen, unter denen das Werkstiick
nicht herausfilit:

n x UF > mg
F F
folglich,
mg
uxF/r @ TuxF >W
mxg

Da "a" als Sicherheitsfaktor definiert
ist, ergibt sich fiir F:

_ axmg
T nxu

Haltekrafte mit mehrfacher Masse des Werkstiickes

Anzahl Finger: Wenn n =2

* Diese Empfehlung von SMC basiert auf einer Rechnung mit einem Sicher-
heitsfaktor a=4, womit die wahrend des Werkstlicktransports Ublichen StoB3-
einwirkungen aufgefangen werden.

Wenn u = 0.2 Wenn p = 0.1
m m
F= 79 X4 F =7g x4
2x0.2 2x0.1
=10 x mg =20 x mg
10-fache des Werkstﬁckgewichts‘ ‘Zo-fache des Werkstiickgewichts

(Anm.) * Auch wenn der Reibungskoeffizient mehr als p=0.2 betrégt, so empfiehlt SMC
aus Sicherheitsgriinden, die Greifer so auszuwéhlen, dass die Haltekraft
mindestens das 10 bis 20-fache des Werkstiick-gewichts betragt.

Es ist notwendig, einen Sicherheitsfaktor vorzusehen fir den Fall, dass starke
Beschleunigungen oder StoBeinwirkungen auftreten.

O
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Serie MHS
Sicherheitsvorschriften

Diese Sicherheitsvorschriften sollen vor gefahrlichen Situationen und/oder Sachschaden schiitzen. In den Vorschriften wird der
Grad der potentiellen Gefahren durch die Gefahrenworte "Achtung”, "Warnung" oder "Gefahr". bezeichnet. Achten Sie flir die
Gewahrleistung der Sicherheit auf die Einhaltung der Normen ISO 4414 A1) JIS B 8370 A" 2) und anderer Sicherheitsvorschriften.

HErlauterungen zu den Etiketten
Etiketten Erlduterungen zu den Etiketten

A Gefahr Unter auBergewdhnlichen Bedingungen kénnen schwere Verletzungen oder umfangreiche Sachschaden die Folge sein.

A Warn u ng Bedienungsfehler kénnen zu schweren Verletzungen oder zu Sachschéaden fiihren.

A AChtung Bedienungsfehler kénnen zu geféahrlichen Situationen fir Personen oder zu Sachschéaden flhren.

Anm. 1) SO 4414: Fluidtechnik pneumatisch — Allgemeine Regeln fur Systeme

Anm. 2) JIS B 8370 : Allgemeine Normen fiir pneumatische Systeme

Anm. 3) Verletzungen sind geringfligige Wunden, Verbrennungen und Stromschlage, die keine Krankenhauseinweisung bzw.
Krankenhausbesuche zur medizinischen Langzeitbehandlung erfordern.

Anm. 4) Sachschaden bezieht sich auf ausgiebige Schadigungen an Anlagen und umliegenden Geréaten.

HAuswahl/Handhabung/Anwendungen

1. Verantwortlich fir die Kompatibilitit von pneumatischen Gerédten ist die Person, die das

Pneumatiksystem erstellt oder dessen Spezifikation festlegt.

Da die hier aufgefiihrten Produkte unter verschiedenen Betriebsbedingungen eingesetzt werden, muss die Entscheidung Uber deren Eignung fiir ein
bestimmtes Pneumatiksystem aufgrund von Spezifikationen oder einer Analyse und/oder Tests erfolgen, mit denen die Erfiillung der spezifischen
Anforderungen UberprUft wird. Die Erflillung der zu erwartenden Leistung sowie die Gewahrleistung der Sicherheit liegt in der Verantwortung der
Person, die die Systemkompatibilitat festgestellt hat. Diese Person muss an Hand der neuesten Kataloginformation stindig die Eignung aller
angegebenen Teile Uberprifen und dabei im Zuge der Systemkonfiguration alle Mdglichkeiten eines Gerateausfalls ausreichend berlcksichtigen.

2. Druckluftbetriebene Maschinen und Anlagen diirfen nur von ausgebildetem Personal betrieben werden.
Druckluft kann geféahrlich sein, wenn der Bediener mit deren Umgang nicht vertraut ist. Montage-, Inbetriebnahme- und
Wartungsarbeiten an Druckluftsystemen dirfen nur von ausgebildetem und erfahrenem Personal vorgenommen werden.

3. Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen oder der Ausbau einzelner Komponenten diirfen erst

dann vorgenommen werden, wenn die nachfolgenden Sicherheitshinweise beachtet werden.

1. Inspektions- oder Instandhaltungsarbeiten an Maschinen und Anlagen dirfen erst dann ausgefihrt werden, wenn alle MaBnahmen
Uberpruft wurden, die ein Hinunterfallen oder unvorhergesehene Bewegungen des angetriebenen Objekts verhindern.

2. Wenn Bauteile bzw. Komponenten entfernt werden sollen, missen die oben genannten Sicherheitshinweise beachtet werden.
Unterbrechen Sie dann die Druckluftversorgung fir diese Komponente und entlasten Sie das komplette System durch Entllften.

3. Vor dem erneuten Start der Maschine bzw. Anlage sind MaBnahmen zu treffen, mit denen verhindert wird, dass Zylinderkolbenstangen usw. plétzlich herausschnellen.

4. Bitte wenden Sie sich an SMC, wenn das Produkt unter einer der folgenden Bedingungen eingesetzt werden soll:
1. Einsatz- bzw. Umgebungsbedingungen, die von den angegebenen technischen Daten abweichen oder bei Einsatz des Produkts im AuBenbereich.
2. Einbau innerhalb von Maschinen und Anlagen, die in Verbindung mit Kernenergie, Eisenbahnen, Luftfahrt, Kraftfahrzeugen,
medizinischem Gerét, Lebensmitteln und Getréanken, Geréaten fur Freizeit und Erholung, Notausschaltkreisen, Kupplungs- und
Bremsschaltkreisen in Stanz- und Pressanwendungen oder Sicherheitsausriistungen eingesetzt werden.
3. Anwendungen, bei denen die Mdglichkeit von Schéden an Personen, Tieren oder Sachwerten besteht, und die eine besondere Sicherheitsanalyse verlangen.
4. Bei Anwendung in Verriegelungsschaltkreisen ist eine doppelte Verriegelungsmethode mit mechanischer Schutzfunktion flir den
Storfall vorzusehen. Prifen Sie auBerdem regelmaBig die einwandfreie Funktion der Gerate.

EHaftungsausschluss

1. SMC sowie deren Geschéftsflhrer und Angestellte ibernehmen keinerlei Haftung fiir Verluste durch Erdbeben oder Brénde,
Handlungen durch Dritte, Unfélle, Fehler des Auftraggebers, ob beabsichtigt oder unbeabsichtigt, Zweckentfremdung des
Produktes sowie jedweden anderen Schaden, der durch unormale Betriebsbedingungen verursacht wird.

2. SMC sowie deren Geschéftsfiihrer und Angestellte tibernehmen keinerlei Haftung fiir indirekte Verluste oder Schéden, einschlieB3lich
Folgeschaden und Betriebsausfall, Verlust von Gewinnen oder Anspriichen, Reklamationen, Forderungen, Prozessen, Kosten,
Aufwendungen, Schadenersatz, gerichtlichen Entscheidungen und jedwede aus unerlaubten Handlungen (einschlieBlich Fahrléssigkeit),
Vertrégen, Verletzungen der Rechtspflicht, Vergleichen oder anderweitig entsteheneden Prozesskosten und -auslagen.

3. SMC ubernimmt keinerlei Haftung fir Schéden, die aus nicht in den Katalogen und/oder Handbuchern aufgefiihrten
Handlungen und dem Betrieb au3erhalb der angegebenen Betriebsbereiche entstehen.

4. SMC ubernimmt keinerlei Haftung fur jedwede Verluste und Schaden durch Funktionsstérungen bei Betrieb mit anderen
Geraten oder anderer Software.
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Serie MHS

Sicherheitshinweise fiir pneumatische Greifer 1

Vor der Inbetriebnahme durchlesen.

VorsichtsmaBnahmen bei
Konstruktion und Planung
/A\ Warnung

1. Um das Verletzungsrisiko durch unbe-
absichtigtes Beriihren der bewegten
Teile des Greifers zu minimieren, wird
die Verwendung einer Schutzabdeckung
empfohlen.

2. Ergreifen Sie MaBnahmen zum Schutz
vor unerwartetem Herabfallen des
Werkstiicks aufgrund von Druckluft-
abfall.

| Auswahl |
/A\ Warnung

1. Achten Sie darauf, dass der Haltepunkt

im angegebenen Bereich der Halte-
distanz liegt.
Wenn der Abstand des Haltepunktes zu
gro3 wird, Ubt der am Finger montierte
Anbau eine ubermaBig hohe Last auf den
Bereich der Fihrung aus, wodurch ein
erhdhtes Spiel des Fingers verursacht wird.
Dies kann zu einem friihzeitigen Ausfall
fuhren. Beachten Sie den in der Grafik
dargestellten angegebenen Bereich fir die
Haltedistanz L der einzelnen Typen.

Kraftangriffspunkt Kraftangriffspunkt

=L |
1 ]

O Listrichtig gewahlt X L ist zu lang

2. Der montierte Anbau sollte so leicht und
so kurz wie moglich beschaffen sein.

1. Lange und schwere Anbauten erhdhen
die Tragheit beim Offnen und SchlieBen
der Finger und kénnen zu unre-
gelmaBiger Bewegung der Finger und zu
einer verkurzten Lebensdauer fihren.

2. Auch dann, wenn der Haltepunkt inner-
halb des angegebenen Bereichs liegt,
sollte der Anbau so kurz und leicht wie
mdglich sein.

Kraftangriffspunkt

.

1

—

3. Wéhlen Sie einen gréBeren Greifer oder
setzen Sie zwei oder mehr Greifer fir
ein Werkstlick ein, wenn es sich dabei
um ein schweres und langes Werkstick
handelt.

| Auswahl |
/A\ Warnung

3. Kalkulieren Sie ausreichend Platz fiir den

Arbeitsbereich des Anbaus vor, wenn es
sich um kleine oder diinne Werkstiicke
handelt.

Wenn nicht ausreichend Platz fir den
Arbeitsbereich innerhalb der Finger zur
Verfligung steht, werden die Halte-
bedingungen unregelmaBig und der
Haltepunkt kann seine ideale Position
verandern.

Rundes Werkstlick

Spielraum

Flaches Werkstiick

Spielraum

. Wahlen Sie den Typ, dessen Haltepunkt

fir das Gewicht des Werkstiicks aus-
reichend ausgelegt ist.

Einefalsche Dimensionierungkann zu einem
Verlust des Werkstlicks fuhren. Beachten
Sie die Seite «effektive Haltekraft» und
die entsprechenden Informationen bzgl. der
richtigen Typenauswahl entsprechend dem
Gewicht des Werkstticks.

. Verwenden Sie den Greifer nicht fiir

Anwendungen, in denen dieser uber-
méBigen externen Kréften oder StéBen
ausgesetzt ist.

Dies kann zu Fehlfunktionen flhren.
Wenden Sie sich mit Fragen beziglich
anderer Anwendungen an SMC.

. Beachten Sie bei der Auswahl des Typs

den Fingerabstand in der Offnungs- und

SchlieBposition der Finger.

(bei kurzen Absténden)

1. Die Halteeigenschaften werden auf-
grund unstabilen  Offnungs- und
SchlieBabstanden oder wechselnden
Werkstlickdurchmessers unregelmanig.

2. Bei Verwendung von Signalgebern ist die
Erkennung nicht zuverlassig. Beachten
Sie die Seite «Signalgeber-Hysterese»
und stellen Sie den Hub inklusive
der Hystereseldnge so ein, dass der
Signalgeber zuverlassig funktioniert.

O
<

/\ Warnung

1. Lassen Sie den Greifer wahrend der
Montage nicht fallen und verbiegen Sie
die Greiferfinger nicht.

Schon durch leichte Deformationen kénnen
Ungenauigkeiten oder Fehlfunktionen verur-
sacht werden.

2. Ziehen Sie zur Montage der Anbauten
die Schrauben mit den angegebenen
Drehmomenten an.

GroBere Anzugsmomente kénnen zu
Fehlfunktionen fihren, wahrend kleinere zu
Verénderungen der Halteposition und zum
Herabfallen des Werkstlicks flihren kdnnen.

So _werden die Anbauten an die Finger
montiert

Montieren Sie die Anbauten mit einer Schraube
an das Innengewinde des Fingers mit den hier
angegebenen Anzugsmomente.

Anbauteil

Modell Gewinde T
MHSO- 16D
MHSJ3- 20D M3 0.59
MHSH3- 25D
32D
e M4 1.4
40D
50D
- M5 2.8
63D
80D M6 4.8
100D M8 12
125D M10 24
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Serie MHS
A Sicherheitshinweise fur pneumatische Greifer 2

Vor der Inbetriebnahme durchlesen.

Montage

4. Beachten Sie unten stehende Ab-
bildung zum Ein- oder Ausbau
der Staubschutzabdeckung.

5. Ziehen Sie bei der Montage
eines Greifers die Schrau-
ben mit einem Anzugsdreh-
moment innerhalb der ange-

gebenen Grenzwerte an.

Ein zu hohes Anzugsdrehmoment kann
zu Fehlfunktionen, ein zu niedriges
zum Verrutschen oder Herabfallen der
Werkstucke fuhren.

A Warnung

Konstruktion der Anbauteile

Ein- und Ausbau der Staubschutzabdeckung

<Ausbau>
. Driicken Sie an den 4 Abschnitten der

e

Begrenzung auf die
Fingerbreite und seit-
liche Positionierung.

Finger
Stecken Sie den Stift in die
Bohrung am Finger (H9-
Toleranz), und positionieren
Anbauteil Sie in Bewegungsrichtung.

Abdeckung und ziehen Sie den auf-
springenden Absatz von der Fihrung
ab.

2. Ziehen Sie dann in Pfeilrichtung und
halten Sie gleichzeitig an den W
Abschnitten, um die Abdeckung somit
aus den Einkerbungen der Finger zu

Montage pneumatischer Greifer

Montage mit Gewindebohrungen

N 22

| | )
1 losen. LB
' 3. Ziehen Sie anschlieBend die Abde- \
| ckung in Pfeilrichtung vollstandig vom | v
- - - T Greifer ab.
Sk | <Einbau> _ |
+ 1. Stecken Sie die Abdeckung in umge-
Werkstiick- ! kehrter Vorgehensweise wie beim
Greifflache ! Ausbau, auf die Einkerbungen der | garie MHS2
. ' ! Finger. ‘
Im Fall Werkstlick tge- ! ! i i
fingem Durchmesser, bel denen | 2. Ziehen Sie den Absatz, am gesamten | Modell | Schraube ['Aemoret] Mox Fscatiee
es zu einer Uberlagerung der | U i ifer- 1
Werkstuck-Greifflichne und der | ll(Jm];ang’ Uber die Kante des Greifer 1 MHS2- 16D | M4 2.1 8
Schraubenposition kommt, arbei- ! opres. . ' 20D | M4 2.1 8
ten Sie eine Senkung in die Anmerkung) Beachten Sie, dass der 1 25D -
Groffidche in, um Ptz i den | Staubschutz bei Ein- oder Ausbau nicht | 5D | M4 2.1 8
in der Abbildung links dargestell. | e@Schadigt wird. : 32D | Ms 4.3 10
1 1 40D | M6 7.3 12
3. Schrauben Sie die Auswurfplatte Ziehen Finger ~ Ziehen | 50D | M6 7.3 12
und andere Teile mit den ange- | ! 63D | M6 7.3 12
gebenen Anzugsdrehmomenten an . Serie MHS3, MHSL3
. I I 1)
die Kolbenstange des Auswerfers. ! Tox Vi Ershvaihi
) ) . ' ' Modell | Schraube [Nm] ¢ [mm
Wird nicht fest genug angezogen, kénnen | | MHS3- 16D | M3 0,58 6
diese verrutschen oder herabfallen. .
; ! |MHSL3- 20D | M3 0.88 6
Montage der Auswurfplatte etc. an die Kolbenstange des Auswerfers : 25D | M4 1.6 6
Eine Auswurfplatte oder andere Teile werden mit einer : 32D| M4 14 3
Schraube, die in das Innengewinde der Kolbenstange ! 1 40D| Ms 43 10
des Auswerfers geschraubt wird, montiert. Ziehen Sie 50D | M5 4.3 10
mit dem in der unten stehenden Tabelle angegebenen | ! 63D| Me 73 12
entsprechenden Anzugsdrehmomet fest. Absatz 80D | M6 73 12
1 . . 1 100D | M8 18 16
! r ; 125D | M0 36 20
g | 1 .
, : ] . Serie MHS4
\ ‘\A\\ | R : = el
@))ll))))ll E?! | Querschnitt der Staubschutzabdeckung Modell |Schraube | "R | ¢{mm]
AN : . [mHsa-16D | w4 2.1 8
S ! ! 20D M4 241 8
| inde zur Mont 25D M4 241 8
nnengewinae zur viontage ' !
der Auswurfplatte ; ; 32D M5 43 10
Serie MHSH3 (mit Auswerfer) } } 40D | w6 73 12
M. Anzugsdrehmoment[Max. Einschraubtiefe| | | 50D M6 7.3 2
Modell | Schraube [Nm] {mm] : ! 63D M6 7.3 12
MHSHC3-32DA,B | M3 0.6 6 : |
-40DA,B| M5 2.8 10 ! '
50DA,B| M6 48 12
-63DA,B| M8 12 16 } }
-80DA, B M10 24 20

O
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Serie MHS
Sicherheitshinweise fur pneumatische Greifer 3

Vor der Inbetriebnahme durchlesen.

Montage pneumatischer Greifer

Montage

Mit Gewindebohrungen

N i/
/7

=

Mit Durchgangsbohrungen

b

5

I

Serie MHSJ3, MHSH3 . Serie MHS2 : Serie MHSJ3, MHSH3
Modell SeEilE Max.Anz[u’g‘sﬁj:]hmomem l\tllisgf.eET?rcmzlib- i Modell . Max. Anzu[g';\lsr(:lr]ehmomem i Modell Schraube Max. Anzu[?\‘sr(:]r]ehmoment
MHSJ3 . | MHS2-16D M3 0.88 ' | MHSJ3
-16D 8 | ' -16D M3 0.88
MHSH3 M 21 | 20D M3 0.8 | | MHSH3
MHSJ3 ! 25D M3 0.88 * | MHsJ3
d M4 ! ! g M3 0.88
MHsH320P 21 E | 32D Ma 21 | MHsH320P
MHSJ3 1 40D M5 4.3 i | MHSJ3
-25D M4 i | -25D M3 0.88
MHSH3 21 8 ; 50D M5 43 | | MHSH3
M4 8 ! 43 1
i 2'1 P . Serie MHS3, MHSL3 ! s
MHSJ3 _ . | Max. Anzugsdrehmoment] | | MHSJ3 _ M4 2.1
mHsH3 %P s 32 10 1 Modell | Schraube [Rim] " | MHsH3 40P
| - M3 :
WHSJ3 <o V5 32 P | MHS3-16D 0.88 - [mHsu3 o V5 s
MHSH3 M6 73 12 | | MHSL3- 20D L 0.88 ! | MHSH3
| 25D M4 2.1 |
MHSJ3 _ M6 7.3 12 ! | | MHSJ3 M6 73
musH3 3P s 18 16 3 32D M 2.1 " | MHsH3 83D '
| M5 |
MHSJ3 oo M6 7.3 12 ! _— A8 L | MHSJ3 g4 M6 7.3
MHSH3 M8 18 16 ! 50D M5 4.3 ' | MHSH3 :
63D M6 7.3 :
1 80D M6 7.3 :
: 100D M8 18 ;
: 125D M10 36 } V77
. Serie MHS4 3
| i Modell Schraube Max. Anzu[%lsrc::]ehmomem i \
N 1 1
' | MHS4-16D M3 0.88 ; |
} 20D M3 0.88 }
g% } 25D M3 0.88 3
32D M4 2.1 . Serie MHSH (Auswerfer)
Serie MHSH (Auswerfer) 1 40D M5 4.3 , Max. Anzugsdrehmoment
e [ ) | ' Modell Schraube [Nm]
Modell | Schraube [*"™ " |Maeetim™| 50D M5 43 ‘
! 63D M5 43 | | MHSH3-32DA Ma 21
MHSH3-32DA M5 30 10 | ' | MHSH3-32DB
MHSHS-320B } ! | MHSH3-40DA I 51
MHSH3-40DA ! i MHSH3-40DB ’
MHSH3-40DB| e 1o : 1
| | MHSH3-50DA M5 43
MHSH3-50DA | 15 73 12 ! | MHSH3-500B '
WHSH3 5008 i | | MHSH3-63DA 5 73
MHSH3-63DA M8 18 16 | | MHSH3-63DB
MHSH3-6308 3 | | MHSH3-80DA M6 73
MHSH3-80DA M8 18 16 ! : MHSH3-80DB
MHSH3-80DB 3 3 Anmerkung) Um die Modelle MHSJ3 und MHSHJ3
' ! mittels der Durchgangsbohrungen zu
: ! montieren,entfernen Sie zunachst die
' ' Staubschutzabdeckung, bauen dann
| ' den Greifer ein und bringen
: ! anschlieBend die Staubschutzabdeckung
| ! wieder an.
| & :
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Serie MHS

Sicherheitshinweise fiir pneumatische Greifer 4

Vor der Inbetriebnahme durchlesen.

Montage

/\ Achtung

1.

Spielraum

Uben Sie wihrend der Montage der
Anbauten keine GberméaBigen Kréafte auf
die Finger aus.

Jede Verédnderung am Finger kann Fehl-
funktionen verursachen und die Exaktheit
der Bewegung negativ beeinflussen.

. Vermeiden Sie die Einwirkung von

externen Kréften auf die Finger.

Die Finger kénnen durch fortgesetzte, ein-
wirkende Lateral- oder StoBkrafte bescha-
digt werden. Sorgen Sie fur ausreichende
Abstande, sodass weder das Werkstiick
noch die Anbauten gegen andere Objekte
am Hubende schlagen.

. Hubende bei Position Finger gedffnet

Krafteinwirkung

NI N

|

‘ Spielraum
T

O X

mit Spielraum ohne Spielraum

2. Hubende bei Greiferbewegung

A\ Achtung

3. Stellen Sie den Haltepunkt so ein, dass

beim Greifen des Werkstiicks keine tUber-
maBigen Kréafte auf die Finger ausgeiibt
werden.
Stellen Sie sicher, dass der Greifer arbeiten
kann, ohne dass er starken StéBen ausge-
setzt ist, indem Sie dies durch manuellen
Betrieb oder bei geringer Geschwindigkeit
testen.

Krafteinwirkung

O X

Korrekt Nicht korrekt
ausgerichtet ausgerichtet

/A\ Warnung

1. Setzen Sie das Produkt nicht in

Betriebsumgebungen mit korrosiv-
en Gasen, Salzwasser, Wasser oder
Dampfen ein oder in Umgebungen, die
ungunstigen Einfluss haben.
Manche Umgebungen haben ungunstigen
Einfluss auf Abdichtung, dies kann zu Fehl-
funktionen und Verklrzungen der Lebens-
dauer fuhren.

2. Setzen Sie das Produkt nicht dem direk-
ten Sonnenlicht aus.

3. Setzen Sie das Produkt keinen iiber-
maéBigen Schwingungen aus.

4, Setzen Sie das Produkt nicht in der Ndhe
von offenem Feuer ein.

5. Verwenden Sie Abdeckungen, wenn das
Produkt in Umgebungen eingesetzt wird,
in denen es mit Staub oder Schneiddl in
Beriihrung kommen kann.

6. Kontaktieren Sie SMC, falls Sie das
Produkt in anderen besonderen
Umgebungen einsetzen wollen.

. Regeln Sie die Geschwindigkeit des

Offnungs-/SchlieBvorganges mit
einer Drossel, um (iberméaBig hohe
Geschwindigkeiten zu vermeiden.

Fortgesetztes Offnen und SchlieBen der
Finger bei sehr hohen Geschwindigkeiten
kann zur Verschlechterung der Wieder-
holgenauigkeit und zu einer Verkirzung der

A\ Achtung

1. Der schmierfreie Greifer

ist bereits
vorgeschmiert, aus diesem Grund ist
keine Schmierung vor dem Gebrauch
notwendig.

Verwenden Sie fir die Schmierung des
Greifers Turbinendl Klasse 1 (ISO VG32)

]
Spielraum
=

Krafteinwirkung

X

ohne Spielraum

Spielraum

mit Spielraum

3. Umdrehung des Werkstiicks

Krafteinwirkung

Spielraum
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Lebensdauer flhren.

Mégliche Drosseln:
1. Einbauposition am Greifer — AS1200, M3, M5
AS2200-01, usw.

2. Einbauposition Druckversorgung —  Serie AS1000

AS1001F,

AS2051F, usw.
Verlegungen von Rohr- und
Schlauchleitungen

A\ Achtung

1. Vorbereitung vor dem Verlegen.

Spulen Sie die Verbindungsstiicke sorgfaltig
aus, um so das Eindringen von Staub bzw.
Spanen in den Greifer zu verhindern.
Wenn die Leitungen und die Verbindungs-
stlicke montiert sind, sollte darauf geachtet
werden, dass Verunreinigungen (Spéne von
den Rohrleitungen und Dichtungsmateria-
lien) verhindert werden.

2. Anbringen des Dichtungsbandes.

Bei Verwendung von Dichtungsband darauf
achten, dass 1.5 bis 2 Gewindegdnge am
Leitungsende freiliegen.

O
A

und schmieren Sie regelméaBig nach. Sobald
mit der Schmierung begonnen wurde, muss
diese wéhrend der gesamten Lebensdauer
des Greifers durchgefiihrt werden. Ansons-
ten kénnen Fehlfunktionen auftreten.

| Wartung |
/A\ Warnung

1. Betreten Sie niemals den Arbeitsbereich.
Ergreifen Sie keinesfalls das Werkstiick.
Dies kann zu Unfallen flhren.

2. Bringen Sie nicht lhre Hande zwischen
die Greiferfinger und die Anbauten.
Dies kann zu Verletzungen fihren.

3. Stellen Sie sicher, dass sich kein
Werkstiick zwischen den Fingern befin-
det, bevor Sie die Druckluft unterbre-
chen um den Greifer zu wechseln.

Das Herunterfallen des Werkstlcks kann zu
Unfallen fihren.



Serie MHS
/\ [l Sicherheitshinweise 1 fiir Signalgeber

Lesen Sie die Sicherheitshinweise aufmerksam vor der Inbetriebnahme.

Aufbau und korrekte Auswahl

/\ Warnung

1. Beachten Sie die technischen Daten.
Lesen Sie aufmerksam die Gebrauchs-
anweisungen und gehen Sie mit dem
Produkt entsprechend um. Das Produkt
kann beschadigt werden, oder es kénnen
Funktionsstérungen auftreten bei Nicht-
beachten der zulédssigen technischen
Daten bzgl. Betriebsspannung, Tempe-
ratur und Festigkeit.

2. Treffen Sie VorsichtsmaBnahmen, wenn

mehrere Greifer in kurzen Absténden
zueinander eingesetzt werden.
Falls mehrere mit Signalgebern bestlickte
Pneumatik-Greifer in kurzen Abstdnden
zueinander montiert werden, kdnnen
Magnetfeldinterferenzen bei den Signal-
gebern zu Funktionsstérungen flhren.
Halten Sie einen Mindestabstand von
40mm zwischen den Greifern ein bzw.
beachten Sie, falls angegeben, den jewei-
ligen serienspezifischen Abstand.

3. Uberpriifen Sie die Einschaltzeit des
Signalgebers, wenn er im mittleren
Bereichs des Kolbenhubwegs instal-
liert ist.

Wenn ein Signalgeber im mittleren Bereich
des Kolbenhubweges eingesetzt wird,
darf seine Reaktionszeit nicht durch hohe
Kolbengeschwindigkeiten beeintrachtigt
werden. Zu hohe Kolbengeschwindigkeiten
fihren zu Funktionsstérungen.

Die maximale Kolbengeschwindigkeit
betragt:

Schaltbereich des Signalgebers [mm]

V[mm/s] = x 1000
Dauer der Lasteinwirkung [ms]

4. Die Anschlussleitungen miissen so
kurz wie méglich sein.
<Elektronische Signalgeber>
Obwohl die Leiterlange die Funktions-
tuchtigkeit des Signalgebers normaler-
weise nicht beeinflusst, sollten die
Leitungen nicht langer als 100m sein.

5. Beachten Sie, dass ein interner Span-
nungsabfall durch den Signalgeber
auftritt.
<Elektronische Signalgeber>
Generell ist der Spannungsabfall an einem
Elektronischen Signalgeber mit 2-Draht-
System gréBer als an einem Reedkontakt-
Signalgeber.

Beriicksichtigen Sie, dass bei der Reihe
Schaltwege der Signalgeber (s. folgende
Darstellung) ein merklicher Spannungs-
abfall auftritt (fir inneren Spannungs-
abfall siehe auch technische Daten der
Signalgeber).

[Der Spannungsabfall nimmt bei der
Anzahl «n» eingesetzten Signalgeber,
um den Faktor «n» zu.]

Versorgungs- Innerer

Auch wenn die theoretische Funktion gege-
ben ist, kdnnen solche Reihenschaltungen
bei gegebener Betriebsspannung nicht

00— Ofgms]-

korrekt funktionieren. Dies ist auf innere
Verluste der Signalgeber zuriickzufiihren.
Um solche Félle zu vermeiden muss fol-
gende Bedingung erflllt sein:

> Minimale Betriebs-

Spannung = Spgs.abfall spg. der Steuerg.

Achten Sie besonders auf Querstrome
<Elektronische Signalgeber>

Bei einem 2-Draht-Elektronik-Signalgeber
flieBt der Strom (Querstrom) Uber eine
Last, um den internen Schaltkreis auch im
Zustand AUS zu betreiben.

Lastbetriebsstrom (Zustand AUS) > Quer-
strom

Wird die o. g. Bedingung nicht erfillt, wird
er nicht ordnungsgemaf zuriickgesetzt
(bleibt ein). Verwenden Sie in diesem Fall
einen 3-Draht-Signalgeber.

Arbeitsstrom der Steuerg. . kriechstrom
(Pos. AUS)

. Setzen Sie keine Last ein die Span-

nungsspitzen verursacht.

Obwohl am Ausgang des Signalgebers
zum Schutz gegen Spannungsspitzen,
einer Zener-Diode parallel geschaltet ist,
kénnen durch dauerhafte Spannungs-
spitzen Schaden verursacht werden. Wenn
eine Last, wie z. B. ein Relais oder ein
Magnetventil, die Spannungsspitzen ver-
ursacht, und direkt angesteuert wird, ver-
wenden Sie einen Schaltertyp mit einem
eingebauten Element, das Spannungs-
spitzen unterdriickt.

. Hinweise fiir die Verwendung bei Ver-

riegelungsschaltkreisen.

Falls der Signalgeber zur Funktions-
sicherheit eingesetzt wird, dann sollten
Sie zur Sicherheit ein doppeltes Ver-
riegelungssystem vorsehen. Fihren Sie
regelmaBige Wartungen durch und ulber-
prifen sie auf ordnungsgeméfe Funktion.

. Lassen Sie geniigend Freiraum fiir

WartungsmaBnahmen.

Planen Sie bei der Entwicklung neuer
Anwendungen geniigend Freirdume zur
Durchfihrung technischer Inspektionen
und WartungsmafBnahmen ein.

O
<

A Warnun

. Vermeiden Sie ein Igrunterfallen oder
Eindriicken eines Signalgebers.
Vermeiden Sie beim Umgang ein
Herunterfallen oder Eindricken des
Signalgebers, und setzen Sie ihn keiner
Ubermafigen Krafteinwirkung aus (max.
Schockbesténdigkeit von Elektronischen
Signalgebern: 1000m/s2 ).

Auch bei unbeschéadigtem Gehause kann
der Signalgeber innen beschadigt sein
und Funktionsstérungen aufweisen.

2. Halten Sie einen Zylinder nie an den

Signalgeberdréahten fest.

Halten Sie einen Zylinder nie an seinen
Anschlussdréhten fest. Dies kann nicht
nur ein ReiBBen der Dréhte, sondern aufgr-
und der Belastung auch innere Schaden
im Signalgeber verursachen.

3. Befestigen Sie einen Signalgeber mit

dem korrekten Anzugsmoment.

Bei zu grooBem Anzugsmoment kén-
nen Schrauben, Muttern, Signalgeber
u.a. beschéadigt werden. Bei zu geringem
Anzugsmoment kann der Signalgeber
aus der Halterung gleiten (Einbau, Ver-
schieben, Anzugsmoment usw. siehe
Seite 55.)

Elektrischer Anschluss

A Warnung

. Vermeiden Sie ein wiederholtes Biegen
oder Dehnen der Dréhte.
Biege- und Dehnbelastungen verur-
sachen Bruche in den Anschlussdrahten.

2. SchlieBen Sie die Last an, bevor das

System unter Spannung gesetzt wird.
<2-Draht-System>

Wenn die Systemspannung angelegt wird
und der Signalgeber nicht an eine Last
angeschlossen ist, wird dieser durch den
zu groBBen Stromfluss sofort zerstort.

3. Uberpriifen Sie die Isolierung der elek-

trischen Anschlisse.

Stellen Sie sicher, dass die Isolierung der
Anschlisse nicht fehlerhaft ist (Kontakt
mit anderen Schaltungen, Erdungsfehler,
defekte Isolierungen zwischen den
Terminals usw.). Ein zu groBer Strom kann
den Signalgeber zerstéren.

4. Verlegen Sie die Anschlussleitungen

nicht in der Nahe von Strom oder
Hochspannungsleitungen

Verlegen Sie die Leitungen getrennt von
Strom- oder Hochspannungsleitungen. Die
Anschlusse dirfen zu diesen Leitungen
weder parallel verlaufen, noch dirfen sie
Teil derselben Schaltung sein.
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Serie MHS

Sicherheitshinweise 2 fur Signalgeber

Lesen Sie die Sicherheitshinweise aufmerksam vor der Inbetriebnahme.

Elektrischer Anschluss

A Warnung

*

Geédnderte Anschlussfarben

Die Farben der Signalgeber-Anschluss-
dréhte wurden gemafB der Norm NECA
(Nippon  Electric Control Equipment
Industries Association) Standard 0402
fur alle ab September 1996 hergestellten
Serien gedndert.

Solange sowohl Anschlussdréhte mit der
alten wie der neuen Farbordnung benutzt
werden, muss besonders auf die jeweilige
Polaritat geachtet werden.

2-Draht-System

Alt Neu
Ausgang (+) rot braun
Ausgang (-) schwarz blau
Elektronische Signalgeber mit Diagnoseausgang
Alt Neu
Anschluss (+) rot braun
Masse-Anschluss schwarz blau
Ausgang weiss schwarz
Diaghoseausgang gelb orange
3-Draht-System
Alt Neu
Anschluss (+) rot braun
M Anschluss schwarz blau
Ausgang weiss schwarz

Elektronische Signalgeber mit Diagnoseausgang

Alt Neu

Anschluss (+) rot braun

M Anschluss |schwarz blau
Ausgang weiss schwarz
Diagnhoseausgang gelb orange

. Vermeiden Sie Kurzschliisse.

<Elektronische Signalgeber>

Modelle mit PNP-Ausgéngen besitzen
keine eingebauten Schutzschaltungen
gegen Kurzschlisse. Bei einem Kurz-
schluss werden diese Signalgeber sofort
zerstort.

Achten Sie beim Gebrauch von Signal-
gebern mit 3-Draht-System besonders
darauf, den Eingang (braun) nicht mit dem
Ausgang (schwarz) zu Vertauschen.

. Achten Sie auf korrekten Anschluss.

<Elektronische Signalgeber>

1. Bei Vertauschen der Anschliisse eines
Signalgebers mit 2-Draht-System,
wird der Signalgeber nicht beschadigt,
sofern er eine innere Schutzschaltung
besitzt. Er bleibt jedoch permanent in
der Position EIN. Trotzdem sollte ein
Vertauschen der Anschliisse vermieden
werden, weil der Signalgeber durch
einen Kurzschluss zerstért werden
kann.

75

A Warnung

2. Im Falle eines Vertauschen der Anschllsse

(+) und (-) bei einem Signalgeber mit
3-Draht-System ist der  Signalgeber
gegen einen Kurzschluss durch eine
Schutzschaltung geschitzt. Wird jedoch
der Anschluss (+) mit dem blauen und der
Anschluss (-) mit dem schwarzen Draht
verbunden wird der Signalgeber bescha-
digt.

| Einsatzort |
/\ Warnung

1. Setzen Sie einen Signalgeber nie in der

Umgebung von explosiven Gasen ein.
Die Signalgeber sind nicht explosions-
sicher gebaut, daher sollten sie nie in
Umgebungen mit explosiven Gasen
eingesetzt werden, da Explosionsgefahr
besteht.

. Setzen Sie einen Signalgeber nie im

Wirkungsbereich von Magnetfeldern ein.
Dies fuhrt zu Funktionsstérungen
bei den Signalgebern sowie einer
Demagnetisierung des Magnets innerhalb
des Greifers.

. Bringen Sie einen Signalgeber nie in

permanenten Kontakt mit Wasser.

Obwohl die Signalgeber, von einigen
wenigen Modellen abgesehen, dem IEC-
Gehé&use-Standard IP67 entsprechen (JIS
C 0920: anti-immersion structure), achten
Sie darauf, dass Signalgeber nicht perma-
nent mit Wasser bespritzt oder bespriht
werden. Eine unzureichende Isolierung
kann zu einem Aufweichen des Harzes
sowie einem Verhérten der Drahte fuhren.

. Setzen Sie einen Signalgeber nicht

zusammen mit 6ligen oder chemischen
Substanzen ein.

Fragen Sie SMC, falls Signalgeber in der
direkten Umgebung von Kuhlflissigkeit,
Lésungsmittel, 6ligen oder chemischen
Substanzen eingesetzt werden sollen.
Auch ein kurzzeitiger Einsatz unter die-
sen Bedingungen kann die Funktions-
tlchtigkeit des Signalgebers beeintrachti-
gen durch eine unzureichende Isolierung,
und ein Aufweichen des Harzes oder ein
Verhérten der Anschlussdréhte.

. Setzen Sie einen Signalgeber keinen

extremen Temperaturschwankungen
aus.

Fragen Sie SMC, wenn Signalgeber in
Umgebungen eingesetzt werden sollen,
in denen von natirlichen Temperatur-
schwankungen abweichende Temperatur-
schwankungen existieren, da dies Scha-
den an den Signalgebern verursachen
kann.

O
A

| Einsatzort
A Warnung

6. Setzen Sie einen Signalgeber nie in
Umgebungen ein, in denen Span-
nungsspitzen auftreten.
<Elektronische Signalgeber>
Falls Gerate, die regelméaBige Span-
nungsspitzen erzeugen (Magnet-Heber,
Hochfrequenz-Induktionséfen, Motoren
usw.), in der unmittelbaren N&he von
Elektronischen Signalgebern bestlckten
Pneumatik-Greifern eingesetzt werden,
kénnen bei den Signalgebern Funktions-
stérungen auftreten bzw. die Signalgeber
kénnen beschadigt werden. Verwenden
Sie keine Erzeuger von Spannungsspitzen
in der Nahe von Signalgebern, und achten
Sie auf ordnungsgemaBe Verkabelungen.

7. Setzen Sie einen Signalgeber keiner

hohen Konzentration von Eisenstaub
oder direktem Kontakt mit magnetischen
Stoffen aus.
Wenn sich eine hohe Konzentration von
Eisenstaub (Metallspénen oder -spritzer)
oder ein magnetischer Stoff in der Nahe
des Pneumatik-Greifers mit Signalgeber
befindet, kénnen Funktionsstérungen im
Signalgeber auftreten, aufgrund eines
Magnetkraftverlustes innerhalb des Grei-
fers.

[ _Wartung |
A Warnung

1. Fihren Sie die folgenden WartungsmaBnahmen
regelméaBig zur Verhiitung unerwarteter
Funktionsstérungen der Signalgeber
durch.

1. Drehen Sie die Befestigungsschrauben
mit einem Anzugsmoment fest. Falls die
Schrauben lose sind oder die Signal-
geber sich auBerhalb der urspriing-
lichen Einbauposition befinden, korri-
gieren sie die Position, und drehen Sie
die Schrauben erneut fest.

2. Uberprifen Sie die Anschlussdréahte
auf Unversehrtheit. Wechseln Sie bei
Bedarf den Signalgeber aus bzw. repa-
rieren Sie die Anschlussdréhte usw.

3. Uberprifen Sie, ob bei einem Signal-
geber mit zweifarbiger LED-Anzeige
die grine LED in der entsprechenden
Einbauposition aufleuchtet. Wenn die
rote LED aufleuchtet, ist die Einbau-
position nicht korrekt gewéhlt. Richten
Sie den Signalgeber aus, bis die griine
LED aufleuchtet.

. Diverses |
/A Warnung

1. Kontaktieren Sie SMC bzgl.
Wasserfestigkeit, Elastizitat der
Anschlussdrédhte und Anwendungen in
der Nahe von SchweiBarbeiten usw.
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EUROPEAN SUBSIDIARIES:
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= Austria l] France

SMC Pneumatik GmbH (Austria). SMC Pneumatique, S.A.

Girakstrasse 8, A-2100 Korneuburg 1, Boulevard de Strasbourg, Parc Gustave Eiffel
Phone: +43 2262-62280, Fax: +43 2262-62285 Bussy Saint Georges F-77607 Mame La Vallee Cedex 3
E-mail: office@smc.at Phone: +33 (0)1-6476 1000, Fax: +33 (0)1-6476 1010
http://www.smc.at E-mail: contact@smc-france.fr

http://www.smc-france.fr
l] Belgium 5 Germany
SMC Pneumatics N.V./S.A.

SMC Pneumatik GmbH
Nijverheidsstraat 20, B-2160 Wommelgem Boschring 13-15, D-63329 Egelsbach
Phone: +32 (0)3-355-1464, Fax: +32 (0)3-355-1466  Phone: +49 (0)6103-4020, Fax: +49 (0)6103-402139
E-mail: post@smcpneumatics.be

E-mail: info@smc-pneumatik.de
http://www.smcpneumatics.be

http://www.smc-pneumatik.de
i ;

Bulgaria Greece
SMC Industrial Automation Bulgaria EOOD

SMC Hellas EPE
16 kliment Ohridski Blvd., fl.13 BG-1756 Sofia Anagenniseos 7-9 - P.C. 14342. N. Philadelphia, Athens
Phone:+359 2 9744492, Fax:+359 2 9744519  Phone: +30-210-2717265, Fax: +30-210-2717766
E-mail: office @smc.bg E-mail: sales@smchellas.gr
http://www.smc.bg

http://www.smchellas.gr

= Hungary

SMC Hungary Ipari Automatizalasi Kit.
Budafoki ut 107-113, H-1117 Budapest
Phone: +36 1 371 1343, Fax: +36 1 371 1344
E-mail: office@smc.hu
http://www.smc.hu

Croatia

SMC Industrijska automatika d.o.o.
Crnomerec 12, 10000 ZAGREB

Phone: +385 1 377 66 74, Fax: +385 1 377 66 74
E-mail: office @smc.hr

http://www.smc.hr

i Czech Republic

SMC Industrial Automation CZ s.r.o.
Hudcova 78a, CZ-61200 Brno

Phone: +420 5 414 24611, Fax: +420 5 412 18034
E-mail: office @smc.cz

http://www.smc.cz

Ireland

SMC Pneumatics (Ireland) Ltd.
2002 Citywest Business Campus, Naas Road, Saggart, Co. Dublin
Phone: +353 (0)1-403 9000, Fax: +353 (0)1-464-0500
E-mail: sales@smcpneumatics.ie
http://www.smcpneumatics.ie

l] Italy

SMC ltalia S.p.A

Via Garibaldi 62, I-20061Carugate, (Milano)
Phone: +39 (0)2-92711, Fax: +39 (0)2-9271365
E-mail: mailbox @ smcitalia.it
http://www.smcitalia.it

= Latvia

SMC Pneumatics Latvia SIA

Smerla 1-705, Riga LV-1006

Phone: +371 781-77-00, Fax: +371 781-77-01
E-mail: info@smclv.lv
http://www.smclv.lv

i Lithuania

SMC Pneumatics Lietuva, UAB
Oslo g.1, LT-04123 Vilnius
Phone: +370 5 264 81 26, Fax: +370 5 264 81 26

.I.

Denmark

SMC Pneumatik A/S

Knudsminde 4B, DK-8300 Odder

Phone: +45 70252900, Fax: +45 70252901
E-mail: smc@smc-pneumatik.dk
http://www.smcdk.com

5 Estonia

SMC Pneumatics Estonia OU

Laki 12, 106 21 Tallinn

Phone: +372 6510370, Fax: +372 65110371
E-mail: smc@smcpneumatics.ee
http://www.smcpneumatics.ee

E Finland

SMC Pneumatics Finland Oy

PL72, Tiistinniityntie 4, SF-02231 ESPOO
Phone: +358 207 513513, Fax: +358 207 513595
E-mail: smcfi@smc.fi

http://www.smc.fi

= Netherlands

SMC Pneumatics BV

De Ruyterkade 120, NL-1011 AB Amsterdam
Phone: +31 (0)20-5318888, Fax: +31 (0)20-5318880
E-mail: info@smcpneumatics.nl
http://www.smcpneumatics.nl

I

‘ ‘ Norway
SMC Pneumatics Norway A/S
Vollsveien 13 C, Granfos Neeringspark N-1366 Lysaker
Tel: +47 67 12 90 20, Fax: +47 67 12 90 21
E-mail: post@smc-norge.no
http://www.smc-norge.no

; Poland

SMC Industrial Automation Polska Sp.z.0.0.
ul. Poloneza 89, PL-02-826 Warszawa,

Phone: +48 22 211 9600, Fax: +48 22 211 9617
E-mail: office@smc.pl

http://www.smc.pl

Portugal
SMC Sucursal Portugal, S.A.

Rua de Eng® Ferreira Dias 452, 4100-246 Porto
Phone: +351 22-610-89-22, Fax: +351 22-610-89-36
E-mail: postpt@smc.smces.es
http://www.smces.es

I I Romania

SMC Romania srl
Str Frunzei 29, Sector 2, Bucharest
Phone: +40 213205111 , Fax: +40 213261489
E-mail: smcromania @ smcromania.ro
http://www.smcromania.ro

i Russia

SMC Pneumatik LLC.

4B Sverdlovskaja nab, St. Petersburg 195009
Phone.:+7 812 718 5445, Fax:+7 812 718 5449

E-mail: info@smc-pneumatik.ru
http://www.smc-pneumatik.ru

Slovakia
SMC Priemyselnd Automatizacia, s.r.o.

Phone: +421 2 444 56725, Fax: +421 2 444 56028
E-mail: office @smc.sk
http://www.smc.sk

Slovenia

SMC industrijska Avtomatika d.o.o.
Mirnska cesta 7, SLO-8210 Trebnje
Phone: +386 7 3885412 Fax: +386 7 3885435
E-mail: office @smc.si

http://www.smc.si

mmmm— Spain
SMC Espaiia, S.A.

Zuazobidea 14, 01015 Vitoria

Phone: +34 945-184 100, Fax: +34 945-184 124
E-mail: post@smc.smces.es
http://www.smces.es

-I Sweden

SMC Pneumatics Sweden AB
Ekhagsvagen 29-31, S-141 71 Huddinge
Phone: +46 (0)8-603 12 00, Fax: +46 (0)8-603 12 90
E-mail: post@smcpneumatics.se
http://www.smc.nu

H Switzerland

SMC Pneumatik AG

Dorfstrasse 7, CH-8484 Weisslingen

Phone: +41 (0)52-396-3131, Fax: +41 (0)52-396-3191
E-mail: info@smc.ch

http://www.smc.ch

C* Turkey

Entek Pnématik San. ve Tic Ltd. Sti.

Perpa Tic. Merkezi Kat: 11 No: 1625, TR-80270 Okmeydani Istanbul
Phone: +90 (0)212-221-1512, Fax: +90 (0)212-221-1519
E-mail: smc-entek @entek.com.tr
http://www.entek.com.tr

™\ | L]

WZAIRN uk

SMC Pneumatics (UK) Ltd

Vincent Avenue, Crownhlll Milton Keynes, MK8 0AN
Phone: +44 (0)800 1382930 Fax: +44 (0)1908-555064

E-mail: sales@smcpneumatics.co.uk
http://www.smcpneumatics.co.uk

Némestie Matina Benku 10, SK-81107 Bratislava

OTHER SUBSIDIARIES WORLDWIDE:

ARGENTINA, AUSTRALIA, BOLIVIA, BRASIL, CANADA, CHILE,
CHINA, HONG KONG, INDIA, INDONESIA, MALAYSIA, MEXICO,
NEW ZEALAND, PHILIPPINES, SINGAPORE, SOUTH KOREA,
TAIWAN, THAILAND, USA, VENEZUELA

http://www.smceu.com
http://www.smcworld.com

SMC CORPORATION Akihabara UDX 15F, 4-14-1, Sotokanda, Chiyoda-ku, Tokyo 101-0021, JAPAN Phone: 03-5207-8249 FAX: 03-5298-5362
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and any obligation on the part of the manufacturer.



