Pneumatischer Parallelgreifer

Serie MHZ

06, 010, 616, 820, 925, 032, 040

Aktualisierung der Serie durch die Ergénzung

um neue Modelle und erweiterte Baugrossenvarianten
 Langhub/MHZL2 und Kompaktserie/MHZALI2-6 neu erganzt
« Standard MHZ2 um @6, @32 und @40 erweitert

* @6 neu bei MHZJ2 mit Staubschutzkappe
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Mit integrierter Kugelflihrung, exakte und

» Geharteter, rostfreier Stahl
Universelle Einbauméglichkeiten

* Passgenauigkeit
Zwei Passstifte verhindern ein
Verrutschen der Flhrung.

5 verschiedene Anbaumdglichkeiten in 3 Richtungen.

Axiale
Befestigung Aaaf
1 |

Seitliche
Befestigung

Vertikale
Befestigung

Wahlbarer Fingerabstand
(Standardausfithrung/MHZ2)

Standardausfiihrung Schmale Ausfiihrung
(vergleichbar mit MHQG2)  (vergleichbar mit MHQ2)

, I
1) o)
ol o 0| £ (¢} [¢]
() [} (e} (e} (e} [}
lan) (e
& ©
TT T1 B 8 T
Mit Befestigungs- Mit zentrischem Mit Befestigungs- o Mit
unger
: Ausfiihrungen der Gehdusebauform Position der Greiferfinger
Gndausfitung)  Ausfilhrungen mit zentrischem Befestigungszapfen
Seitlicher | Seitlicher |Mit Einsteck-| Mit Ein- | MitM3- | Mit M5- | Mit Uber- || Grundausfi |Befestigungs-| Durchgangs- | _ Flache
Anschluss |Anschluss lanschiuss fiir| baufitting |Anschluss [Anschluss | wurfmutter || rung (Befest- | bohrungen | bohrungen | Greiferfinger
SK(;ﬁxgaclh gung(g)%ohrun%en seitlich Scin Offnungs-/
. in Offnungs- hliessrichtun
Varianten- Sl ?
ubersicht o 4| =
o o
. Kolben-@ ) ) N
Serie [mmi Funktionsweise o oll ol | loll Hol | loll 1ol [loll 1]ol
Kompaktausfithrungen | |
Doppeltwirkend
Standard 6 (dEinfkaIchwirlé?’nd Y I I
rucklos gedffne
MHZA2-6 I I
o I:llit : Doppeltwirkend
ubschutz appe 6 (dEinfkalchwirlgfefnd‘)
MHZAJ2-6 Eirchwitond
(drucklos geschlossen)
Doppeltwirkend
6 Einfachwirkend
(drucklos gedffnet)
Einfachwirkend
Doppeltwirkend L
Standard 10! 16 (dEinfkalchwivlf_?fnd!)
rucklos gedffne
20,25 IR e :
Doppeltwirkend
32,40 | (oot yestnay
Einfachwirkend
Doppeltwirkend L
10! 16 (dEinfkalchwirlg?fndt)
rucklos geoffnet
20’ 25 Einfachwirkend : :
(drucklos geschlossen)
qupeltw?rkend
Mit 6 (druos Gesinen
Einfachwirkend
Staubschutz- eesillezza)
kappe Do i
ppeltwirkend @
MHZJ2 (5 ey
rucklos g net
20,25 U ; ;
(drucklos 1)
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stabile Fuihrung der Greiferfinger

-- Keine liber die Breite
der Fiihrung .
hinausragenden Teile schiene

--- Passgenauigkeit
beim%Niede?einbau

-~ Zentrierung an der Stirnseite

als Montagehilfe
Mehr Sicherheit beim Anbau durch eine 0.5 bis 2mm
grossere Bohrungstiefe als bei herkdmmlichen Modellen

Unterschiedliche Werkstickdurchmesser
sind mit einem Greifer zu handhaben

M Fast verdoppelte Standardhublange Langhiibe
H Auch die Langhubversion ist kompakt und leicht
Offnungs-/Schliess- M H z L2
weite [mm]
Serie Clisnl s elesehlESEn L Gewicht [g]  Geh#usedicke [mm]
MHzZL2-10 (0 60 16.4
MHZL2-16 2 (] 135 23.6
MHZL2-20 | L0l 270 27.6
MHZL2-25 | L0000 470 33.6

Die Werte in () gelten fur die Standardserie MHZ2.

Zahlreiche Bauformen und eine breite Auswahl an Grossenvarianten
Mit Staubschutzkappe .. &s =
Kompaktausfiihrung (ohne Signalgeber) 010 bis 025 \ " =
. — ﬁl
i

» »

Langhub
210 bis 925

<

032, 040

2 S\VC 2.1-3

910 bis @25




Pneumatischer
2-Finger
Parallelgreifer

Kompaktserie (ohne Signalgeber)

Serie MHZA2-6/MHZAJ2-6

Bestellschliissel
miza 2 —IRCE
MHZAJ 2 —|6|D

Anzahl Greiferfinger

2 |2 Finger

Kolbendurchmesser ¢

2.1-4

6 6mm

Funktionsweise ¢

Doppeltwirkend

Einfachwirkend (drucklos gedffnet)

Einfachwirkend (drucklos geschlossen)

- Chloroprenkautschuk (CK)
F Fluorkautschuk (FKM)
S Silikonkautschuk (Si)

¢ Ausfiihrungen der Gehdusebauform

Greiffingerposition ¢

[Standardausfiihrung]
- Angabe: Grundausfiihrung

2: Durchgangsbohrungen in
Offnungs-/Schliessrichtung

- Angabe:
Grundausfithrung

E: Ausfiihrung mit
Befestigungszapfen
Seitlicher Anschluss

(doppeltwirkend/einfachwirkend)
Anschlisse

Anschliisse

H: Ausfiihrung mit
Befestigungszapfen
Axialer Anschluss mit
@4-Uberwurfmutter
(einfachwirkend)

K: Ausfiihrung mit

: Ausfiihrung mit

Anschluss

Befestigungszapfen

Axialer Anschluss mit
@4-Einbaufitting
(einfachwirkend)

Befestigungszapfen
Axialer Anschluss
fir Gewinde M3
(einfachwirkend)

O
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Parallelgreifer/Kompaktserie Serie MHZAZ'G/MHZAJZ'G

Technische Daten

Symbole:
Doppeltwirkend

~

Einfachwirkend, drucklos geo6ffnet

!

Einfachwirkend, drucklos geschlossen

Medium Druckluft
i doppeltwirkend 0.15 bis 0.7MPa
getrllc(ebs- einfach-| drucklos gedffnet )
rue wirkend | grycklos geschlossen 0.3 bis 0.7MPa
Umgebungs- und Medientemperatur —10 bis 60 °C
Wiederholgenauigkeit +0.01mm

Max. Arbeitsfrequenz

180 Zyklen pro Minute

Schmierung

nicht erforderlich

Funktionsweise

doppeltwirkend, einfachwirkend

Ausfiihrungen
Haltekraft Anm. 1) Hub beim
Kolben- Effektive Haltekraft Schliess- Gewicht
Funktionsweise | Bezeichnung (%) je Greiferfinger [N] vorgang [a]
[mm] Aussen- Innen- (beide Seiten)
greifend greifend [mm]
doppelt- |MHZA2-6D 6 4 26
. 3.3 6.1
wirkend |MHZAJ2-6D| 6 4 27
sus |MHZA2-6S | 6 19 . 4 26
einfach-| %™ | MHZAJ2-6S| 6 4 27
wirkend| 4 o [MHZA2-6C | 6 . 37 4 26
MHZAJ2-6C| 6 ) 4 27

Anm. 1) Angaben giiltig bei einem Druck von 0.5MPa in der Hubmitte, Hebelarm L=20mm.

Optionen

¢ Gehause/Ausfiihrung mit Befestigungszapfen

Symbol|Position der Anschliisse Anschlussart Verfligbare Modelle
MHZA2-6/MHZAJ2-6 doppeltwirkend |einfachwirkend
- Standard M3 [ J [ J
E seitlicher Anschluss M3 [ J [ J
K Mit @4-Einbaufitting — [ J
H axialer Anschluss Mit @4-Uberwurfmutter — )
M M3 — [
ZS\VC 2.1-5



Serie MHZA2-6/MHZAJ2-6

Konstruktion/Standardausfiihrung MHZA2-6

Doppeltwirkend/ Greifer ge6ffnet

1 3

Einfachwirkend/drucklos gedffnet

=

H - -

Doppeltwirkend/ Greifer geschlossen

Jl\

Einfachwirkend/drucklos geschlossen

9 (9

Stiickliste Stiickliste

Pos. | Bezeichnung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 | Gehduse Aluminium-Legierung Hartanodisierung 14 | Sicherungsring Stahl vernickelt
2 | Kolben rostfreier Stahl 15 | Entliftungsstopfen Messing chemisch vernickelt
3 | Hebelarm rostfreier Stahl wéarmebehandelt 16 | Entliftungsfilter Polyvinylformal
4 | Fihrung rostfreier Stahl wérmebehandelt 17 | Feder (drucklos gedffnet) rostfreier Federstahl
5 | Greiferfinger rostfreier Stahl wérmebehandelt 18 | Feder (drucklos geschlossen) rostfreier Federstahl
6 | Haltevorrichtung rostfreier Stahl 19 | Halter (drucklos geschlossen) Messing chemisch vernickelt
7 | Stift rostfreier Stahl nitriert 20 | Distanzstiick (drucklos geschlossen) rostfreier Stahl
8 | Halter Messing chemisch vernickelt 21 | Abstreifer NBR
9 | Halterverriegelung rostfreier Stahl 22 | Kolbendichtung NBR

10 | Deckel Aluminium-Legierung Anodisierung 23 | Dichtung NBR

11 | Dampfungsring Urethan 24 | Dichtung NBR

12 | Stahlkugeln Chromlagerstahl

13 | Nadelwalze Chromlagerstahl

Service-Sets:

Bestell-Nr.

Beschreibung

MHZA6-PS

Das Set enthélt die Pos. 21, 22, 23 und 24 aus obiger Tabelle.

* Die Sets mit Ersatzdichtungen enthalten die Teile 21, 22, 23 und 24
zusammen in einem Set und sind erhaltlich unter Angabe der jeweiligen

Bestell-Nr.

Anm.) Wenden Sie sich beim Austauschen von Dichtungen an SMC.

2.1-6
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Parallelgreifer/Kompaktserie Serie MHZA2'6/MHZAJ2'6

Konstruktion/Mit Staubbschutzkappe MHZAJ2-6

Doppeltwirkend/Greifer geéffnet

Einfachwirkend/drucklos geo6ffnet

Einfachwirkend/drucklos geschlossen

0 1 19
Doppeltwirkend/Greifer geschlossen oUle
&
Stiickliste Stiickliste
Pos. | Bezeichnung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 | Gehduse Aluminium-Legierung Hartanodisierung CK Chloroprenkautschuk
2 | Kolben rostfreier Stahl 14 |Staubschutzkappe FKM Fluorkautschuk
3 | Hebelarm rostfreier Stahl wéarmebehandelt Si Silikonkautschuk
4 | Fihrung rostfreier Stahl wéarmebehandelt 15 |Sicherungsring Stahl vernickelt
5 | Greiferfinger rostfreier Stahl waérmebehandelt 16 |Entliiftungsstopfen Messing chemisch vernickelt
6 | Haltevorrichtung rostfreier Stahl 17 |Entliftungsfilter Polyvinylformal
7 | Stift rostfreier Stahl nitriert 18 |Feder (drucklos gedffnet) rostfreier Federstahl
8 | Halter Messing chemisch vernickelt 19 |Feder (drucklos geschlossen) rostfreier Federstahl
9 | Halterverriegelung rostfreier Stahl 20 |Halter (drucklos geschlossen) Messing chemisch vernickelt
10 | Deckel Aluminium-Legierung Anodisierung 21 | Distanzstiick (druckl. geschlossen) rostfreier Stahl
11 | Dampfungsring Urethan 22 | Abstreifer NBR
12 | Stahlkugeln Chromlagerstahl 23 |Kolbendichtung NBR
13 | Nadelwalze Chromlagerstahl 24 | Dichtung NBR
25 |Dichtung NBR

Service-Sets:

Bestell-Nr. Beschreibung Service-Sets: Staubschutzkappen
MHZAJ6-PS | Das Set enthalt die Pos. 22, 23, 24 und 25 aus obiger Tabelle. Material Bestell-Nr.
# Die Sets mit Ersatzdichtungen enthalten die Pos. 22, 23, 24 und 25 CK MHZAJ2-J6
zusammen in einem Set und sind erhaltlich unter Angabe der jeweiligen FKM MHZAJ2-J6F
Bestell-Nr. Sj MHZAJ2-J6S

O




Serie MHZA2-6/MHZAJ2-6

Abmessungen/Standardausfiihrug

MHZA2-6[] Massstab: 100%
Doppeltwirkend/einfachwirkend
Grundausfiihrung
M3
(Anschluss Schliessen)*
4 X M2 M3
(Gewinde fiir Anbauteile) (Anschluss Offnen)*
w
°5 o
<~ o
N A o/ r
4 H@ % ©
2.5 5 4.3
121
- —————
2 X M3 Durchgangsbohrung (Befestigungsgewinde)
Durchmesser Durchgangsbohrung 2.6
© oo (Befestigungsbohrung)
%) <
T T
)
O 4 77777777 _L b
12 .9_k o I = = N
[\ j -
o N v ||y T O
bid D)
— <
+H oo
Y o
4 o7H8 09 Tiefe 15 5| < 1 16.5
| c
10 £0.05 5 §
™ &5 5 29.8
2 X M2 Gewindetiefe 4,5 %8 -
(Befestigungsgewinde) o 44
12
|
2 X M2 Gewindetiefe 4
(Befestigungsgewinde)
* Bei Modellen mit Einfachwirkung dient eine der beiden Bohrungen zur Entliftung.
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Parallelgreifer/Kompaktserie Serie MHZA2'6/MHZAJ2'6

Abmessungen/Mit Staubschutzkappe

MHZAJ2-6[ ] Massstab: 100%
Doppeltwirkend/einfachwirkend
Grundausfiihrung M3
(Anschluss Schliessen)*
4 X M2 M3
© (Gewinde fir Anbauteile) (Anschluss Offnen)*
Og ©
) - 4 - - #%
‘ \JJ“ d
2.5 5 .l 43
121
* Bei Modellen mit Einfachwirkung dient eine der beiden Bohrungen zur Entliftung.
2 X M3 Durchgangsbohrung (Befestigungsgewinde)
o5 Durchmesser Durchgangsbohrung 2.6 (Befestigungsbohrung)
<
\ / © I
: 2]
& -
- g - o R
idan
/ | 0.022
w @7H8*) 9% Tiefe 1.5 o =
14| o °% 16.5
— [so)
2 X M2 Gewindetiefe 4,5 gl &
(Befestigungsgewinde) S 8 1 19.7
ol 5
3 44
(o)
12
8
<
o
- -
’— D)
— A4
s - - )
ksl L éz ‘

O
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2 X M2 Gewindetiefe 4
(Befestigungsgewinde)
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Serie MHZAZ2-6
Ausfuhrung der Greiferfinger

Befestigungsbohrungen seitlich [1]

4-M2 x 0.4
Gewinde fur Anbauteile
0-¢ & ©
N

25 5

+ Andere technische Daten und Abmessungen als die oben angegebenen entsprechen denen der Grundausfiihrung.

Durchgangsbohrungen in Offnungs-/Schliessrichtung [2]

4-2.4

Montagebohrung fir Anbauteile

2.5 5

o @

* Andere technische Daten und Abmessungen als die oben angegebenen entsprechen denen der Grundausfiihrung.

Flache Greiferfinger [3]

Vs WY

A EEAA)
3.5

\g

Noo
%9

+

3.5

7.2

gedffnet 5
geschlossen 1+

4 X M2 Gewindetiefe 3
Gewinde fir Anbauteile

Gewicht: 25g

+ Andere technische Daten und Abmessungen als die oben angegebenen entsprechen denen der Grundausfiihrung.

2.1-10
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Serie MHZA2-6/MHZAJ2-6
Gehausebauform: mit Befestigungszapfen

Verfugbare Modelle

Symbol| Position der Anschii Anschlussart Verfligbares Modell
y osttion der Anschiusse MHZA2 MHZAJ2 |doppeltwirkend] einfachwirkend
E Seitlicher Anschluss M3 [ ] [ J
H Mit @4-Uberwurfmutter — )
K Axialer Anschluss Mit @4-Einbaufitting — [ J
M M3 — [ J
Seitlicher Anschluss [E]
MHZA2-6[LE MHZAJ2-6L ILIE
Zentrischer Befestigungszapfen
= @
\_ﬂl 9 o § [ | o
o - - - - _%
N
— o © = I —
®
©
Q
10 415 23.7
33.8 12
* Andere technische Daten und Abmessungen als die oben angegebenen entsprechen + Andere technische Daten und Abmessungen als die oben angegebe-
denen der Grundausfiihrung. nen entsprechen denen der Grundausfuhrung bzw. den Abmessun-
gen des zentrischen Befestigungszapfens der Ausfiihrung MHZA.
Axialer Anschluss (mit Uberwurfmutter) [H]
MHZA2-63 [H MHZzZAJ2-63 [ H
Uberwurfmutter

Zentrischer Befestigungszapfen

verwendbarer Schlauch- @4

[

20

—
—1]

@
] ] é
xR
2
Q
415 7
33.8 12 8.5

* Andere technische Daten und Abmessungen als die oben angegebenen entsprechen

denen der Grundausfiihrung.

Verwendbarer Schlauch

[

©

23.7

* Andere technische Daten und Abmessungen als die oben angegebenen

entsprechen denen der Grundausfihrung bzw. den Abmessungen des
zentrischen Befestigungszapfens der Ausfihrung MHZA.

\WI Nylon-Schlauch | Weichnylon-Schlauch |Polyurethan-Schlauch | g Polyurethan-
Techn. Daten T0425 TS0425 TU0425 TCUO0425B-1
Aussendurchmesser [mm] 4 4 4 4
Max. Betriebsdruck [MPa] 1.0 0.8 0.5 0.5
Minimaler Biegeradius [mm] 13 12 10 —
Betriebstemperatur [°C] —20 bis 60 -20 bis 60 -20 bis 60 -20 bis 60
Material Nylon 12 Nylon 12 Polyurethan Polyurethan

O
2
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Serie MHZA2-6/MHZAJ2-6

Axialer Anschluss (mit Einsteckfitting) [K]

MHZA2-65 K

MHZAJ2-65 K

verwendbarer Schlauch- @4

[
[

Zentrischer Befestigungszapfen §§
— o g
\_U_L @ O N 5 8
ﬁﬂi e @
4|5 max. 6.7
10 33.8 12

* Andere technische Daten und Abmessungen als die oben angegebenen entsprechen

denen der Grundausfiihrung.

23.7

* Andere technische Daten und Abmessungen als die oben

angegebenen entsprechen denen der Grundausfiihrung bzw. den
Abmessungen des zentrischen Befestigungszapfens der Ausfiihrung

Verwendbarer Schlauch
ezeichnung/Modell| Nylon-Schlauch |Weichnylon-Schlauch| Polyurethan-Schlauch [Polyurethan-Spiralschlauch
Techn. Daten T0425 TS0425 TUO0425 TCU0425B-1
Aussendurchmesser [mm] 4 4 4 4
Max. Betriebsdruck [MPa] 1.0 0.8 0.5 0.5
Minimaler Biegeradius [mm] 13 12 10 —
Betriebstemperatur [°C] —20 bis 60 —20 bis 60 —20 bis 60 —20 bis 60
Material Nylon 12 Nylon 12 Polyurethan Polyurethan
Axialer Anschluss (M3-Gewinde ) [M]
MHZA2-65(1M MHZAJ2-65 (M
M3
Anschluss

Zentrischer Befestigungszapfen

= Andere technische Daten und Abmessungen als die oben angegebenen entsprechen

denen der Grundausfiihrung.

2]
T o g ]
!—Di @ @ %8 [
415 ®
3
10 33.8 12

* Andere technische Daten und Abmessungen als die oben angegebe-

nen entsprechen denen der Grundausfiihrung bzw. den Abmessungen

GeWiCh t des zentrischen Befestigungszapfens der Ausfiihrung MHZA.
fe]
Ausfiihrung mit Befestigungszapfen (Symbol)
Modell
E H K M
MHZA2-61] 28 28 28 28
MHZAJ2-6[ 1] 29 29 29 29
2.1-12 ZS\VC



Standardausfihrung

Serie MHZ2

Pneumatischer
Parallelgreifer

Bestellschliissel

Izl MHZ2 —(6]D

-MVI9PVL

Anzahl GreiferfingeI

2 | 2 Finger

Kolbendurchmesser
6 6mm

Funktionsweise ¢
D | doppeltwirkend
S | einfachwirkend (drucklos getffnet)
C | einfachwirkend (drucklos geschlossen)

Greiffingerposition e

Signalgebermodell

[ ohne Signalgeber (eingebauter Magnet)

+ \Wahlen Sie aus unten stehender Tabelle ein
geeignetes Modell.

[Standardausfiihrung]

seitlich

- Angabe: Grundausfithrung  1: Befestigungsbohrungen

2: Durchgangsbohrungen in
Offnungs-/Schliessrichtung

3: Flache Greiferfinger

Signalgeberauswahl/: Siehe S. 2.11-... fiir detaillierte technische Daten zu den Signalgebern.

. ) Signalgeber Teilenummer | Anschlusskabelldnge [m]*
Ausfilh-|Sonder- |Elektrischer| LED- [Anschluss Ausgangsspannung Anordnung elekt. Engange | 0.5 | 3 5 Anwendung
rung  [funktion | Eingang |Anzeige |(Ausgang) Dc TAC| vertikal | seitich (_') L | @

o, 3-Draht MONV | MON | @ | ® | —

§’§ Finge- 3(gpl\r‘1) Nllzgyv MoP . o= i
co| _ Ja -Draht {54y 140y | — e | o | — | Relais,
S gossene PNP — —

£L (PNP) F8P [ K ) SPS
o5 Kabel > _Draht MOBV | M9B | @ | ® | —

u i F8B — e[ ef—

*Langenangabe fiir Anschlusskabel: 0.5..... - (Beispiel)MIN

am ... L (Beispie)MONL
5m...... Z (Beispie)MINZ

O
2

2.1-13



Serie MHZ2

Bestellschliissel

010 bis G251\ |3 Vo2

16/D

—MOPVL

o Signalgebermodell

- [ ohne Signalgeber (eingebauter Magnet)

x Wéhlen Sie aus unten stehender Tabelle ein
geeignetes Signalgebermodell.

» Ausfiihrungen der Gehausebauform

Anzahl Greiferfinger
2 |2 Finger
Kolbendurchmesser e
10| 10mm
16| 16mm
20 | 20mm Funktionsweise ¢
25| 25mm D | Doppeltwirkend
S | Einfachwirkend (drucklos gedffnet)
C | Einfachwirkend (drucklos geschlossen)
Greiferfingerposition e
Standardausfiihrung Schmale Ausfiihrung
[vergleichbar mit MHQG?2] [vergleichbar mit MHQ2]
- Angabe: N: Grundausfithrung <

- Angabe:
Grundausfiihrung

E: Ausfiihrung mit

W: Ausfiihrung mit Befesti-

Befestigungszapfen
Seitlicher Anschluss
(doppeltwirkend/
einfachwirkend)

gungszapfen

Axialer Anschluss mit
@4 Einbaufitting fiir
Koaxial-Schlauch
(doppeltwirkend)

Anschluss

Grundausfiihrung

1: Befestigungs-
bohrungen
seitlich

2: Durchgangs-
bohrungen in
Offnungs-/
Schliess-
richtung

i N1:

| N2:Durchgangs-

Befestigungs-
bohrungen
seitlich

bohrungen in
Offnungs-/
Schliess-
richtung

3: Flache Greiferfinger

£

Fiir die flachen Greiferfinger besteht nicht die Option fiir
schmale und Standardausfiihrung. Wenn Sie eine mit
MHQG2/MHQ2 kompatible Ausfiihrung bendtigen, siche
-X51 der Anfertigung auf Bestellung auf Seite 2.1-57.

K: Ausfiihrung

mit M: Ausfiihrung mit
Befestigungs- Befestigungs-
zapfen zapfen

Axialer Axialer
Anschluss mit Anschluss mit
04- Gewinde M5

Einbaufitting

(einfachwirkend

Signalgeberauswahl/: Siehe S. 2.11-... fiir detaillierte technische Daten zu den Signalgebern.

) ) Bignalgeber Teilenummer | Anschlusskabellange (m}* Verfiigbares Modell
Ausfiih- Sond_er— Elektnscher LED- Anschluss | Ausgangsspannung Anordnung eekt Engange 05 3 5 Anwendung
rung [funktion | Eingang - Anzelge {Ausgang DC AC | vertikal [ seitich | (<) | U | @ B10| 8160201025
5V, 12V Y69A | Y59A [ ] [ ) —  [IC-Steuerung o e o | o
3-Draht MONV| MON | @ | @ | — o oo
(NPN) 12v FBN | — | o | ® | — | ~ o oo
§ s -Drant 5V, 12V Y7PV | YIP | @ ® | — |0 Steuenng o oo o
o — "ora MOPV | MOP | @ | @ | — o oo
© (PNP) 12V
5 F8P — [ ) ) — [ AK B
n : Y69B | Y59B | @ ° — — |Relas, ® | ® | ® | @
[ E - —_ !
& moe 192 prant| 24| 1av MOBV| MB | @ | @ | — SPS oo e
2 gossene F8B — ° e | — e o o
S Kabel 3-Draht 5V, 12V Y7NWV| Y7NW | @ ) — |G- Steuerung (I )
% Diagnose- (NPN) 12V MONWV|MONW | @ [ ) — - o 0
i angzeige 3-Draht 5V, 12V Y7PWV| Y7PW | @ [ ] —  |IC-Steuerung o o
2-farbige (PNP) MOPWV| MOPW | @ o | — o e
LED) b _Draht 12v Y7BWV|Y7BW | @ [ ) — - o 0
Foora MO9BWV/M9BW | @ | @ | — DD
« Ldngenangabe fiir Anschlusskabel: 0.5m ...... - (Beispiel) M9N
3am ... L (Beispiel) MINL
5m........ Z (Beispiel) Y59AZ

Anm. 1) Achten Sie auf die Hysterese bei Ausfiihrungen mit 2-farbiger
LED-Anzeige. Sollten Sie diese Ausfiihrungen verwenden,
beachten Sie den Abschnitt "Signalgeberhysterese" auf Seite

2.1-52.

Anm. 3) Die Befestigung mit Durchgangsbohrungen ist nicht mdglich
bei Verwendung der Signalgebermodelle D-Y59, D-Y69, oder

2.1-14
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Parallelgreifer/Standard Serie MH22

Bestellschliissel

uxrd eV MHZ2 — (32| D] —M9PVL

Anzahl Greiferfinger

2 |2 Finger

Kolbendurchmesser e Signalgebermodell

_82 | 32mm - [ohne Signalgeber (eingebauter Magnet)

_40 | 40mm . . « \Wahlen Sie aus unten stehender Tabelle ein geeignetes
Funktionsweise Signalgebermodell.

D | doppeltwirkend
S | einfachwirkend (drucklos gedffnet)
C | einfachwirkend (drucklos geschlossen)

Greiferfingerposition ¢

Standardausfiihrung
- Angabe: Grundausfiihrung 1: Befestigungsbohrungen 2: Durchgangsbohrungen in 3: Flache Greiferfinger
seitlich Offnungs-/Schliessrichtung

Signalgeberauswahl/: Siehe S. 2.11-... fiir detaillierte Technische Daten zu den Signalgebern.

?..”S' Sonder- Flektrischer | LED- |Anschluss [Ausgangsspannung SlgnalgeberTg|I?nr_ G Anwendung f'”_
ih- funktion | Eingang Pnzeige [Ausgang) Anordnung elektr. Eingdnge | 0.5 3 5 Kolben-@
rung DC AC | vertikal | seitlich| (-) (L) (2) 032|340
5V, 12V Y69A | Y59A [ J [ ] —  |C-Steuerg. [ K]
3{5?&‘; 1oV MONV | MON | @ o | — o e
. F8N — [ J [ J — [ K
% - Drant 5V, 12V YIPV | Y7P | @ ° — |C- Steverg. oo
% — (PNP) 19v MOPV | M9OP [ ] [ ] — [ K]
5 Einge- F8P | — [ @ o | — oo
0’_) gossene | Ja 24V | . Y69B | Y59B [ J () — — |Relais,| ® | ®
2 Kabel P -Draht 12V M9BV | M9B [ ] [ ] — SPS [ K]
2 F8B — ° ° — D
s 3-Draht 5V, 12V Y7ZNWV| YZNW | @ ° —  Jc-Steuerg. ol e
2 ) (NPN) 12V MONWV| MONW | @ ° — — (K
© Diagnose
W [ anzeige 3-Draht 5V, 12V Y7PWV| Y7PW | @ ° —  |C-Steverg. (A )
2-farbige (PNP) M9PWV| MOPW | @ [ — o @
Anzeige) b Drant 12v Y7BWV| Y7BW | @ o | — | — oo
M9BWV| M9BW | @ [ — [ 1K ]
= Ldngenangabe fiir Anschlusskabel: 0.5m...... - (Beispiel) M9IN
3m ... L (Beispiel) MIONL
5m ... Z (Beispiel) Y59AZ

Anm. 1) Achten Sie auf die Hysterese bei Ausfiihrungen mit 2-farbiger Anzeige. Sollten Sie
diese Ausfiithrungen verwenden, beachten Sie den Abschnitt "Signalgeberhysterese" auf
Seite 2.1-52.

O
2
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Serie MHZ2

o6

910 bis @25

@32, 940

Symbole:
Doppeltwirkend

-

Einfachwirkend, drucklos geo6ffnet

!

Einfachwirkend, drucklos geschlossen

AN
v

2.1-16

Technische Daten

Medium Druckluft
@6: 0.15 bis 0.7MPa
doppeltwirkend @10: 0.2 bis 0.7MPa
Betriebs- @16 bis @40: 0.1 bis 0.7MPa
druck . drucklos @6: 0.3 bis 0.7MPa
einfach- ge6ffnet ;
wirkend/drucklos @10: 0.35 bis 0.7MPa
geschlossen @16 bis ©@40: 0.25 bis 0.7MPa

Umgebungs-/Medientemperatur

-10 bis 60°C

Wiederholgenauigkeit

@6 bis @25: +0.01mm
@32, @40: £0.02mm

Max. Arbeitsfrequenz

@6 bis @25: 180 Zyklen pro Minute

@32, B40: 60 Zyklen pro Minute

Schmierung

nicht erforderlich

Funktionsweise

doppeltwirkend, einfachwirkend

Signalgeber (optional) Anm.)

elektronischer Signalgeber (3-Draht, 2-Draht)

Anm.) Siehe Seite 2.11-1 flr ndhere Angaben zu den Technischen Daten der Signalgeber.

Modelle
Haltekraft Anm. 1) Hub beim p—
Funktions- Kolben- Effektive Haltekraft Schliess- |~ iont
weise Modell 14} je Greiferfinger [N] vorgang
[mm] | Aussengreifend | Innengreifend (dOFEﬁfrlﬁ?'t'g) [a]
MHZ2-6D 6 3.3 6.1 4 27
MHZ2-10D(N) 10 11 17 4 55
D MHZ2-16D(N) 16 34 45 6 115
oppelt-
wirkend |MHZ2-20D(N) 20 42 66 10 235
MHZ2-25D(N), 25 65 104 14 430
MHZ2-32D 32 158 193 22 715
MHZ2-40D 40 254 318 30 1275
» MHZ2-6S 6 1.9 4 27
é MHZ2-10S(N)| 10 7.1 4 55
9 |MHZ2-16S(N), 16 27 6 115
3’ MHZ2-20S(N)| 20 33 — 10 240
S |[MHZ2-25D(N)| 25 45 14 435
S [MHZ2-32s 32 131 22 760
Einfach-| © |MHZ2-40S 40 217 30 1370
wirkend| & |MHZ2-6C 6 3.7 4 27
8 |MHZ2-10C(N) 10 13 4 55
5 |MHZ2-16C(N) 16 38 6 115
& [MHZ2-20C(N)| 20 — 57 10 240
8 |MHZ2-25C(N)| 25 83 14 430
€ |MHZ2-32C 32 161 22 760
S |MHZ2-40C 40 267 30 1370
Anm. 1) Die Werte gelten bei einem Druck von 0.5MPa, in der Hubmitte, Hebelarm L = 20mm.
Anm. 2) Bei den angegebenen Werten wurde das Signalgebergewicht nicht berticksichtigt.
Optionen
¢ Gehause/Ausfiihrung mit Befestigungszapfen
P Anschlussart Verflighares Modell
nschluss- -
SYmooll " position |z gwzz 0 MH22-1G‘Msz-ZO‘MHZZ-ZS‘MHZZ-sz Miz2-4900pPel iniach:
- Grundausfiihrung M3 M5 [ J [ J
E  [Seitlicher Anschiuss| — M3 M5 — [ J [
W |Axialer Anschluss| — | mit @4-Einbaufitting fiir Koaxial-Schlauch — ® —
K  |Axialer Anschluss| — mit @4-Einbaufitting — — [ J
M |Axialer Anschluss| — M5 — — [ J

* Entnehmen Sie detaillierte Angaben zu den Geh&useausfiihrungen aus den technischen Daten zu den

Optionen auf Seite 2.1-28.

O
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Reinraumserie: Pneumatischer Greifer

Parallelgreifer/Standard Serie MH22

11—MHZ2 —

Reinraumserie I

11-: Vakuumausfiihrung

Kolbendurchmesser e

lw)

—M9PL

~10 | 10mm
16| 16mm
20| 20mm
25 | 25mm

Funktionsweise @

D | Doppeltwirkend

Signalgeberauswahl/: Siehe S. 2.11-1 fiir detaillierte technische Daten zu den Signalgebern.

Signalgebermodell

[ ohne Signalgeber (eingebauter Magnet)

+ Wahlen Sie aus unten stehender Tabelle ein
verwendbares Signalgebermodell.

» Greiffingerposition™

+ Siehe "Bestellschliissel" auf S. 2.1-15.

) i Ausgangs-  $ignalgeber Teilenummer |Anschiusskabellange [m]* A
Ausfuh-Sondler- Elektnscher LED- Anschluss spannung  [Anordnung elekt, Engange 05 3 5 nwendung
rung  ffunktion | Eingang - Anzeige (Ausgang) 5 o e T el [ seitiin| () | (L) | @
a 3-Draht MONV MON (] [ ] —
83 Fnge- Srahi WoPv | or | e | e | =
= 3-Draht Relais,
é‘_z’ — gossene Ja (PNP) 24V 12V | — FsP — ° ° — — SPS
=D Kabel M9BV M9B J o —
o D .
i P -Draht FSB — ° ° —
« Lingenangabe fiir Anschlusskabel: 0.5m ...... - (Beispiel) M9ON
3M e L (Beispiel) MONL
5M e Z (Beispiel) MINZ
Technische Daten
Medium Druckluft
. @310: 0.2 bis 0.7MPa
Betriebsdruck 016 bis 025: 0.1 bis 0.7MPa
Umgebungs- und Medientemperatur -10 bis 60°C
Wiederholgenauigkeit +0.01mm
Max. Arbeitsfrequenz 180 Zyklen pro Minute
Schmierung nicht erforderlich
Funktionsweise doppeltwirkend
Partikelbildungsgrad Grad 2
Signalgeber (optional) elektronischer Signalgeber (3-Draht, 2-Draht)
- d
/ > Entliftungsanschluss
G / / Die gezielte
S g’ L’ Absaugung derim
| . Lig Inneren erzeugten
2 . . Partikel verhindert
s ihre Ausbreitung in
3 den Reinraum.
=
W,
d,.
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Serie MHZ2

Konstruktion/MHZ2-6]

Doppeltwirkend/Greifer geoffnet

Vi
K

N/

Doppeltwirkend/Greifer geschlossen

Einfachwirkend/drucklos geodffnet

Einfachwirkend/drucklos geschlossen

Y= i
Stiickliste Stiickliste
Pos. | Bezeichnung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung

1 | Gehduse Aluminium-Legierung Hartanodisierung 14 | Stahlkugeln Chromlagerstahl

2 | Kolben rostfreier Stahl 15 | Nadelwalze Chromlagerstahl

3 | Hebelarm rostfreier Stahl wérmebehandelt 16 | Sicherungsring Stahl vernickelt
4 | Fuhrung rostfreier Stahl warmebehandelt 17 | Entliiftungsstopfen Messing chemisch vernickelt
5 | Greiferfinger rostfreier Stahl wérmebehandelt 18 | Entliiftungsfilter Polyvinylformal

6 | Haltevorrichtung rostfreier Stahl 19 | Feder (drucklos gedffnet) rostfreier Federstahl

7 | Stift rostfreier Stahl nitriert 20 | Feder (drucklos geschlossen) rostfreier Federstahl

8 Magnethalter rostfreier Stahl 21 | Abstreifer NBR

9 | Halter Messing chemisch vernickelt 22 | Kolbendichtung NBR
10 | Halterverriegelung rostfreier Stahl 23 | Dichtung NBR
11 | Deckel Aluminium-Legierung Anodisierung 24 | Dichtung NBR
12 | Dampfungsring Urethan
13 | Magnet Magnet vernickelt

Service-Sets:

Bestell-Nr.

Beschreibung

MHZ6-PS

Das Set enthélt die Pos. 21, 22, 23 und 24 aus obiger Tabelle.

+ Die Sets mit Ersatzdichtungen enthalten die Pos. 21, 22, 23 und 24 zusammen

in einem Set und sind erhaltlich unter Angabe der jeweiligen Bestell-Nr.
Anm.) Wenden Sie sich beim Austauschen von Dichtungen an SMC.

2.1-18
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Parallelgreifer/Kompaktserie Serie MHZA2'6/MHZAJ2'6

Konstruktion/MHZ2-10L1 bis 40|

Doppeltwirkend/Greifer gedffnet

KT

\z

]

_/

=

AN

Einfachwirkend/drucklos geo6ffnet

/4

!

Einfachwirkend/drucklos geschlossen

o
= ; I
el <
— I
&l
<
@ T
— 1
o e
—
— I
O ¢
¥
Stiickliste Stickliste
Pos. | Beschreibung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 | Gehause Aluminium-Legierung Hartanodisierung 11 | Stahlkugeln Chromlagerstahl
5 | Kolben (o] Q, a16: ros'tf‘reier SFahI @20 bi§ 940: 12 | Nadelwalze Chromlagerstahl
20 bis @40: Aluminium-Legierung| Hartanodisierung 13 | Zylinderstift rostfreier Stahl
3 |Hebelarm rostfreier Stahl wérmebehandelt 14 | Sicherungsring Stahl vernickelt
4 | Fiihrung rostfreier Stahl warmebehandelt 15 | Entliiftungsstopfen A Messing chemisch vernickelt
5 | Greiferfinger rostfreier Stahl warmebehandelt 16 | Entliiftungsfilter A Polyvinylformal
6 | Haltevorrichtung rostfreier Stahl 17 | Feder (drucklos gedffnet) rostfreier Federstahl
7 | Stift rostfreier Stahl nitriert 18 | Feder (drucklos geschlossen) rostfreier Federstahl
8 |Deckel gwbis 02.5: synthetischer Kunststoff 032_, 9402 19 | Abstreifer NBR
32, @40: Aluminium-Legierung|  Anodisierung 20 | Kolbendichtung NBR
Dampfungsring Urethan 21 | Dichtung NBR
10 | Gummimagnet | synthetischer Kautschuk
Service-Sets:
Bestell-Nr. Beschreibung
MHZ2-10D | MHZ2-16D | MHZ2-20D | MHZ2-25D | MHZ2-32D | MHZ2-40D |Die Sets enthalten die Pos. 19, 20
MHZ10-PS | MHZ16-PS | MHZ20-PS | MHZ25-PS | MHZ32-PS | MHZ40-PS und 21 aus obiger Tabelle.

* Die Service-Sets enthalten die Artikel Pos. 19, 20, und 21 und sind erhéltlich unter Angabe der jeweiligen Bestellnr.

O
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Serie MHZ2

Abmessungen
-
Massstab: 100%
MHZ2-6L1
Doppeltwirkend/einfachwirkend
Grundausfiihrung M3 .
(Anschluss Schliessen)™
M3
.. m
AX M2 (Anschluss Offnen)
© (Gewinde flir Anbauteile)
< {/ / -
- H@%—C ==
2.5 . 5 5.5
17
* Bei Modellen mit Einfachwirkung dient eine der beiden Bohrungen zur Entliftung.
2 X M3 Durchgangsbohrung (Befestigungsgewinde)
Durchmesser Durchgangsbohrung 2.6 (Befestigungsbohrung)
<
el

Q
I
20
20

<
os
100.05 ) og
. ol 5 " 25.5 .
= @
0.022 =
O7H8 " Tiefe 1.5 o 2
s £ 5 38.8 |
Hel [%]
a5 5
53

Abmessungen der Nut

fiir Signalgeber
( o B
Signalgeber
Befestigungsnut
(fiir D-FOJ)
4.8
o7 0
© H | (V)
N - -

2.1-20
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Parallelgreifer/Standard Serie MH22

Abmessungen

MHZzZ2-10C] Massstab: 90%

Doppeltwirkend/einfachwirkend

Grundausfiihrung M3
4 XM2.5 (Anschluss "Schliessen" )*
(Gewinde fur Anbauteile)
M3
8 (Anschluss "Offnen")*
o<
0 et
©
N_a \ -
9— I -
~
W
3 5.7
9
19
o +0.025 ief
2H9 o Tiefe 3 * Bei Modellen mit Einfachwirkung dient eine der beiden Bohrungen zur Entliiftung.
5.2 10.02 4 X M3 Gewindetiefe 5.5 (Befestigungsgewinde)
h Durchmesser Durchgangsbohrung 2.6 (Befestigungsbohrung)
o T
<
i
R I —= & RS
& ole J:
p= N
+
© S & 0O
4 A
+0.043 __
@11HY o Tiefe2 qol oo 03
12 N
~ -
16.4 *0.05 o | = 12 6 37.8
- 2]
2 X M3 Gewindetiefe 6 2| 8
- - = = 57
(Befestigungsgewinde) 9 5}
o| 8
© 27
-©
\ ~
o= ‘ =
N
@
2 X M3 Gewindetiefe 6
(Befestigungsgewinde)
Abmessungen der Nut
fiir Signalgeber
, .. . 6.2
Fingerposition/Schmale Ausfiihrung Nut fiir
_— Y — = —_ — 5 Signalgeber
MHZ2-10CIN | [ |
| [o & - \
| \ o4 [©
— <
\ < \ ©0
go o -G} _é")_
~
Lo}
5| 3 e |
ol 3
5| £ - -
“— <
\ 3 § \ Anm.) Bei Einsatz der Signalgebermodelle D-
° o J Y59, D-Y69, oder D-Y7 ist ein Einbau

(

mittels Durchgangsbohrung nicht méglich.

Z; SNIC 2.1-21



Serie MHZ2

Abmessungen
MHZ2-16[ Massstab: 65%
Doppeltwirkend/einfachwirkend
. M5
run flilhrun
Grundausfiihru 9 4X M3 (Anschluss "Schliessen")*
(Gewinde fur Anbauteile)
M5
(Anschluss "Offnen")*
#
-, = @
o
9 \J
°%| 4 7
o]
7.5
19
+0.005 * Bei Modellen mit Einfachwirkung dient eine der beiden Bohrungen zur Entluftung.
@3H9 "y Tiefe 3 4 X M4 Gewindetiefe 8 (Befestigungsgewinde)
Durchmesser Durchgangsbohrung 3.4 (Befestigungsbohrung) Anm.)
6.5 £0.02

o3
[Te)
}@b | > B
Pf\ ] © 0 <
[ Baldll 3 “
=) gy --
+
N b e T o
oy ~
o o
1 @17H9*304 Tiefe2  +° om' 15 24.5
5 . 3—
236 0.05 S 7 75 42.5
| 8
£| = 67.3
2 X M4 Gewindetiefe 8 3 2
(Befestigungsgewinde) © ) 30
&
. = ©
Q
2 X M4 Gewindetiefe 4,5
(Befestigungsgewinde)
Abmessungen der Nut
fiir Signalgeber
( - - T T
6.2
Nut fur
5 Signalgeber
Fingerposition/Schmale Ausfiihrung | (fur D-YOJ) ‘
- - - 7 T T/ T T T/ o
MHZ2-16[IN \ ° g \
@ -
3 @
[Te)
\ \
| ‘ Nut fir
N \ Signalgeber \
¥ B | (fur D-FOJ) |
© 21 00
s L )
© _ _
£
| 3 | Anm.) Bei Einsatz der Signalgebermodelle D-Y59, D-Y69,

.

2.1-22
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Parallelgreifer/Standard Serie MH22

Abmessungen

MHZzZ2-20C] Massstab: 60%

Doppeltwirkend/einfachwirkend M5
Grundausfiihrung 4 X M4 (Anschluss "Schliessen")*

(Gewinde fur Anbauteile)

M5
(Anschluss "Offnen")*
| | v
TS & Te] e o
[ e A{ -
wn
=} YA
o
= 5 9
10
23

* Bei Modellen mit Einfachwirkung dient eine der beiden Bohrungen zur Entliiftung.

@4H9* 3% Tiefe 4

4 X M5 Gewindetiefe 10 (Befestigungsgewinde)

7.510.02 Durchmesser Durchgangsbohrung 4.3 (Befestigungsbohrung)
o5
[ee]
> ¢ | & @
A;foa; —%————{
5 8 o 2 8
o
? A$’ 0)i(o e} ,ﬁ,i,,{
s ot © B
N
021H9 "0 %% Tiefe 3 99| ©F 20 29
18 8
[ 9.5 52.8
27.6 £0.05 S| 5
5| 3 84.8
2 X M5 Gewindetiefe 10 £ 5
ol
Befestigungsgewinde, g 3
( gungsg ) o g 35
{.\
il il J
T8l e o
P91 == )
-
A
2 X M5 Gewindetiefe 8
(Befestigungsgewinde)
Abmessungen der Nut
fiir Signalgeber
6.2
Fingerposition/Schmale Ausfiihrung 5 Nut o
[ _ ut fur
( A Signalgeber
MHZ2-200IN \ (fur D-YOJ) \
& & %18l @ |
y O |
| | \ &
| —— : | : \ \)li
N <
qe| o9 Nut fir
* o -é} \ pIC Signalgeber \
ol L_ | -@-F ? (fur D-FOJ) |
=
&l s |
% § 2.1
\ &S| o \ e ——
N . . _ J Anm.) Bei Einsatz der Signalgebermodelle D-Y59, D-Y69,

oder D-Y7 ist ein Einbau mittels Durchgangs-
bohrung nicht méglich. 2.1-23
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Serie MHZ2

Abmessungen
MHZ2-25[ | Massstab: 50%
Doppeltwirkend/einfachwirkend
Grundausfiihrung M5
f *
4X M5 (Anschluss Schliessen)
(Gewinde fir Anbauteile) M5
(Anschluss Offnen)*
) ) —
e S
= JJ
8
o<
N 6 12
10.7
23.5
+ Bei Modellen mit Einfachwirkung dient eine der beiden Bohrungen zur Entluftung.
@4H9*3%%° Tiefe 4 i deti : :
0 4 X M6 Gewindetiefe 12 (Befestigungsgewinde)
10 +0.02 o5 Durchmesser Durchgangsbohrung 5.1 (Befestigungsbohrung) Anm.)
o
" G | L%
AR —t—
SIS 3 S
N
1 B\ @<ez I —
H !
@ L : )
IS 1
ol ®
@26H9 " 0092 Tiefe 35 §i°| ©% 25 30
22 ™
o| 3 11 63.6
33.6 0.05 3 5
. . o 3 102.7
2 X M6 Gewindetiefe 12 R=g e]
(Befestigungsgewinde) 3 '<CU-; 36.5
R
Y
1 1 J
¢ o N
1 1 3V
I I |
_(\
A
2 X M6 Gewindetiefe 10
(Befestigungsgewinde)
Abmessungen der Nut
fiir Signalgeber
6.2
5 Nut far
Fingerposition/Schmale Ausfiihrung Signalgeber
- — = = - — | (fiir D-YD) |
MHZ2-25[IN &
—] - RFLB |
b d
T : I@; © ‘
‘ ,4,,7,,& ‘ o F \\ -
| 4 ‘ t \ j//‘t—‘ Nut fir
I ‘ AR Signalgeber ‘
s .
2o oZ e ﬂ (far D-FO)
Jd © | |
w| 2 L 3.5
QN Q
N [7]
- (%2}
| 5| 8 | - =
‘ 51 g | Anm.) Bei Einsatz der Signalgebermodelle D-Y59, D-
g g Y69, oder D-Y7 st ein Einbau mittels
- _ ___ _ _ — J Durchgangsbohrung nicht méglich.

O
e
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Parallelgreifer/Standard Serie MHZA2

Abmessungen
MHZ2-32[ ] Massstab: 40%
Doppeltwirkend/einfachwirkend
Grundausfﬁhrung Werte in ( ) sind die Abmessungen der
einfachwirkenden Ausfuihrung.
4 X M6 M5
(Gewinde fiir Anbauteile) (Anschluss Schliessen)*
M5
(Anschluss Offnen)*
P
A4
) i
o1 8
9 g
Q A4
oQ
Yo}
- 7
\ 11
14
31 (37)
@5H9 *39%0 Tiete 5
+ Bei Modellen mit Einfachwirkung dient eine der beiden Bohrungen zur Entliftung.
120.02 4 X M6 Gewindetiefe 13 (Befestigungsgewinde)
oo Durchmesser Durchgangsbohrung 5.1
& (Befestigungsbohrung)
] r ! | L& ©
J:,} <:: B . - ]
: ¢ g 5 : - ¢
8
g ® H 7 — - 7J= %k
\ @34H9 "% Tiefe 4 ~ o -
Yo| o7 29 40 (49)
26 | ®° .
4020.1 2 o 12 67 (76)
- %]
3] [%]
2-M6 x 1 Gewindetiefe 13 £l 2 113 (122)
(Befestigungsgewinde) :EJ’ § 48 (57)
(@2}
)
e - -- ~ +@—@' % 1r--tH 3 E 8
62, . ‘ ®ﬁ =
=
5 Nut fiir —
Signalgeber 2 X M6 Gewindetiefe 10
(fur D-YO) (Befestigungsgewinde)
o _
1 @ Y 1
I - L{) I
. LA -
[sV)
o | )
G} Nut far
LT Signalgeber
(fur D-FOJ)
! 3.3 !
Anm.) Bei Einsatz der Signalgebermodelle D-Y59, D-
Y69, oder D-Y7 ist ein Einbau mittels
Durchgangsbohrung nicht méglich.
r
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Serie MHZ2

Abmessungen
-
MHZ2-40(] Massstab: 40%
DoppeItWIrkend/elnfachWIrkend Werte in ( ) sind die Abmessungen der
Grundausfi]hrung einfachwirkenden Ausfihrung.
4X M8 _ : M5
(Gewinde fiir Anbauteile) (Anschiuss Schliessen)*
&
A4
S = S
&
© Ve
9 I
oo /)
(DI !
9 17 12
38 (45)
M5
0.03 (Anschluss Offnen)*
@5H9 *9:9%0 Tigfe 5 , . , o _ .
= Bei Modellen mit Einfachwirkung dient eine der beiden Bohrungen zur Entliftung.
144002 4 X M8 Gewindetiefe 16 (Befestigungsgewinde)
05 Durchmesser Durchgangsbohrung 6.6 (Befestigungsgewinde) Anm.)
<
Tf“@ 1 **L & @
[ R
i (2]
- g = - - - 8
]
5 4@ o e——
[«2) 1
& o ] © O
PN
242H9 "0 %% Tiefe 4 4
[te]
Y| o2 36 49 (62)
32 53
o c
© & 15 83 (96)
4810.1 ‘g g
5 5 139 (152)
2 X M8 Gewindetiefe 17 S ]
(Befestigungsgewinde) 2
58 (71)
- T T T T/
6.2
Nut fur
5 Signalgeber ‘ @
(fur D-YOJ)
1
| | T o : o
‘ < {9 _@ ‘ - - -' Lo
34 L o ®
% \) 2 X M8 Gewindetiefe 13
- - (Befestigungsgewinde)
‘ LR @ Nut fiir ‘
Signalgeber
\ il P — \
e ‘ (fur D-FO)

o )

Anm.) Bei Einsatz der Signalgebermodelle D-Y59, D-Y69,
oder D-Y7 ist ein Einbau mittels Durchgangsboh-
rung nicht méglich.
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Standardausfiihrung /serie MHZ2

Position der Greiferfinger

Befestigungsbohrungen seitlich [1/N1]

Durchgangsbohrungen in Offnungs-/Schliessrichtung [2/N2]

4-H

Montagebohrung fiir Anbauteile

4-MM
Gewin—de fur Anbauteile A B
(&)
] & - q ]
' L o @
f—@—er & |
o U v D
W
A
[mm] [mm]
Modell A B (03 MM Modell A B H
MHZ2- 6011 2.5 5 2 M2 MHZz2- 612 25| 5 2.4
MHZ2-1000), O 3 5.7 2 M2.5 MHZ2-1000%, O 3 5.7 2.9
MHZ2-16), O 4 7 2.5 M3 MHZ2-16032 (1 4 7 3.4
MHZz2-200}), O 5 9 4 M4 MHZ2-200}2 [ 5 9 4.5
MHZz2-25[), O 6 12 5 M5 MHZz2-2502 [ 6 12 5.5
MHZ2-32[11[] 7 14 6 M6 MHZ2-32[12[] 7 14 6.6
MHZ2-4011] 9 17 7 M8 MHZ2-40120] 9 17 9

* Andere technische Daten und Abmessungen als die oben angegebenen
entsprechen denen der Grundausfiihrung (einschl. schmale Ausfiihrung).

Flache Greiferfinger [3]

# Andere technische Daten und Abmessungen als die
oben angegebenen entsprechen denen der

Grundausfiihrung (einschl. schmale Ausfuihrung).

4-MM Gewindetiefe L

Gewinde flr Anbauteile

2|
fof¥e
[a] @ @ m| <
O
(&)
a O m\
<
O 1o
3‘ i
F
.C.]
[mm]
Modell A B c D F G J K MM L | w | Gewont
offen |geschl. [a]
MHZ2- 613 «1) 2 35| 72| 75| - |5 5|1 %% - - M2 3 | 450 26
MHZ2-100130 :2), «3) | 2.45 6 52 | 109 | 2 54%2211.49,| 4.45| 2H9 *0% M2.5 5 5 fos 55
MHZ2-1601300 +2), 3 | 3.05 8 83 | 141 | 25 |74%%(1.49,| 58 | 2.5H9* % M3 6 | 850 115
MHZ2-200130+2),+3 | 3.95 | 10 | 105 | 179 | 3 [11.6'2°|1.6%,| 7.45| 3H9 +00% M4 8 | 10905 235
MHZ2-2501300 -2, +3) | 4.9 12 | 131 | 218 | 4 |16 8°|2 9,| 89 | 4H9 % M5 10 | 12 5os 420
MHZ2-32130] 7.3 20 | 18 346 | 5 25 77|83 9,|14.8 | 5H9 9% M6 12 | 15 505 | 740 (785)+4)
MHZ2-400130 8.7 24 | 22 414 | 6 |33 2°|3 9,]17.7 | 6H9 5% M8 16 | 18 905 | 1335 (1430) #4)
=1) Verwenden Sie zur Montage von Anbauteilen M2-Innensechskantschrauben mit einem Kopf-@ von 3.3, bzw. M2-Linsenkopfschrauben.
%2) Andere technische Daten und Abmessungen als die oben angegebenen entsprechen denen der Grundausfiihrung (einschl. schmale Ausfiihrung).
«3) Die Gesamtlange ist dieselbe wie bei der Ausflihrung MHQ(G) mit flachen Greiferfingern.
=4) Werte in ( ) gelten fur die einfachwirkende Ausfiihrung.
ZS\VC 2.1-27



Standardausfiihrung /serie MHZ2
Gehausebauform: mit Befestigungszapfen

Verfugbare Modelle

Anschlussart Verfuigbare Modelle
" = infachwirkend
Symbol - |Position der Anschliisse | \ppyzo.10 | MHZz2-16 | MHZ2-20 | MHZ2-25 |doppeltwirkend ciniaciryiren
drucklos gedffnet | drucklos geschlossen
E Seitlicher Anschluss M3 M5 ° [ ] )
w mit J4-Einbaufitting flr Koaxial-Schlauch [ J — —
K Axialer Anschluss mit @4-Einbaufitting — o ®
M M5 x 0.8 — [ [
Seitlicher Anschluss [E]
Nut fiir Signal- [mm]
geber (4 Positionen) Modell A B D1 D2 E
(ausser @10) ode Set-Nr.
zentrischer Befestigungszapfen MHZ2-10C01 | MHZ-A1010 | 15 7 128 :8:8212 11 52.8
— N MHZ2-1600] | MHZ-A1610 | 20 | 10 | 16f8 085 | 15 | 58.7
‘—L & & S MHZ2-200001 | MHZ-A2010 | 22 | 12 | 2018333 | 19 | 705
- — 8 MHZ2-2500] | MHZ-A2510 | 25 | 15 | 258 383 | 24 | 829
S Q Andere Abmessungen und technische Daten entsprechen denen der Standardausfiihrung.
| U]
5| B
E A
Nut fur Signal-
geber (doppelseitig)

« Siehe Abmessungstabelle.

* Bei Verwendung von Signalgebern ist keine seitliche Montage mittels Durchgangsbohrungen maéglich.

Axialer Anschluss (Einsteckanschluss fiir Koaxial-Schlauch) [W]

Nut fir Signal-

geber (4 Positionen)

(ausser @10)

-~

Nut fur Signal-
geber (doppelseitig)

* Siehe Abmessungstabelle.

= Bei Verwendung von Signalgebern ist keine seitliche Montage mittels Durchgangsbohrungen méglich.

[mm]
Modell A B D1 D2 E
MHZ2-10010] 15 7 12f8 25045 11 | 52.8
verfligbarer Koaxial-Schlauch MHZ2-161] 20 10 16f8 0918 15 | 58.7
trischer Befesti f -
e s ngszar MHZ2-2000 | 22 | 12 20f8 352 19 | 705
— N
f aﬂ‘—’ﬂ gJ MHZ2-25000] 25 | 15 25f8 23053 24 | 829
- n 11 - Andere Abmessungen und technische Daten entsprechen denen der Standardausfiihrung.
I - a) .. . o
H— @& Verfiigbare Koaxial-Schlauche
o o Referenzsymbol
.5 -
U oD | B max Techn. Daten Modell|  TW04B-20
E A Aussendurchmesser 4mm
Max. Betriebsdruck 0.6MPa
O (Ausserer Weg) Min. Biegeradius 10mm
| Goorer o Betriebstemperatur —20 bis 60 °C
b, Material Nylon 12

Wechsel von koaxialem zu einfachem Schlauch

Der Wechsel zu einem einfachen Schlauch ist méglich durch Einsatz
eines Fittings mit "Y"-Verzweigung oder eines T-Fittings.

In diesem speziellen Fall sind Einfachschlauchverschraubungen und
Schléuche fiir 3.2 erforderlich.

—

Koaxial-Schlauch

2.1-28

T-Stiick
:KWT04-S23

"Y"-Verzweigung
:KWU04-S23

. Koaxial-
AN einf. Schlauch\ Schlauch
Koaxial- (o)™ W FOED)
schlauch @ Q
= . =N
einf. Schlauch einf. Schlauch

T-Fitting, T-Fitting mit unterschiedlichen Durchmessern,
Y-Verzweigung, T-Stiick mit Einschraubgewinde

Siehe Katalog CAT.E004-A "Schlauchsysteme fir Koaxial-Schlauche"
fur Informationen zu den Koaxialschlauchen.

einfacher Schlauch

l Koaxial-Schlauch

1

Markierung[Q]- - gg:",':?rfsgp

/

% /

=

Markierung [1]-+ Offnen der Finge@

O
5



Axialer Anschluss (mit Einsteckfitting) [K]

Parallelgreifer/Langhub Serie MHZL2

[mm]
Nut fur
Signalgeber (4 Positionen) Modell A B D1 D2 E
(ausser &10) Verfiigbare Schiduche MHZ2-10010] 15 7 1218 918 11 | 52.8
zentrischer Befestigungszapfen MHZ2-16C1C] 20 10 1618 :82812 15 | 58.7
G}m gl MHZz2-2000 | 22 | 12 20f8 %8 19 | 705
= ] ~g MHZ2-25[1] 25 | 15 258 “05s 24 | 829
- . H— 8 Andere Abmessungen und technische Daten entsprechen denen der Standardausfihrung.
© max. 5 verwendbarer Schlauch
5B Bezeichnung/| Nylon- |Weichnylon- | Polyurethan-| Spiral-
E A Modell schlauch | schlauch schlauch | Schlauch
Nut fir Signal-
geber (doppelseitig) techn. Daten T0425 | TS0425 | TU0425 | TCU0425B-1
+ Siehe Abmessungstabelle. Aussendlurchmesser [mm] 4 4 4 4
« Bei Verwendung von Signalgebern ist keine seitliche Montage mittels Max. Betriebsdruck [MPa] 1.0 0.8 0.5 0.5
Durchgangsbohrungen maglich. Min. Biegeradius 13 12 10 —
Betriebstemperatur [°C] [-20 bis 60 |-20 bis 60 |20 bis 60 | —20 bis 60
Material Nylon 12 | Nylon 12 | Polyurethan | Polyurethan
Axialer Schraubanschluss (mit M5-Gewinde ) [M]
[mm]
Nut fur Signal- Modell A B D1 D2 E
M5 geber (4 Positionen) 0016
Anschluss (ausser @10) MHZ2-10C11 15 7 1218 -0.043 11 | 52.8
Zentrischer Befestigungszapfen MHZ2-16[1] 20 | 10 16f8 0ot 15 | 58.7
o 8 MHZ2-201] 22 | 12 20f8 o 19 | 70.5
& @ S MHZ2-251] 25 | 15 2518 0028 24 | 829
1 o Andere Abmessungen und technische Daten entsprechen denen der Standardausfiihrung.
[ Q
v ¢
5| B
E A
Nut firr Signal-
geber (doppelseitig)

* Siehe Abmessungstabelle.

 Bei Verwendung von Signalgebern ist keine seitliche Montage mittels Durchgangsbohrungen méglich.

Gewicht
fe]
Modell Ausfiihrung mit Befestigungszapfen (Symbol)
E ' K M
MHZ2-10C0] 65 64 66 65
MHZ2-16[1] 148 147 148 147
MHZ2-20C1] 277 277 277 277
MHZ2-25[1] 495 495 496 494
% S\VC 2.1-29



Langhub

Pneumatischer

Parallelgreifer Serie M HZ L2

Bestellschlussel
Anzahl GreiferfingeI
2 |2 Finger
Kolbendurchmesser @ _ _ ¢ Signalgebermodell
10| 10mm !:unktlonswelse - | ohne Signalgeber (singebauter Magnet)
16 16mm D D'oppelt\INIrkend — += Wahlen Sie aus unten stehender Tabelle ein
20| 20mm S | Einfachwirkend (drucklos gedfinet) verwendbares Signalgebermodell.
25 | 25mm C | Einfachwirkend (drucklos geschlossen)
Greiferfingerposition @ » Ausfithrungen der Gehausebauform
- Angabe: - Angabe: E: Ausfiihrung mit W: Ausfiihrung mit Befesti-
i Grundausfihrun Befestigungszapfen gungszapfen .
Grundausfihrung g 9 Seiticher Ansohluss Axialer Anschluss mit @4
(doppeltwirkend/ Einsteckfitting fir Koaxial-
einfachwirkend) Schlauch
(doppeltwirkend)
Anschluss
1: Befestigungs-
bohrungen
seitlich

2: Durchgangs-
bohrungenin
Offnungs-/
Schliess-
richtung

M: Ausfiihrung mit

K: Ausfiihrung mit
Befestigungszapfen
Axialer Anschluss mit
@4-Einbaufitting
(einfachwirkend)

Axialer Anschluss
mit Gewinde M5
(einfachwirkend)

Signalgeberauswahl/: Siehe S. 2.11-... fiir detaillierte technische Daten zu den Signalgebern.

. ignalgeber Teilenummer Anschlusskabellinge () Verflighare Modelle
Aus- | Sonder- |Elektrischer | LED- [Anschluss Ausgangsspannung Anordnung ekt Engange 05 3 5 Anwendung
i funkti i i : :
fihrung| funktion | Eingang |Anzeige ((Ausgang) 0C AC | vetkd | seitlich ) L 2) @10 | @16 | @20 | @25
5V, 12V Y69A | Y59A () ® —  [C-Steuerung [ [ d ® [
3-Draht MONV | MON | e ° — e | o | o
(NPN) 12V F8N - ° ° — B ° ) °

3 Dot 5V, 12V Y7PV | YIP | e ° — |t~ Steuenng e (o (o [ @

S| — 3 Draft MOPV| MP | ® | ® | — o (o | o

s (PNP) 12V

g F8P - (] [ J — [ J [ [

'¢§ Einge- | Ja o4y __|Ye9B | Y59B [ ) [ ] — — | Relais, |_ @ [ [ ] [ ]

g D -Draht 12V M9BV | M9B [ ) [ ) — SPS [ ] [ ) [ )

2 gossene F8B - ) ) — [ ° ®

5 Kabel 3-Draht 5V, 12V Y7NWV| Y7NW [ ] [ ] —  |C-Steuerung [ ] [ ]

e D (NPN) 12V MONWV| MONW | e ° — - ° °

% Diagnose-

S | anzeige 3-Draht 5V, 12V Y7PWV| Y7/PW | @ o —  IC-Steuerung o [ )
(2-farbige (PNP) MO9PWV| MOPW [ ) [ ] — ® )
Anzeige) -Draht 12v Y7BWV| Y7BW [ ) [ ) — _ [ ) [ )

[ M9BWV| M9BW () [ J — [ J [ J
= Ldngenangabe fiir Anschlusskabel: 0.5m ... - (Beispiel) MIN

3M L (Beispiel) MINL

5M.veene Z (Beispiel) Y59AZ

Anm. 1) Achten Sie auf die Hysterese bei Ausfiihrungen mit 2-farbiger Anzeige. Sollten Sie
diese Ausfiihrungen verwenden, beachten Sie den Abschnitt "Signalgeberhysterese"
auf Seite 2.1-52.

Anm. 3) Die Befestigung mit Durchgangsbohrungen ist nicht méglich bei Verwendung der
Signalgebermodelle D-Y59, D-Y69, oder D-Y7.

O
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Parallelgreifer/Langhub Serie MHZL2

Technische Daten

Medium Druckluft
. doppeltwirkend . @10: 0.2 b|§ 0.7MPa
Betriebs- @16 bis ©@25: 0.1 bis 0.7MPa
# druck  [aigrach.| drucklos gedffnet @10: 0.35 bis 0.7MPa

g wirkend | drucklos geschlossen @16 bis @25: 0.25 bis 0.7MPa
Umgebungs- und Medientemperatur —10 bis 60 C
Wiederholgenauigkeit +0.01mm
Max. Arbeitsfrequenz 120 Zyklen pro Minute
Schmierung nicht erforderlich
Funktionsweise doppeltwirkend, einfachwirkend
Signalgeber (optional) Am) elektronischer Signalgeber (3-Draht, 2-Draht)

Anm.) Siehe S. 2.11-... fur detaillierte technische Daten zu den Signalgebern.

Symbole: Ausfihrungen
Doppeltwirkend
Haltekraft Anm- 1) Hub beim

Funktions- Kolben- Effektive Haltekraft Schliess- . )
: Modell 9] je Greiferfinger [N] vorgang | Gewicht

WEIEE . . (doppelseitig)

4‘ [mm] | Aussengreifend | Innengreifend o] [

MHZL2-10D 10 11 17 8 60
doppelt- | MHZL2-16D | 16 34 45 12 135
Einfachwirkend, drucklos geoffnet wirkend | MHZL2-20D| 20 42 66 18 270
MHZL2-25D 25 65 104 22 470
g MHZL2-10S 10 7.1 8 70
‘S, | MHZL2-16S 16 27 _ 12 145
J7 % MHZL2-20S 20 33 18 290
sinfach- | S | MHZL2-258 | 25 50 22 515
Einfachwirkend, drucklos geschlossen wikend | & | MHZL2-10C| 10 13 8 70
g MHZL2-16C 16 _ 38 12 140
£ | MHZL2-20C | 20 57 18 290
3 £ | MHZL2-25C 25 85 22 515

Anm. 1) Angaben giiltig bei einem Druck von 0.5MPa in der Hubmitte, Hebelarm L=20mm.
Anm. 2) Bei den angegebenen Werten wurde das Signalgebergewicht nicht beruicksichtigt.

Optionen
¢ Gehause/Ausfiihrung mit Befestigungszapfen
Verfugbare
Anschlussart
Symbol| Anschiuss- Mo ?"fe -
position | Muz1 2-10 | MHZL2-16 | MHZL2-20 | MHZL2-25 [19pPeltieiniach:
- Grundausfiihrung M3 M5 [ [ ]
E Seitlicher Anschluss M3 M5 [ J [ J
w Axialer Anschluss mit @4-Einbaufitting fur Koaxial-Schlauch [ —
K Axialer Anschluss mit @4-Einbaufitting — [
M Axialer Anschluss M5 — [

* Entnehmen Sie detaillierte Angaben zu den Geh&useausfiihrungen aus den Technischen Daten zu
den Optionen auf Seite 2.1-39 und 2.1-40.

O
2

2.1-31



Serie MHZL2

Konstruktion/MHZL2-10L1 bis 25|

Doppeltwirkend/Greifer ge6ffnet

a

®®®®© D0
Ay

g

Einfachwirkend/drucklos geoéffnet

Wﬂ”

[

ey

Einfachwirkend/drucklos geschlossen

| L ®
it *
o .
YO
[
Doppeltwirkend/Greifer geschlossen i
f
A\ [ | |
I
I
f
Stiickliste Stiickliste
Pos. Bezeichnung Material Bemerkung Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 Gehé&use Aluminium-Legierung Hartanodisierung 11 | Stahlkugeln Chromlagerstahl
@10, @16: rostfreier Stahl @20, 925 12 | Nadelwalze Chromlagerstahl
2 | Kolben @20, @25: Aluminium-Legierung| Hartanodisierung 13 | Zylinderstift rostfreier Stahl
3 Hebelarm rostfreier Stahl warmebehandelt 14 | Sicherungsring Stahl vernickelt
4 | Fihrung rostfreier Stahl wéarmebehandelt 15 | Entliiftungsstopfen A Messing chemisch vernickelt
5 | Greiferfinger rostfreier Stahl wéarmebehandelt 16 | Entliiftungsfilter A Polyvinylformal
6 | Haltevorrichtung rostfreier Stahl 17 | Feder rostfreier Federstahl
7 | Stift rostfreier Stahl nitriert 18 | Abstreifer NBR
8 | Deckel Aluminium-Legierung Anodisierung 19 | Kolbendichtung NBR
9 | Dampfungsring Urethan 20 | O-Ring NBR
10 | Gummimagnet | synthetischer Kautschuk
Service-Sets:
Bestell-Nr. Beschreibung
B T Die Sets enthalten die Pos. 18, 19 und 20 aus obiger Tabelle.
MHZL10-PS | MHZL16-PS | MHZL20-PS | MHZL25-PS

+ Die Sets mit Ersatzdichtungen enthalten die Pos. 18, 19, und 20 zusammen in einem Set und sind
erhdltlich unter Angabe der dem jeweiligen Zylinderinnendurchmesser entsprechenden Bestellnummer.
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Abmessungen

Parallelgreifer/Langhub Serie MHZL2

MHZL2-10L]

Doppeltwirkend/einfachwirkend

Grundausfiihrung

@2H9 "% Tiete 3

5.2 10.02

7.6 0.02

Z11H9" 022 Tiete 2

4 XM2.5

M3

(Gewinde fiir Anbauteile)

| O

. , Massstab: 100%
(Anschluss Schliessen)™
Werte in ( ) geben die
| Abmessungen der

einfachwirkenden

-0.05

5

Ausfuhrung an.

11

‘ e

21 (31)

M3
(Anschluss ‘Offnen?)*

* Bei Modellen mit Einfachwirkung dient eine der beiden Bohrungen zur Entliftung.

4 X M3 Gewindetiefe 5,5 (Befestigungsgewinde)

Durchmesser Durchgangsbohrung 2.6 (Befestigungsbohrung)

23
35

o O

12

16.4 0.05

2 X M3 Gewindetiefe 6
(Befestigungsgewinde)

16

+2.2
0

gedffnet 19.2

0

geschlossen 11.2 g4

12 6

25 (35)

37.8(47.8)

57 (67)

29 (39)

11.4

O
2

2 X M3 Gewindetiefe 6
(Befestigungsgewinde)

Abmessungen der Nut
fiir $ignalgeber

|

6.2

5.4

5.4

J

Anm.) Bei Einsatz der Signalgebermodelle D-Y59, D-Y69,
oder D-Y7 ist ein Einbau mittels
Durchgangsbohrung nicht méglich.
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Serie MHZL2

Abmessungen

MHZL2-16[]

Doppeltwirkend/einfachwirkend

Grundausfiihrung

@3H9 ™y

0025 1iote 3

6.510.02

4 X M3

M5

(Anschluss "Schliessen")*

11 £0.02

30.6

23.6 £0.05

2 X M4 Gewindetiefe 8

(Befestigungsgewinde)

Abmessungen der Nut

217H9* 3% Tiefe 2

L

fiir Signalgeber
6.2
5
| i | 0
S [ts]
>
= oY
p= 7

&
4
.

5.8

2.1

6.2

J

Anm.) Bei Einsatz der Signalgebermodelle D-Y59, D-Y69, oder
D-Y7 ist ein Einbau mittels Durchgangsbohrung nicht
moglich.

2.1-34

(Gewinde fiir Anbauteile)

ALJ@_I%

0
8 0,05

Massstab: 75%

Werte in ( ) sind die Abmessungen der
einfachwirkenden Ausfiihrung.

M5
(Anschluss "Offnen")*

13

25 (30)

* Bei Modellen mit Einfachwirkung dient eine der beiden Bohrungen zur Entliftung.

4 X M4 Gewindetiefe 8 (Befestigungsgewinde)

47

OL:)? Durchmesser Durchgangsbohrung 3.4 (Befestigungsbohrung) A"™m)
— [£8 |
—-—
4 E - <
N
‘Li,,iJ‘ © {L\ Y
J
N < 31 (36)
ol o3
. PP 45.2 (50.2)
o ¥
| B
£ < 70 (75)
:0 <
2| 2
el g 36 (41)
I (]
2 X M4 Gewindetiefe 4,5
(Befestigungsgewinde)

O



Parallelgreifer/Langhub Serie MHZL2

Abmessungen
MHZL2-20(] Massstab: 60%
Doppeltwirkend/einfachwirkend
.. Werte in () sind die Abmessungen der
Grundausfiihrung einfachwirkenden Ausfiihrung.
M5
2% Md (Anschluss "Schliessen")*
(Gewinde furr Anbauteile) \t\
8
¥ E T 0
== | -
8 r
o
e
5 1 .9 10
M5 30 (36)
(Anschluss "Offnen")*
= Bei Modellen mit Einfachwirkung dient eine der beiden Bohrungen zur Entliiftung.
2 X M5 Gewindetiefe 10
(Befestigungsgewinde) 4 X M5 Gewindetiefe 10 (Befestigungsgewinde)
7.5 40.02 Durchmesser Durchgangsbohrung 4.3 (Befestigungsbohrung)
@4H9 *0 %% Tiefe 4 o9
[se]
JiE — [ 2
ql N [sY} =<4 o o o
~ o © @
% {I‘} O)|(o/NA 1 - --—
, O :
e '@ I e {E} O
hY =
18 ¥O|o? 20 36 (42)
@
276 0.05 ol L 9.5 . 58 (64)
' 3| g 90 (96)
@21H9 *2.952 Tiefe 3 8| 4
£ = 43 (49)
B B
() (0]
o
(;\
il 1 J
Abmessungen der Nut %@, i I . @
. . =1 -
fiir Signalgeber — o
e - - B ¢
2 X M5 Gewindetiefe 8
5 (Befestigungsgewinde)
‘ol o] -l
| (T |
J
\w/$*
e i
I (o2}
i 21 1. 5 i
t 6.2 J
Anm.) Bei Einsatz der Signalgebermodelle D-Y59, D-Y69,
oder D-Y7 ist ein Einbau mittels Durchgangsbohrung
nicht méglich.
’—
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Serie MHZL2

Abmessungen

MHZL.2-250]

Doppeltwirkend/einfachwirkend
Grundausﬁ]hrung Werte in () sind die Abmessungen der

einfachwirkenden Ausfiihrung.

M5
4X M5 (Anschluss Schliessen)*
(Gewinde flr Anbauteile) \}“
N N Y
|
- === =E - I
8 €
o5
(9]
Tholela2 JopNms
33 (43) (Anschluss Offnen)*
2 X M6 Gewindeticfe 12 4 X M6 Gewindetiefe 12 (Befestigungsgewinde)
Bofost nd Durchmesser Durchgangsbohrung 5.1
(Befestigungsgewinde) (Befestigungsbohrung) Anm.)
10 $0.02 -
———— o o.
@4H9 *3-9%C Tiefe 4 e
—| =2
Yo} . o - (o)
8 N~ - J [$p)
=1 -
+ |
© I
= 12 o
0 ol o3 40 (50)
33.6 4005 e 25 11 66.9 (76.9)
[se) —
— j
226H9 "0 %% Tiefe 3.5 Il 8 106 (116)
c| O
£l = 48 (58)
Q [%]
(o2} Q
(o)}
Q_]’\
— =)
«\—é}- = - &
Abmessungen der Nut [ |
fiir Signalgeber Q
( o 6.2 o R 2 X M6 Gewindetiefe 10
5 - (Befestigungsgewinde)
0
67 @_ f = = Bei Modellen mit Einfachwirkung dient eine der beiden Bohrungen zur Entlliftung.
[
1 7 1
I o l I
U\ | WA
O ECZgIn
0
3.5 5 -
i 6.2 i

L . .

Anm.) Bei Einsatz der Signalgebermodelle D-Y59, D-
Y69, oder D-Y7 ist ein Einbau mittels
Durchgangsbohrung nicht moglich.
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Langhub /serie MHZL2
Position der Greiferfinger

Durchgangshohrungen in Offnungs-/Schliessrichtung [2]

Befestigungsbohrungen seitlich [1]

e 4H
Montagebohrung fir
© @ Anbauteile by (D@
oofgre———
\%
4-MM @
@)
Geﬂde ftr Anbauteile A
o —
] o )
o ©
AR )
QO © 18}
o I |
A B I
[mm] [mm]
Modell A B C MM Modell A B H
MHZL2-10001 3 5.7 2 M2.5 MHZL2-10002] 3 5.7 2.9
MHZL2-16[110] 4 7 2.5 M3 MHZL2-16[12[] 4 7 3.4
MHZL2-20]1] 5 9 4 M4 MHZL2-2012(] 5 9 4.5
MHZL2-25[110] 6 12 5 M5 MHZL2-25[12[] 6 12 5.5
= Andere technische Daten und Abmessungen als die oben angegebenen = Andere technische Daten und Abmessungen als die oben
entsprechen denen der Grundausfiihrung. angegebenen entsprechen denen der Grundausfiihrung
Flache Greiffinger [3]
4-MM Gewindetiefe L
Gewinde flir Anbauteile
- ¥ — L
1 |
o K:":' — @ /j
[0} - - -
o O
o | © & . @ «f <
ﬂ‘ 4 - -
F
1.C.|
[mm]
G Gewicht [g]
Modell A B C D F J K MM L w doppelt-| einfach-
offen |geschlossen wirkend | wirkend
MHZL2-10130] 2.45 7 52 | 11.9 2 9.4%2211.45%,| 4.95 2H9 *0.02% M2.5 5 59| 60 70
MHZzL2-160130] 3.3 9 83 | 156 | 2.5 [134+22[1.49,] 6.55 | 2.5H9 *29% M3 6 | 890 135 | 145
MHZL2-200130] 395 | 12 | 105 | 199 | 3 [196%3%) 1.69,| 8.45 | 3HQ+002s M4 8 [1029,| 270 | 290
MHZL2-25[13[] 4.9 14 13.1 | 23.8 4 24 +26/2 9.1 99 4H9 *0.0%0 M5 10 |12 §¢s| 460 | 505
= Andere technische Daten und Abmessungen als die oben angegebenen entsprechen denen der Grundausfiihrung.
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Langhub /serie MHZL2
Gehausebauform: mit Befestigungszapfen

Verfigbare Modelle
Anschlussart Verfligbare Modelle
iti s einfachwirkend
Symbol | Position der Anschliisse| \pz) 5 10 | MHZL2-16 | MHZL2-20 | MHZL2-25 |doppeltwirkend k
drucklos gedffnet | drucklos geschlossen
E Seitlicher Anschluss M3 M5 o [ J [ J
w mit @4-Einbaufitting flr Koaxial-Schlauch [ ] — —
K Axialer Anschluss mit @4-Einbaufitting — [l (4
M M5 x 0.8 — (J [ J
Seitlicher Anschluss [E]
Nut fUr(43i nal. ) [mm]
eber ositionen,
g Modell Set-Nr. A | B D1 D2 | E1 | E2
(ausser @10) ] )
Zentrischer Befestigungszapfen MHZL2-10000] | MHZ-A1010 | 15| 7|12f8 50i3| 11 |52.8(62.8
— § MHZL2-16C]] | MHZ-A1610 | 20 | 10 [16f8 00ia| 15 |61.4|66.4
\—L & & Q_ MHZL2-20000] | MHZ-A2010 | 22 | 12 |20f8 Joz| 19 |75.7[81.7
- — - 8 MHZL2-25000 | MHZ-A2510 | 25 | 15 |25f8 65| 24 [86.2|96.2
5 @ Andere Abmessungen und technische Daten entsprechen denen der Standardausfihrung.
(I
‘ E1 (doppeltwirkend) 5|.B
E2 (einfachwirkend) A

Nut fiir Signal-
geber (doppelseitig)

« Siehe Abmessungstabelle.

* Bei Verwendung von Signalgebern ist keine seitliche Montage mittels Durchgangsbohrungen mdglich.

Axialer Schraubanschluss (Einsteckanschluss fiir Koaxial-Schlauch) [W]

Nut fur Signal-

geber (4 Positionen)

(ausser @10)

v

Nut fir Signal-
geber (doppelseitig)

* Siehe Abmessungstabelle.

* Bei Verwendung von Signalgebern ist keine seitliche Montage mittels Durchgangs-

bohrungen méglich.

[mm]
Modell A B D1 D2 E1
MHZL2-1000 | 15 7 1218 150 11 | 52.8
Verwendbarer Koaxial-Schlauch 0016
Zentrischer Befestigungszapfen MHZL2-2001] 29 12 20f8 _g,ggg 19 75.7
_ o :
f & gJ MHzL2-2500 | 25 | 15 25f8 9920 24 | 862
& | _‘Z - Andere Abmessungen und technische Daten entsprechen denen der Standardausfiihrung.
g1 N a
— — verfiigbarer Koaxial-Schlauch
® @ Referenzsymbol
b om0 5| B max. 5 4 Techn. Daten Modelll - Two4B-20
E1 A Aussendurchmesser 4mm
Max. Betriebsdruck 0.6MPa
O (russerer Weg) Min. Biegeradius 10mm
. Betriebstemperatur —20 bis 60 C
| e g Material Nylon 12

Wechsel von koaxialem zu einfachem Schlauch

Der Wechsel zu einem einfachen Schlauch ist méglich durch Einsatz
eines Fittings mit "Y"-Verzweigung oder eines T-Fittings.

In diesem speziellen Fall sind Einfachschlauchverschraubungen und
Schlauche fir @3.2 erforderllich.

Koaxial-Schlauch

— e

/

T-Stiick
:KWT04-S23
Koaxial-

V4
einf. Schlauch

"Y*-Verzweigung h
:KWUO}?'SY%
N einf. Schlauch\ sgﬁlma

schlauch /

einf. Schlauch

auch
eint.
chlauch

AN

einfacher Schlauch

2.1-38

O
5

T-Fitting, T-Fitting mit unterschiedlichen Durchmessern,
Y-Verzweigung, T-Stiick mit Einschraubgewinde

‘ Koaxial-Schlauch

Markierung[ Q] -- ggplrl:?:sgrn

&

5

Markierung [1]-- Offnen der Finger



Axialer Anschluss (mit Einsteckfitting) [K]

Parallelgreifer/Langhub Serie MHZL2

Nut fur Signal- [mm]
geber (4 Positionen) Modell A B D1 D2 E2
(ausser @10) YT
Verwendbarer Schlauch MHZL2-1000] 15 7 128 -0.043 11 | 62.8
Zentrischer Befestigungszapfen MHZL2-1600 20 10 16f8 :8‘81 g 15 | 66.4
r;h om — §J MHZzL2-20010] 22 | 12 2018 5553 19 | 817
= ] o/ = MHZzL2-25011 25 | 15 25f8 00e8 24 | 96.2
- - — H— 8 Andere Abmessungen und technische Daten entsprechen denen der Standardausflihrung.
® e max.5  Verwendbare Schlduche
5 Beschreibung | Nylon- | Weichnylon- | Polyurethan- |  Spiral-
E2 Modell schlauch | schlauch | schlauch | Schlauch
Nut fir Signal-
geber (doppelseitig) Techn. Daten T0425 | TS0425 | TU0425 | TCU0425B-1
Aussendurchmesser [mm] 4 4 4 4
* Siehe Abmessungstabelle. S A Max. Betriebsdruck [MPa] 1.0 0.8 0.5 0.5
« Bei Verwendung von Signalgebern ist keine seitliche Montage mittels - - "
Durchgangsbohrungen mdglich. Min. Biegeradius 13 12 10 _
Betriebstemperatur [°C] |—20 bis 60 |—20 bis 60 |—20 bis 60 | —20 bis 60
Material Nylon 12 | Nylon 12 | Polyurethan | Polyurethan
Axialer Anschluss (mit M5-Anschluss) [M]
Nut fiir Signal- [mm]
geber (4 Positionen) Modell A B D1 D2 E2
M5 (ausser @10) -0.016
Anschiuss MHZL2-1000] 15 7 128 -0.043 11 62.8
Zentrischer Befestigungszapfen MHZL2-160 20 10 1618 9518 15 | 66.4
] . 8 MHZL2-200001 22 12 20f8 002 19 | 81.7
o © Q MHZL2-250]] 25 | 15 25f8 053 24 | 96.2
7 A B B . a| Andere Abmessungen und technische Daten entsprechen denen der Standardausfiihrung.
N —rs
!—r ° o
U 5| B
E2 A
Nut fir Signal-
geber (doppelseitig)

« Siehe Abmessungstabelle.

* Bei Verwendung von Signalgebern ist keine seitliche Montage mittels Durchgangsbohrungen méglich.

Gewicht
l¢]
Ausfiihrung mit Befestigungszapfen (Symbol)
Modell E

doppeltwirkend |einfachwirkend W K "

MHZL2[J-1000CJ 70 80 70 80 80

MHZL2[]-161C] 170 180 170 180 180

MHZzL2]-200C] 310 330 310 330 330

MHZzL2[]-25[C] 535 580 535 580 580
ZS\NC 2.1-39



Mit Staubschutzkappe

Pneumatischer
et B serie MHZJ2
Bestellschliissel
1
MHZJ2-16 |D ' D—M9PV
|
T '
Anzahl Greiferfinger !
2 2 Finger :
1
Kolbendurchmesser ¢ :
6 6mm . . H
10 | 1omm Funktionsweise ; Signalgebermodell
16 | 16mm D | Doppeltwirkend I _ | ohne Signalgeber
20 | 20mm S | Einfachwirkend (drucklos gedffnet) 1 (eingebauter Magnet)
Tor | or Einfachwirkend (drucklos geschlossen I « Wi i
25 [osnm O . " hechstehender Tabelle e
! geeignetes
Ausfiihrungen der Gehdusebauforme
x 16 kann nur mit der
Grundausfiihrung verwendet werden. ¢ Staubschutzkappe
- Angabe: E: Ausfiihrung mit W: Ausfiihrung mit = Chioroprenkautschuk (CK)
Grundausfihrung  Befestigungszapfen Befestigungszapfen Anschluss F__| Fluorkautschuk (FKM)
Seitlicher Anschluss Axialer Anschluss mit S Silikonkautschuk (Si)

(doppeltwirkend/ @4 Einbaufitting fir
Koaxial- Schlauch
(doppeltwirkend) |

K: Ausfiihrung mit
Befestigungszapfen
Axialer Anschluss mit
04 Einbaufitting

M: Ausfiihrung mit
Befestigungszapfen
Axialer Anschluss
mit Gewinde M5
(einfachwirkend)

) = Die Signalgeber D-Y5/6 und D-Y7 kénnen nicht installiert werden, wenn eine Staubschutzkappe montiert ist.
Signalgeberauswahl/ - Siehe S. 2.11-... fiir detaillierte technische Daten zu den Signalgebern.

. ® Ausgangsspannung Bignalgeber Teilenummer Pnschlusskabellange (m)* Verfiighare Modelle
A | sonderfunktion | ocischer i) Anschiuss e B n%rdn?mg elekir. Engange | 0.5 g = 5 | Anwen- °
7 Eingang [ X~| (Ausgan DC AC - = : dun 06 (@10 | @16 | @20 | @25
fuhrun . -2 (Ausgang) vertikal | seitlich ) L (2) g
5 3 -Draht (NPN) MONV M9ON [ ] [ ] — [ K J [ ] [ K J
-g F8N - [ ] [ ] — o | O [ ] [ ] [ ]
k= _
] o 3 -Draht (PNP) MOPV MOP [ ] [ [ K] [ ] [ ] [ ]
) F8P - ) ° — roeis 2| @ @@ @
& Einge- | Ja 24v |12v | — [ meBV | MeB ° ° — | — | e [0 [0 [e]®
) gossene 2 -Draht §PS
S Kabel F8B — [ ] [ — ® | O [ ] [ ] [ ]
= . . 3 -Draht (NPN) MONWV | MoNW ° ° — ol e
S Diagnoseanzeige “Draht (PNP
£ | (2-farbige Anzeige) 3 -Draht (PNP) MOPWV | M9PW ° ° — | o
2 = 2 -Draht M9BWV | M9BW ) [ — e e
(2-farvk\3/iagseseArn§%ige) - M9BA — [ J — [ K J [ ] [ K J
+ Ldngenangabe fiir Anschlusskabel: 0.5m.... - (Beispiel) MON
3m....... L (Beispiel) MONL
5m....... Z (Beispiel) MONWZ

Anm. 1) Achten Sie auf die Hysterese bei Ausfiihrungen mit 2-farbiger LED-Anzeige. Bei
Einsatz dieser Ausflihrungen, beachten Sie den Abschnitt "Signalgeberhysterese”
auf Seite 2.1-52.

Anm. 2) Bei Verwendung eines D-F8[] -Signalgebers auf Kolbendurchmessergréssen @6 und @10,
muss erin einem Abstand von min. 10mm zu magnetischen Stoffen, wie Eisen usw.
befestigt werden.

O
2
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Parallelgreifer/Mit Staubschutzkappe Serie MHZJ2

Technische Daten

Medium Druckluft
./, @6: 0.15 bis 0.7MPa
~ J/ doppeltwirkend @10: 0.2 bis 0.7MPa
s Betriebs- @16 bis @25: 0.1 bis 0.7MPa
‘ £ . druck infach.| ruckios gesfinet @6: 0.3 bis 0.7MPa
wirkend @10: 0.35 bis 0.7MPa
drucklos geschlossen @16 bis @25: 0.25 bis 0.7MPa
Umgebungs- und Medientemperatur -10 bis 60 C
Wiederholgenauigkeit +0.01mm
Max. Arbeitsfrequenz 180 Zyklen pro Minute
Schmierung nicht erforderlich
Funktionsweise doppeltwirkend, einfachwirkend
Signalgeber (optional) Am) elektronischer Signalgeber (3-Draht, 2-Draht)

Anm.) Siehe S. 2.11-... fur detaillierte technische Daten zu den Signalgebern.

Ausfihrungen
Symbole: <ob HaltekraT A;("‘:t Hubbeim |
Doppeltwirkend Funktions-| e | o o Grefertinger (] Yorgang, _|Gevicht
weise [mm] aussen- innen- (doppelseitig) | q]
greifend greifend [mm]
MHZJ2- 6D| & 3.3 6.1 4 28
4‘ MHZJ2-10D| 10 9.8 17 4 60
doppelt- "\pyz55 16D | 16 30 40 6 130
wirkend
MHZJ2-20D| 20 42 66 10 250
Einfachwirkend, drucklos geoffnet MHZJ2-25D | o5 65 104 14 460
B [ MHZJ2- 6S| 6 1.9 4 28
5 [ MHzJ2-10S | 10 6.3 4 60
J7 2 | MHZJ2-16S | 16 24 — 6 130
3 | MHZJ2-20S | 20 28 10 255
einfach- S | MHZJ2-25S 25 45 14 264
Einfachwirkend, drucklos geschlossen wirkend| & | MHZJ2- 6C| 6 3.7 4 28
<= | MHZJ2-10C | 10 12 4 60
& | MHzJ2-16C| 16 — 31 6 130
v é MHZJ2-20C | 20 56 10 255
£ | MHzJ2-25C | 25 83 14 460

Anm. 1) Angaben giiltig bei einem Druck von 0.5MPa in der Hubmitte, Hebelarm L=20mm.
Anm. 2) Bei den angegebenen Werten wurde das Signalgebergewicht nicht berticksichtigt.

Optionen
o Gehause/Ausfiihrung mit Befestigungszapfen
Verfligbare
Svmbol Anschluss- Al S Moé;elle
MpPO! i | i .
¢ position | MHZy2-10 | MHZJ2-16 | MHZJ2-20 | MHZJ2-25 [0pPelt) einfach,
- Grundausfiihrung | M3 x 0.5 M5 x 0.8 [ J [ J
E Seitlicher Anschluss | M3 x 0.5 M5 x 0.8 [ J o
w Axialer Anschluss mit @4-Einbaufitting fir Koaxial-Schlauch [ —
K Axialer Anschluss mit @4 Einbaufitting — o
M Axialer Anschluss M5 x 0.8 — i

* Entnehmen Sie detaillierte Angaben zu den Gehduseausfiihrungen aus den Technischen Daten zu den
Optionen auf Seite 2.1-50 und 2.1-51.

O
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Serie MHZJ2

Konstruktion/MHZJ2-6[ |

Doppeltwirkend/Greifer ge6ffnet

Einfachwirkend/drucklos geo6ffnet

il
pi|

7
1

Stiickliste Service-Sets:
Pos. Bezeichnung Material Bemerkung Bestell-Nr. Beschreibung
1 | Gehduse Aluminium-Legierung Hartanodisierung Das Set enthalt die Pos. 22, 23, 24 und 25
2 Kolben rostfreier Stahl MHZJ6-PS aus der Tabelle Ii’nks,.
3 Hebelarm rostfreier Stahl wérmebehandelt = Die Sets mit Ersatzdichtungen enthalten die Pos. 22, 23, 24 und 25
4 Fiihrung rostfreier Stahl warmebehandelt zusammen in einem Set und sind erhéltlich unter Angabe der
5 Greiferfinger rostfreier Stahl wérmebehandelt leweiligen Bestell-Nr.
S Haltevorrichtung rostireior Stahl Anm.) Wenden Sie sich vor dem Austauschen von Dichtungen an SMC.
7 | stift rostfreier Stahl nitriert Service-Sets: Staubschutzkappen
8 Magnethalter rostfreier Stahl Material Bestell-Nr.
9 Halter Messing chemisch vernickelt CK MHZzJ2-J6
10 | Halterverriegelung rostfreier Stahl FKM MHZzJ2-J6F
11 Deckel Aluminium-Legierung Anodisierung Si MHZJ2-J6S
12 | Dampfungsring Urethan
13 Magnet Magnet vernickelt
14 | Stahlkugeln Chromlagerstahl
15 Nadelwalze Chromlagerstahl
CK Chloroprenkautschuk
16 Staubschutzkappe FKM Fluorkautschuk
Si Silikonkautschuk
17 | Sicherungsring Stahl vernickelt
18 Entliftungsstopfen Messing chemisch vernickelt
19 Entliiftungsfilter Polyvinylformal
20 | Feder (drucklos gedffnet) rostfreier Federstahl
21 Feder (drucklos geschl,) rostfreier Federstahl
22 Abstreifer NBR
23 | Kolbendichtung NBR
24 Dichtung NBR
25 | Dichtung NBR
2.1-42 % S\MC




Parallelgreifer/Mit Staubschutzkappe Serie MHZJZ

Konstruktion/MHZJ2-10L] bis 25[ ]

Doppeltwirkend/Greifer ge6ffnet

Einfachwirkend/drucklos geéffnet

{1

‘a8

¢

Stiickliste Service-Sets:

Pos. Beschreibung Material Bemerkung Bestell-Nr. Beschreibung
1 | Gehduse Aluminium-Legierung Hartanodisierung MHZJ2-100] | MHZJ2-16(] | MHZJ2-20(] | MHZJ2-25[] giﬁhsaﬁt:n die s;":’
b e et iy M0 | winors |wiaanes lwies oo | EREE

Anm. 2) Die Sets mit Ersatzdichtungen enthalten die Pos. 19, 20 und 21 zusammen in einem
3 | Hebelarm rostfreier Stahl wérmebehandelt Set und sind erhéltlich unter Angabe der jeweiligen Bestell-Nr.
4 | Fihrung rostreier Stahl warmebehandelt Service-Sets: Staubschutzkappen
5 | Greiferfinger rostfreier Stahl warmebehandelt Bestell-Nr.
6 |Maltevorrichtung | __ rostfreier Stah Materal | MHZJ2-10m | MHZJ2-16m | MHZJ2-20m | MHZJ2-25m
7| St rostireier Stanl nitriert CK__ [MHZJ2-J10 [MHZJ2-J16 |MHZJ2-J20 [MHZJ2-J25
8 |Deckel Aluminium-Legierung | _ Hartanodisierung FKM | MHZJ2-J10F | MHZJ2-J16F| MHZJ2-J20F | MHZJ2-J25F
9 | Dampfungsring Urethan Si__|MHZzJ2-J10S|MHZJ2-J16S|MHZJ2-J20S|MHZJ2-J25S
10 | Gummimagnet synthetischer Kautschuk
11 | Stahlkugeln Chromlagerstahl
12 | Nadelwalze Chromlagerstahl
13 | Zylinderstift rostfreier Stahl
14 | Sicherungsring Stahl vernickelt
15 | Entliiftungsstopfen A Messing chemisch vernickelt
16 | Entliiftungsfilter A Polyvinylformal
17 | Feder (drucklos gedffnet) rostfreier Federstahl
18 | Feder (drucklos geschl) rostfreier Federstahl
19 | Abstreifer NBR
20 | Kolbendichtung NBR
21 | Dichtung NBR
CK Chloroprenkautschuk
22 | Staubschutzkappe FKM Fluorkautschuk
Si Silikonkautschuk
Z SNC 2.1-43



Serie MHZJ2

Abmessungen
MHZJ2-6L1 Massstab: 100%
Doppeltwirkend/einfachwirkend
Grundausfiihrung 4 X M2
(Gewinde fir Anbauteile) M3
(Anschluss "Schliessen")*

M3
(Anschluss "Offnen")*

-0.05

@
-

" Qﬂ e il

25 5 5.5

17

+ Bei Modellen mit Einfachwirkung dient eine der beiden Bohrungen zur Entliiftung.

2 X M3 Durchgangsbohrung (Befestigungsgewinde)
Durchmesser Durchgangsbohrung 2.6 (Befestigungsbohrung)
<

— N o
) = o o - &
8
; O
<
@7TH8 "% Tiefe 1.5 I 25.5
+ [ee]
N C
=l 2 11 28.7
2l 8 :
A 53

10 +0.05

(14)

I
|

Abmessungen der Nut

fiir Signalgeber
f N Nut fiir Signaljﬂ
geber
(fur D-FOO)
4.8
| q>b‘ w © |
L/
|
l
- - I
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Parallelgreifer/Mit Staubschutzkappe Serie MHZJZ

Abmessungen
MHZJ2-10L] Massstab: 90%
Doppeltwirkend/einfachwirkend
Grundausfiihrung 2
27 - <
= £
O
- [
5 1o re——
2 X M3 Gewindetiefe 6
(Befestigungsgewinde)
4 X M3 Gewindetiefe 5.5 (Befestigungsgewinde)
Durchmesser Durchgangsbohrung 2.6 (Befestigungsbohrung)
@2H9 %3025 Tiefe 3
5.2 +0.02
o3
<
‘ i
L€ — L > »
O e ES - } - - e 8
8 M © B L 1 |
o
o 19D & @
~ I
0.043 i a
@11H9 *5"*° Tiefe 2 S
12 0 Jo| ©°% 23
N
S| g 12 31
3 1
2 X M3 Gewindetiefe 6 gl = 57
: . Q0 7]
(Befestigungsgewinde) g 48
M3
4XM2.5 (Anschluss "Schliessen")*
(Gewinde fur Anbauteile)
M3
Abmessungen der Nut - — (Anschiuss *Offnen’)
fiir Signalgeber 0 &
( o M c -
J— C —
Nut fur Signal- d
geber (doppelseitig) |
3 5.7 7
&
: | : 19
2 * Bei Modellen mit Einfachwirkung dient eine der beiden Bohrungen zur Entliftung.
L ! - -

Anm.) Bei Einsatz von Signalgebern ist ein
Einbau mittels Durchgangsbohrung nicht
méglich.

O
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Serie MHZJ2

Abmessungen

MHZJ2-160L1

Doppeltwirkend/einfachwirkend Massstab: 60%
Grundausfiihrung M5

4 X M3
(Gewinde fur Anbauteile)

(Anschluss "Schliessen")*

M5
(Anschluss "Offnen")*

13

=
il E

7.5

19

+ Bei Modellen mit Einfachwirkung dient eine der beiden Bohrungen zur Entliftung.

4 X M4 Gewindetiefe 8 (Befestigungsgewinde)
Durchmesser Durchgangsbohrung 3.4 (Befestigungsbohrung)

@3H9 *8:025 Tiefe 3

6.5 +0.02 o5
[Te)
] | -
% ] ©
‘ & ) - 3 2
~ )
8 @@ﬁ%@ -- —
7 ©— &
217H9 "0 Tiefe 2 N ~ 245
15 3| °<
' o 15 34.8
<t
o =
S g 67.3
2 X M4 Gewindetiefe 8 5 8
N N (= <
(Befestigungsgewinde) ES S 30 9
Q Q o
(o)} o +
©
o
[\
_ D
Abmessungen der Nut § 3 ‘ ©
fqu S|gnalgeber:7 i = &
( N ¢
Nué fl'jrdSignaII- it
_geber (doppelseitig) | 2 X M4 Gewindetiefe 4.5
(Befestigungsgewinde)
2.1
i
©
T &e

o

s ;
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Abmessungen

Parallelgreifer/Mit Staubschutzkappe Serie MHZJ2

MHZJ2-20L]
Doppeltwirkend/einfachwirkend
Grundausfiihrung

@4H9 0% Tigte 4

7.510.02

4X M4

(Gewinde fur Anbauteile)

Massstab: 60%

M5

(Anschluss "Schliessen")*

M5
(Anschluss "Offnen")*

te}
=]
©oc
2

15

23

8.5

+ Bei Modellen mit Einfachwirkung dient eine der beiden Bohrungen zur Entliftung.

4 X M5 Gewindetiefe 10 (Befestigungsgewinde)

Durchmesser Durchgangsbohrung 4.3 (Befestigungsbohrung)

o)
-
s
)] 5 -@ | _@_ —b
I, N\ T —
o
g NG|/ N —
Fi !
g D _@ G} ‘@
B!
@21H9 *§:952 Tiefe 3 ~c . 29
18 9g  °%
© 20 435
©
(Y). ~—
& g 84.8
2 X M5 Gewindetiefe 10 2 8
(Befestigungsgewinde) % ‘§) 35 §
o) % ('g
3 5
<t
@
Abmessungen der Nut é
fiir Signalgeber
e - - B
Nut fir Sianal 2 X M5 Gewindetiefe 8
ut Tur signal- N N
geber (doppelseitig) (Befestigungsgewinde)
A @O
T w
f}%&ﬁ»
2.1
Y
& S\NC 2.1-47



Serie MHZJ2

Abmessungen
M HZJ2-2§D . . Massstab: 50%
Doppeltwirkend/einfachwirkend
Grundausfiihrung e
4X M5 (Anschluss "Schliessen")
(Gewinde flr Anbauteile)
M5
( (Anschluss "Offnen")*
&
o
Y &
8
%
« 6 12 - |
9
24
* Bei Modellen mit Einfachwirkung dient eine der beiden Bohrungen zur Entliiftung.
4 X M6 Gewindetiefe 12 (Befestigungsgewinde)
Durchmesser Durchgangsbohrung 5.1 (Befestigungsbohrun:
@419 %% Tiefe 4 gang g 5.1 gung 9)
104002 °g
o
—
i
| o H
' A
(5 & e — —
o 9 °
b < ~ T - - ™ S
8
3 ED‘ 9 (® 6}:{ i L S — = I
© ‘ _@.
— +
& W -@
| 4 L—
N_— 30
@26H9*30%2 Tiefe 3.5 -
22 ANl oo
ol T 25 53
@
(2]
@ c 102.7
(4] Q
3] 9]
2 X M6 Gewindetiefe 12 S 3 -
n - (= el =]
(Befestigungsgewinde) b= § 36.5 =
& & 3
[+]
3]
~
Abmessungen der Nut < e ‘ N
fiir Signalgeber S OO0 - i N
( T T ™~ -] i
Nut fur Signal-
geber (doppelseitig)
2 X M6 Gewindetiefe 10
67 -@- (Befestigungsgewinde)
s R
&%ﬂf
O
3.5
. - _ J
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serie MHZJ2 / Mit Staubschutzkappe
Gehausebauform: mit Befestigungszapfen

Verfiigbare Modelle
Anschlussart Verfiigbares Modell
iti i einfachwirkend
Symbol | Position der Anschliisse| \ppyz7jo.40 | MHZJ2-16 | MHZJ2-20 | MHZJ2-25 |doppeltwirkend i
drucklos geoffnet|drucklos geschlossen
E Seitlicher Anschluss M3 M5 [ (] o
w mit @4-Einbaufitting fir Koaxial-Schlauch [ J — —
K Axialer Anschluss mit @4-Einbaufitting — o L
M M5 x 0.8 — [ ] [ J
Seitlicher Anschluss [E]
Nut fir Signal- [mm]
geber {4 Positionen) Zentrischer Befestigungszapfen Modell A B D1 D2 E
(ausser @10) o7
o MHzJ2-1011] 15 7 128 Z0.043 11 | 40
, 8 MHzJ2-1600 | 20 | 10 16f8 218 15 | 435
Je}: MHzJ2-2000 | 22 | 12 20f8 5.053 19 | 51.7
T é MHZzJ2-250001 | 25 | 15 25f8 J5 0% 24 | 61.3
&Z- Andere Abmessungen und technische Daten entsprechen denen der Standardausfiihrung.
5. B
Nut fur Signal- E A
geber (doppelseitig)
(@nur 10)

+ Siehe Abmessungstabelle.
+ Bei Einsatz von Signalgebern auf Geraten mit @10, ist die seitliche Befestigung mit Durchgangsbohrungen nicht méglich.

Axialer Anschluss (Einsteckanschluss fiir Koaxial-Schlauch) [W]

+Bei Einsatz von Signalgebern auf Geraten mit @10, ist die seitliche Befestigung mit

Durchgangsbohrungen nicht moglich.

[mm]
verfiigbarer Koaxial-Schlauch Modell D1 D2 E
ir Signal- . . MHZJ2-1000 | 15 7 128 9048 11 | 40
g‘:kt)(fallfr(éls;gggltionen) Zentrischer Befestigungszapfen ‘ YT = MG
(ausser @10) ~ 0043 .
- 8 MHZJ2-20000 | 22 | 12 20f8 5083 19 | 51.7
© — MHZJ2-250001 | 25 | 15 2578 392 24 | 613
:‘} ) - —— ﬂ( - Andere Abi d technische Dat t hen d der Standardausfiih .
@ " ] 8 naere messungen una technische Daten entsprechen denen aer stanaaraaustunrung
% _LS T} = | & Verfligbarer Koaxial-Schlauch
- Referenzsymbol Modell ¥
&0 max. 5 d e TW04B-20
o s| B Aussendurchmesser 4mm
Nut fur Signal- Max. Betriebsdruck 0.6MPa
geber (doppelseitig) Min_Bi i 10
{nur 010) E A O (Ausserer Weg) in. Biegeradius mm
[ (nnerer Weg) Betriebstemperatur —20 bis 60°C
+Siehe Abmessungstabelle. Material Nylon 12

Wechsel von koaxialem zu einfachem Schlauch

Der Wechsel zu einem einfachen Schlauch ist méglich durch Einsatz

eines Fittings mit "Y"-Verzweigung oder eines T-Fittings.
In diesem speziellen Fall sind Einfachschlauchverschraubungen und

Schlauche fur @3.2 erforderlich.

T-Fitting, T-Fitting mit unterschiedlichen Durchmessern,
Y-Verzweigung, T-Stiick mit Einschraubgewinde

‘ Koaxial-Schlauch

T-Stlick "Y"-Verzweigung
o :KWT04-S23 :KWUOK%'aSX?a:?_ Markierung[Q)]- - Schliessen
o & \ einf. S‘CEaUCh\ Schlauch inf einfacher Schlauch ' = arFinger
i — ggﬁ,a;igg %chleﬁicﬁ & !
L : XN 2
Koaxial-Schlauch ginf. Schlauch einf. Schlauch

©er

5

Markierung [11-- Offnen der Finger

O
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serie MHZJ2 / Mit Staubschutzkappe
Gehausebauform: mit Befestigungszapfen

Axialer Anschluss (mit Einsteckfitting) [K]

Nut fur Signal- verwendbarer Schlauch [mm]
geber (4 Positionen) Modell A B D1 D2 E
T@usser@10)  / zentrischer Befestigungszapfen o
o MHzJ2-100] 15 7 1218 Zo.043 11 | 40
o 8 MHZJ2-1600 | 20 | 10 1618 2001 15 | 435
© ] MHZzJ2-20000 | 22 | 12 20f8 .03 19 | 51.7
= | h ﬂé - 0020
- - = 8 MHZJ2-25[1] 25 15 25f8 0,053 24 | 61.3
Q’E'_ Andere Abmessungen und technische Daten entsprechen denen der Standardausfihrung.
max.5 Verfiigbare Schlauche
Bezeichnung/ - ; ] _|Polyurethan-
Nut firr Signal- 5|.B Modgll Nylon-  Weichnylon-| Polyurethan Spiral
gebea: S)oppelseutug) E A Schlauch | Schlauch | Schlauch | gcniauch
(ur ) Techn. Daten TO0425 TS0425 TUO0425 | TCU0425B-1
* Siehe_ Abmessungstabelle. ) . S ) ) Aussendurchmesser [mm] 4 4 4 4
* Bei Einsatz von Signalgebern auf Geraten mit @10, ist die seitliche Befestigung mit
Durchgangsbohrungen nicht méglich. Max. Betriebsdruck [MPa] 1.0 0.8 0.5 0.5
Min. Biegeradius [mm] 13 12 10 —
Betriebstemperatur [°C] | —20 bis 60 | =20 bis 60 | =20 bis 60 | —20 bis 60
Material Nylon 12 | Nylon 12 | Polyurethan | Polyurethan
Axialer Anschluss (mit M5-Anschluss) [M]
Nut fur Signal- her Bef ] [mm]
L i "
geber (4 Positionen) zentrischer Befestigungszapfen Modell A D1 D2 E
(ausser @10)
§ MHzJ2-1000 | 15 7 1218 15048 11 | 40
GCEU Q MHzJ2-160C | 20 | 10 1618 20015 15 | 43.5
—— | - MHZzJ2-2000 | 22 | 12 20f8 20028 19 | 51.7
- []
B — Q MHZJ2-2500 | 25 | 15 2518 0.0 24 | 61.3
Q Andere Abmessungen und technische Daten entsprechen denen der
Standardausfiihrung.
5|.B
o E A
Nut fir Signal-
geber (doppelseitig)
(nur @10) M5
Anschluss
* Siehe Abmessungstabelle.
* Bei Einsatz von Signalgebern auf Geraten mit @10, ist die seitliche Befestigung mit
Durchgangsbohrungen nicht méglich.
Gewicht
¢
Ausfiihrung mit Befestigungszapfen (Symbol)
Modell
E W K M
MHzJ2-101 70 70 70 70
MHzJ2-16[1] 165 165 165 165
MHZzJ2-2011] 290 290 290 290
MHZJ2-25[ 1 525 525 525 525
P
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Schalthysterese der Signalgeber

Signalgeber

Serie MHZ

Die Signalgeber weisen einen Schalthystereseeffekt ahnlich wie Mikroschalter auf. Fiir die Justierung
der Signalgeberposition sollte die nachstehende Tabelle als Vorlage herangezogen werden.

1

g
12

P ®

]

Schalthysterese
Signalgeber (EIN)

Signalgeber (AUS)
|22 aoe7y O

Schalthysterese

!

Signalgeber (EIN)

Signalgeber (AUS)
|22 domE WBIO)

Schalthysterese
D-Y59A, B D-Y7CIW(V) D-M9[1W(V) D-M9BAL
D-Y69A, B g:maeum(\r) rote LED griine LED rote LED griine LED rote LED griine LED
D-Y7P(V) leuchtet leuchtet leuchtet leuchtet leuchtet leuchtet
MHZ2-6[] nicht kompatibel 0.5
MHZ2-10[], MHZL2-10] 0.4 nicht kompatibel nicht kompatibel nicht kompatibel
MHZ2-160], MHZL2-16[] 0.4 0.5
MHZ2-20[1, MHZL2-20(] 0.4 0.5 0.5 1 0.5 1 nicht kompatibel
MHZ2-25[], MHZL2-25[] 04 0.5 0.5 1 0.5 1
MHZ2-32(] 0.4 0.5 0.5 1 0.5 1
MHZ2-40[] 0.4 0.5 0.5 1 0.5 1
MHZJ2-6[1 0.5 0.4 0.8
MHzJ2-100] 0.5 nicht kompatibel 0.4 0.8
MHZJ2-16[] icht kompatibel 0.5 nicht kompatibel 0.4 0.8
MHZJ2-20] 0.5 0.5 1 0.4 0.8
MHZJ2-25[] 0.5 0.5 1 0.4 0.8
Einbau der Signalgeber

Der Signalgeber ist in eine der dafiir vorgesehenen Nuten des
Greifers wie in nachstehender Zeichnung dargestellt einzusetzen.
Er wird in der korrekten Einbauposition befestigt, indem die
mitgelieferte Befestigungs-schraube mit Hilfe eines

Feinschraubendrehers festgezogen wird.
Feinschraubendreher

@5 bis @6

Signalgeberbefestigungsschraube
M2.5 x 4¢

Signalgeber

Anm.) Verwenden Sie zum Festziehen der Befestigungsschraube einen Feinschrau-
bendreher mit einem Griffdurchmesser von 5 bis 6mm.
Das Anziehmoment soll zwischen 0.05 und 0.1 Nm betragen.-Dies wird im
allgemeinen ungefahr bei einer Drehung von 90°, nachdem ein Widerstand
zu spiiren ist, erreicht.

O
2
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Serie MHZ

Uberstand des Signalgebers iiber das Greifergehiuse

* Der iiber das Gehduse des Greifers vorstehenden Bereich des Signalgebers ist in nachstehender Tabelle angegeben.
* Die Abmessungen sollten beim Einbau als Vorlage dienen.
* Bei dem Modell D-F8(gibt es keinen Uberstand des Signalgebers iiber das Greifergehéuse.

Standardgehause
Anschlussart Seitlich Vertikal
Erlduternde
Darstellung
777777777777 L
%, L =
%,
G NBN | — 1 —_—
9 \&
00@
- \% - -
Greifer /0/) g_zglg,lj D-Y7OOW D-M9[] D-M9[W | D-M9BAL g_zgie D-Y7COWV | D-M9LlV |D-M91wVv
offen | nicht 11 nicht 9
MHZ2-6L  Triciiosstn| kompatibel 13 kompatibel 1
offen 1 nicht nicht nicht e nicht nicht nicht
MHZ2-1000 o] 7.5 , kompatibel| kompatibel 65 kompatibel kompatibel | kompatibel
. kompatibel -
offen —_— 1 e —
T | MHZ2160 Fctinm] 6 4 5 2
© offen — — _ — _ —_ — S
T | MHZ2-2000 nicht
% geschlossen| 4 4 2 2 kompatibel 3 3 — —
i offen —_— —— - — - - _ _
¢ | MHZz2-250] geschiossen 1 1 — —_— — — — —
offen —_— N N - . . _ _
MHZ2-32(] geschlossen 3 3 — —_— 2 2 —_— —
offen —_— N - - _ _ _ _
ol il geschiossen 2 2 — —_— 1 1 — —
) - offen 11 16 9
& MHZz.J2-6 geschlossen 13 18 11
© ) .
& offen 5 nicht 12 3 nicht
..g MHZJ2-1000  ciossn 7 kompatibel 16 5 kompatibel
= offen ) ) 2 9 . . —
§ MHZJ2-16] esatnssn nicht kompatibel 5 145 nicht kompatibel 3
g offen — — 3 — —
& wliclbread geschiossen 3 3 11 1 1
= offen J— e e — —
= | MHzJ2-2500 geschlossen 2 2 9.5 — —
offen 0.5 nicht — nicht
o | MHZL2-10D  Focon 8.5 kompatibel| nicht 7.5 nicht kompatibel| picp;
E offen _ __ kompatibel ——  |kompatibel - kompatibel
£ MHZL2-16D [l 8 6 nicht 7 4
3 offen _ _ _ — kompatibel — — —
§ MHZL2-20D  Foociossen| 7 7 5 5 6 6 3 3
o offen —_— e — — — — — —
MHZL2-25D  |oociossen| 5.5 5.5 3.5 35 45 45 15 1.5
3 offen —_— nicht - nicht
§ MHZL2-10S geschlossen _ nicht kompatibel| picht — nicht kompatibel| picht
S lE offen - kompatibel  ___ kompatibel — |kompatibel — kompatibel
£ *‘é MHZL2-16S geschlossen 3 1 nicht 2 —
=]
g z offen — — — — kompatibel| —— - — _
5 *%" MHZL2-20S  Foociossen| 1 1 — — — — — —
e offen — — — — — — — —
5| MHZL2-258  Foonen — - _ _ N __ — —
5 offen — nicht nicht
£ | MHZL2-10C  Foonen 55 nicht kompatibel nicht nicht | kompatibel nicht
g offen —— | kompatibell | kompatibel| —— |kompatibel kompatibel
g | MHZL216C  Toiom] 55 3.5 nicht 4.5 1.5
£ offen - _ kompatibel ™ —— — —
§ MHZL2-20C  Tosiossen] 3.5 3.5 1.5 15 25 25 J— —
£ offen - _ _ _ — — — —
E MHZL2-25C geschlossen 1.5 1.5 — — 0.5 0.5
Anm.) "-" bedeutet "kein Uberstand".
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Signalgeber Serie MHz

Ausfilihrung mit zentrischem Befestigungszapfen

Anschlussart Seitlich Vertikal
Erlduternde <L+
Darstellung L L
B o N R -
%,
5\% NN NN NN
NG
%
P’
)
Od,}‘
//f‘ —_— —_—¥]
()
2 D-Y590] D-Y690]
Modell D-Y7P D-Y7OW | D-MOD | D-M9OW | D-MOBAL | o v—ny, |D-Y7OWV | D-MOCV |D-MOCWV
g MHZJ2-10C1C1C] offen 4
s ] geschlossen S— . 8 S— .
x offen nicht 1 nicht
_'g MHZzJ2-1610 i kompatibel 65 kompatibel
o QESCATOSSEN nicht : nicht
3 offen . — — —_— ) — —_
S | MHZJ2-2000000 kompatibel kompatibel
] geschlossen — — 3 — —
"',", MHZzJ2-25[100] offen
= geschlossen — — 1. e —_—
Anm.) "-" bedeutet "kein Uberstand".
r
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Serie MHZ
Anfertigung auf Bestellung

Wenden Sie sich fiir ndhere Angaben und Abmessungen, technische Darten und Lieferzeiten an SMC.

Symbol

1 Federunterstiitzte Version

Kompaktausfiihrung/MHZA2-6, MHZAJ2-6  Mit Staubschutzabdeckung/MHZJ2

Mit Staubschutzkappe MHZAJ2— 6 D —X12 MHZJ2 — | Kolbendurchmesser| D =X
T T T l
Standardausfihrung MHZA 2— 6 D I:l —X12 Funktionsweise Version mit Feder

D | doppeltwirkend 7 | Schliessbewegung unterstiitzt

12 | Offnungsbewegung unterstiitzt

T | Version
Kolbendurchmesser ©® mit Feder
Funktlonswelse 12

Offnungs-
bewegung
unterstitzt Gehausebauform
D doppeItW|rkend Gehausebauform - | Grundausfiihrung
- Grundausfiihrung E mit zentr. Befestigungszapfen
Fingerposition @ E Ausfiihrung mit Seitlicher Anschluss
- Grundausfihrung éi?gggﬁgszapfen mit zentr. Befestigungszapfen
Befestigungsbohrungen " W | Einbaufitting
1 &5 1ung g Seitlicher Anschiuss fiir Koaxial-Schlauch
seitlich
Durchgangsbohrungen in *Nur die Grundausfﬁhrung
2 Offnungs-/Schliessrichtung ist verwendbar bei G6.
3 |Flache Greiferfinger

Technische Daten Technische Daten

Ausfiihrung federunterstitzte Version Ausfiihrung federunterstutzte Version
Kolbendurchmesser 6 Kolbendurchmesser 6, 10, 16, 20, 25
Funktionsweise doppeltwirkend Funktionsweise doppeltwirkend
Medium Druckluft Medium Druckluft

Anm.) Die Abmessungen entsprechen denen der Standardausfiihrung. Anm.) Die Abmessungen entsprechen denen der Standardausfiihrung.

Standardausfiihrung/MHZ2 Langhub/MHZL2

MHZL2— [Kolbendurchmesser| D

Funktionsweise I

D | doppeltwirkend

o6 MHZ2— 6 D

[]—x

@10bis 040 MHZ2— [Kolbendurchmesser| D

FunktionsweiseT
D |doppeltwirkend

Version mit Feder

7 |Schliessbewegung unterstiitzt
12 |Offnungsbewegung unterstiltzt

Greiffingerposition

Greiffingerposition
Standardausfihrung Schmale Ausflihrung Standardausfiihrung ® Gehiausebauform

- |Grundausfihrung N |Grundausfihrung Version mit Feder - | Grundausfiihrung - |Grundausfiihrung
Befestigungsbohrungen Bef.esltigungsbohrungen - - 1 | Befestigungsbohrungen seitlich mit zentr. Befestigungszapfen

1 Iseitlich 1 |seitlich 7 .soifh"ess";weg“”r? “”r:::;rt?t 5 | Rurchgangsbohrungen in E | Seitlicher Anschiuss

nungsbewegung unterstiitz - iessfi

2 Durchgangsbohrungen N2 %t#chgangigor;]rlgngen 12 gsoewequng Offnungs /'Schlllessrlchtung it i, Beleetigungezapten
Offungs-/Schiess- r'cﬂltjnas- chliess- Gehiusebauform 3 | Flache Greiferfinger W | Einbaufitting
richtung Ichtung fiir Koaxial-Schlauch

3 \ Flache Greiferfinger - | Grundausfiihrung

mit zentr. Befestigungszapfen

E | Seitlicher Anschluss

* Die schmale Ausfuhrung ist nicht er-
haltlich fur @6, @32 und @40.

mit zentr. Befestigungszapfen

w | Einbaufitting

fiir Koaxial-Schlauch

= Nur die Grundausfiihrung
ist verwendbar bei @32

und @40.

Technische Daten Technische Daten

Ausfiihrung federunterstltzte Version Ausfiihrung federunterstutzte Version
Kolbendurchmesser 6, 10, 16, 20, 25, 32, 40 Kolbendurchmesser 10, 16, 20, 25
Funktionsweise doppeltwirkend Funktionsweise doppeltwirkend
Medium Druckluft Medium Druckluft
Anm.) Die Abmessupgen von 36 bis @25 entsprechen denen der Die Abmessungen entsprechen denen der einfachwirkenden Ausfiihrung.
Standardausfiihrung.
Die Abmessungen von @32 und @40 entsprechen denen der

einfachwirkenden Standardausfiihrung.
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Anfertigung auf Bestellung Serie MHz

Symbol

2 Mit Drossel (einstellbar) -X46

Durch den Einbau einer verstellbaren Geschwindigkeitsdrossel kann die Offnungs- und Schliessgeschwindigkeit der Greiferfinger reguliert werden.

MHZ2— | Kolbendurchmesser | D —X46

Funktionsweise I
= Nicht verfligbar D | doppeltwirkend
fur @6, @32 und

@40.

Greiffingerposition Gehausebauform
Standardausfiihrung Schmale Ausfilihrung R Grundausfiihrung
- Grundausfihrung N | Grundausfiihrung mit zentr. Befestigungszapfen
Befestigungsbohrungen Befestigungsbohrungen E | seitlicher Anschluss
1 seitlich N1 | itich . .
w mit zentr. Befestigungszapfen
Durchgangsbohrungen in Durchgangsbohrungen in Steckverbindung fiir Koaxial-Schlauch
2 Offnungs-/Schliessrichtung N2 Offnungs-/Schliessrichtung
3 Flache Greiferfinger Technische Daten
Ausfiihrung mit Drossel
Kolbendurchmesser 10, 16, 20, 25
Funktionsweise doppeltwirkend
Medium Druckluft
Abmessungen

‘ @ Modell A B C D*

é o | Jii}%— o MHZ2-10DCI0-X46 9 11 45 52

il %ﬁw MHZ2-16DCIJ-X46 T 13 7 58
i - MHZ2-20DC1-X46 10 15 7 6

MHZ2-25D[1]-X46 10.7 20 7 6.2
A

Oben nicht angegebene Abmessungen entsprechen denen der
Standardausfiihrung; siehe Seite 2.1-22 bis 2.1-25.
* Referenzwerte flr die Drosseleinstellung.

C Schlusselweite
ﬁ o ©

= 9

Stellen Sie die Offnungs-/Schliessgeschwindigkeit der Greiferfinger nicht héher als er-
forderlich ein.

Andernfalls steigen die Stosskrafte an, die auf die Greiferfinger und andere Teile wir-
ken, was einen Verlust der Wiederholgenauigkeit beim Halten von Werkstlicken zur
Folge haben, und die Lebensdauer des Gerates negativ beeinflussen kann.

Richtlinie fiir Drosseleinstellung

Modell Umdrehungen ab der geschlossenen Drosselstellung A"™- 1)
MHZ2-10DLIC1-X46 1/4 bis 1/2
MHZ2-16DLCIC1-X46 1/2 bis 1
MHZ2-20DCIC1-X46 1bis11/2
MHZ2-25DL1C1-X46 11/2bis 2

Anm. 1) Stellung, in der die Drossel bis zum Anschlag noch leicht angezogen wird.

O
2
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Serie MHZ

Symbol

3 Flache Greiferfinger vergleichbar mit MHQ2/MHQG2

Die Ausfuihrung mit flachen Greiferfingern ist je nach Anwendung wahlbar.

MHZ2—| Kolben-@ — X51

Funktionsweise

D | doppeltwirkend
einfachwirkend (drucklos gedffnet)
C | einfachwirkend (drucklos geschlossen)
Fingerposition Gehausebauform
- vergleichbar mit MHQG2 - Grundausfiihrung

N | vergleichbar mit MHQ2 mit zentr. Befestigungszapfen
Seitlicher Anschluss

»

E

mit zentr. Befestigungszapfen
W | Einbaufittin

Q « Nicht verfugbar fiir fur Koaxial-Schlauch
6, @32 und G40. mit zentr. Befestigungszapfen

Einbaufitting

mit zentr. Befestigungszapfen

M | mit M5-Anschluss
Technische Daten
Ausfiihrung Ausflihrung mit flachen Greiferfingern
Kolbendurchmesser 10, 16, 20, 25
Funktionsweise doppeltwirkend, einfachwirkend (drucklos gedffnet, drucklos geschlossen)
Medium Druckluft
Abmessungen
4-MM Gewindetiefe L
Montagegewinde fiir Anbauteile
a — —H-DF <
om
- O olile = °
M
(Y
A
© g <
a & MR
i <
— L8O
.C.|
[mm
G
Modell = - c - offen | geschlossen wl L w
vergleichbar mit MHQG2 3 6 5.2 12 97%22| 5759, M2 3.6 5 %05
MHZ2-10LILIL-X51 70 ocichbar mit MHQ2 | 2 5 5.2 9 972 579, | M2 36 | 5%
MHZ2-160 X5 vergleichbar mit MHQG2| 4 8 8.3 16 12.6 222 | 6.6 94 M3 6 8 %0
) ) vergleichbar mit MHQ2 25 7 8.3 12 12.6 22 | 6.6 94 M3 6 8 Rz
vergleichbar mit MHQG2| 5 10 10.5 208 |17.2%22| 729, M4 8 10 9o
MHZ2-20]0J-X51
0 5 vergleichbar mit MHQ2 3.3 9 10.5 15.5 17232 | 7.2 4 M4 8 10 905
MHZ2-250 1 -x51 | Verdieichbar mit MHQG2| 6.5 12 13.1 25 |228°¢°| 88354 | M5 10 12 Bos
vergleichbar mit MHQ2 3.5 12 13.1 19 228*2°| 8823, M5 10 12 905

Oben nicht angegebene Abmessungen entsprechen denen der Standardausfiihrung; siehe Seiten 2.1-22 bis 2.1-25.

O
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Serie MHZ
Modellauswahl

Modellauswahl

Greiferauswahl

Ermittlung der

Haltekraft >

: Ermittlung der
Schritt 2 Hebelarmlange

EXIER] Ermittlung der Haltekraft

Ermittlung der von aussen auf die
Finger einwirkenden Kraft

(Ermittlung der Betriebsbedingungen/

>< Berechnung der Haltekraft )

>

Auswahl des passenden Modells

)

Auswahlkriterien bzgl. der Masse

Beispiel | W25

des
Werkstiickes: 0.1kg

des festzuhaltenden Werkstiickes
¢ Aufgrund der Variationen, die durch Faktoren wie

——

die raumliche Anordnung und den
Reibungskoeffizienten zwischen Greiferfingern und
Werkstiick auftreten kdnnen, ist ein Modell

’Ausfuhrung: Aussengreifend ‘

auszuwahlen, dessen Haltekraft mindestens 10- bis

20mal hoher Anm) jst, als das Werksttickgewicht.
Anm.) Flr weitere Details siehe "Erlauterung der
Auswahlmethode".

¢ Falls starke Beschleunigungs- oder Stossbewegun-
gen absehbar sind, muss zusatzlich ein Sicherheits-
faktor berticksichtigt werden.

Beispiel: Die Haltekraft soll mindestens das 20fache

der Masse des Werkstlickes betragen.

Erforderliche Haltekraft = 0.1kg x 20 x 9.8m/s2 min.

19.6N (ca.)

’Hebelarmléinge: L =30mm }

’ Betriebsdruck: 0.4MPa ‘

— Erléuterung der Auswahimethode

"Die Haltekraft soll mindestens das 10- bis 20fache des Werkstiickgewichtes betragen".
Diese Empfehlung von SMC basiert auf einer Berechnung mit einem Sicherheitsfaktor a=4, womit
die wahrend des Werkstlicktransports tblichen Stosseinwirkungen aufgefangen werden.

MHZ[12-16 Aussengreifend

50
— Druck 0.7MPa
40—F—TF0.6M
_ —[_[0.6MPa
< " 0.5MPa
& o4l 0.4MPa
$ 20 L—0.3MPa
IS | 0.2MPa
T 10 T
1
i
0 10 20 30 40 50 60
Hebelarm L [mm]

® Bei dem Modell MHZ[J2-16D er-
gibt sich eine Haltekraft von 24N
am Schnittpunkt der Hebelarm-
lange L = 30mm und dem Be-
triebsdruck von 0.4MPa.

e Die Haltekraft betrdgt das
24 .5fache der Masse des Werk-
stlickes, somit wurde das Modell
passend ausgewahlt.

wenn p = 0.2 wenn = 0.1
m m
F=—gx4 F=—gx4
2x0.2 2x0.1
=10 xmg =20 xmg

10faches des Werkstiickgewichtes il 20faches des Werkstiickgewichtes

Anm.) Auch wenn der Reibungskoeffizient mehr als p= 0.2 betrégt, so empfiehlt SMC aus

4 A

Sicherheitsgriinden, die Greifer so auszuwéhlen, dass die Haltekraft mindestens
das 10- bis 20fache des Werkstlickgewichtes betragt.

Es ist notwendig, einen Sicherheitsfaktor vorzusehen fiir den Fall, dass starke
Beschleunigungen oder Stosskréfte auftreten.

F

Fiir das Halten eines Werkstiickes wie in
der Abbildung links dargestelit, unter
Beriicksichtigung folgender Angaben,

F: Haltekraft [N]

u: Reibungskoeffizient zwischen Greifer-
fingern und Werkstiick

m: Masse des Werkstiicks [kg]

g: Gravitationskonstante ( = 9.8m/s2)
mg: Gewichtskraft des Werkstiickes [N],
ergeben sich folgende Bedingungen, unter
denen das Werkstiick nicht herausfallt:
2xuF>mg

Anzahl Greiferfinger

und folglich,

mg

F>——

2xu

Da "a" als Sicherheitsfaktor definiert ist,
ergibt sich fiir F folgende Formel:

mg

2xu

Xxa

2.1-58
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Modellauswahl SerieMHZD

BNl Effektive Haltekraft: Serie MHZ[]2/doppeltwirkend/aussengreifend

Ausfiihrung aussengreifend Ausfiihrung aussengreifend
¢ Definition der effektiven Haltekraft
Die in den Diagrammen rechts dargestellte MHZ2-6D/MHZA2-6D MHZ2-25D/MHZL2-25D
effektive Haltekraft F bezeichnet die an je- ‘ ‘
dem Greiferfinger wirkende Kraft, wenn bei- 6 100
de Greiferfinger und Befestigungsteile vol- T |
len Kontakt mit dem Werkstiick haben. Sie- \\DFU?k 0.7MPa 80 MPa
he nachstehende Abbildung. =z — 0.6MPa z 0.5MPa
£ 4 ‘ £ I — i
F S e, g 0l4MPa
& © S 0.3Mp, T i
—T—2%2wmp, 20
v ¢
F 0 10 20 30 0 20 40 60 80 100
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
Aussengreifend
MHZ2-10D/MHZL2-10D MHZ2-32D
MHZA2, MHZ2, MHZL2 550 ‘ I
20 —_Druck 0.7MPa
d &
o 200 0.6MP
— - i = 15 Druck 0.7MPa _ 0.5M
| = $ % 0.6MPa £ 150 ol
NENEL B 0.5MPa E 0.4MPa
) 210 0.4MPa £ 100 0.3MPa
T T
3'3"'"3 0.2MPa
5 .2MPa | 50
0 10 20 30 40 50 0 50 100 150
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
MHZ2-16D/MHZL2-16D MHZ2-40D
400 \ \
‘ ‘ ‘ Druck 0.7MPa
50|~ Druck 0.7MPa 350
__ | o06mPa ‘ 300 Z'GM”a
= 40 —— = .5
27 _osmpa <250 MPa_
€ 3 0.4MPa—| € 200 Lelolia.
< O3ME £ 0.3MP.
m 0.3MPa S 150 S
T oME - 0.2M
0.2MPa 100 .2MPa
10 50
0 10 20 30 40 50 60 0 50 100 150 200
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
MHZ2-20D/MHZL2-20D
60— &uc‘:k 0.7I;V|Pa
50 0.6MP?
= _ 0.5MP:
£ 40 =1
5 _ 0.4MPa
= |
g% 0.3MPa
T 20 0.2MPa
10
0 20 40 60 80
Hebelarm L [mm]

O
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Serie MHZ1

Modellauswahl

EXial Effektive Haltekraft: Serie MHZ2/doppeltwirkend/innengreifend

e Definition der effektiven Haltekraft

Die in den Diagrammen rechts dargestellte
effektive Haltekraft F bezeichnet die an jedem
Greiferfinger wirkende Kraft, wenn beide
Greiferfinger und Befestigungsteile vollen
Kontakt mit dem Werkstiick haben, wie in

nachstehender Abbildung dargestellt.

F
& @
® &

E

Innengreifend

MHZA2, MHZ2, MHZL2

IA £}$

2.1-60

Ausfiihrung innengreifend

Ausfiihrung innengreifend

MHZ2-6D/MHZA2-6D

14
12
10
= e Druc‘:k 0.7MPa
g 8 ———0.6MP3
% 6 — 0.5MPa
: ———04MPa |
4 0.3MPa
5 — 0.2MPa
0 10 20 30
Hebelarm L [mm]

MHZ2-10D/MHZL2-10D

|

25 Druck 0.7MPa‘|
0.6MPa |
_ 20 0.5MPa
<  0.4MP
% 15 —
8 0.3MPa
£ 10 —
0.2MPa

5

0 10 20 30 40 50 60

Hebelarm L [mm]

MHZ2-16D/MHZL2-16D

70 \
60 D;uck 0.7MPa | |
0.6MPa
50
= 0.5MPa‘
£ 40 0.4MP‘a
< 1
% 30 0.3MPa
T | T
20 0.2MPa
10

0 10 20 30 40 50 60

Hebelarm L [mm]

MHZ2-20D/MHZL2-20D

100 Druck 0.7MPa
Z 80 0.6MPa
= 1 0.5MPa
3 © 0.4MPa
T . 0.3MPa
0.2MPa
20

0 20 40 60 80 100
Hebelarm L [mm]

MHZ2-25D/MHZL2-25D

160 S

Druck 0.7MPa
140 f
= 120 zflMPa
= 100 '5.Mpa
g 0.4MP4
1
2 0.3MPa
T 60 7
0.2MP4
40
20
0O 20 40 60 80 100
Hebelarm L [mm]

MHZ2-32D
[ [ [
soo | _ | Druck 0.7MPa
S I — o.egqpa
= 200 0.5MPa
=
g 150 0.4 Pa
% 0.3MPa
T 100 4=
0.2MPa
50
0 20 40 60 80 100
Hebelarm L [mm]
MHZ2-40D
[ I I
500 _ | Druck 0.7MPa
400 T —OQMPL
z 0.5MPa
& 300
g 0.4MPa
° ]
S 200 0.3MPa—|
T
OmPa
100

0 20 40 60 80 100 120
Hebelarm L [mm]

O
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Modellauswahl SerieMHZD

EXIRE] Effektive Haltekraft: Serie MHZ12/einfachwirkend/aussengreifend

¢ Definition der effektiven Haltekraft
Die in den Diagrammen rechts dargestellte
effektive Haltekraft F bezeichnet die an je-
dem Greiferfinger wirkende Kraft, wenn bei-
de Greiferfinger und Befestigungsteile vo-
llen Kontakt mit dem Werkstlick haben. Sie-
he nachstehende Abbildung.

E
& ©
® &

F

Aussengreifend

Ausfiihrung aussengreifend

Ausfiihrung aussengreifend

MHZA2, MHZ2, MHZL2

=

|
Il

o 3

MHZ2-6S/MHZA2-6S

4
\\ Dru‘ck 0.7MPa
= 3 T
= —
©
X T
o 2 05Mpd
S —
T
— 0.4
1 — | 04mPa
0.3MP4
0 10 20 30
Hebelarm L [mm]

MHZ2-10S/MHZL2-10S
2] =7 Druck0.7MPa
10 |

MHZ2-25S/MHZL2-25S

| [ ]
80 — Druck 0.7MPa

0.6MPa

60

40

Haltekraft [N]

T
0.4MPa

I
S \0.5MP?

20} ——]

0.3MPa

e

0.25MPa
0 20 40 60 80 100

Hebelarm L [mm]

0.6NilPa

(o)

—_ |0.5MPa

i 0.4MPa
0.35MPa|

Haltekraft [N]
o

—

0 10 20 30 40 50 60

2
Hebelarm L [mm]

MHZ2-16S/MHZL2-16S

l l
40— Druck ‘0.7MPa =

\
‘\—O.qMPa ‘
Z O 05MPa
5 \
_ac) 20 = O.TMPa
K] 0.3MPa
| |
10 0.25MPa

0 10 20 30 40 50 60

Hebelarm L [mm]

MHZ2-20S/MHZL-20S

o] 1]
50— Druck 0.7MPa —
| |
— .6MP
= 40 \?_ 2
0.5MPa
5 |
£ 30
3 0.4MPa
©
|
I T
20 0.3MPa
]
10 —
0.25MPa
|
0 20 40 60 80 100

Hebelarm L [mm]

MHZ2-32S

250

200<:M 0.7MPa ——
Z _
= 150 T
g
x |
©
£ 100 x
I

50

0 50 100 150

Hebelarm L [mm]

MHZ2-40S
350 Druck 0.7MPa
300 ——
0.6MPa
250
= 0.5MP3
£ 200 —
[ 0.4MPa
X
2 150
I 0.3MRa
100
50
0 50 100 150 200

Hebelarm L [mm]

O
2
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Serie MHZ1

Modellauswahl

ESXtR] Effektive Haltekraft: Serie MHZ[2/einfachwirkend/innengreifend

Ausfiihrung innengreifend

e Definition der effektiven Haltekraft

Die in den Diagrammen rechts dargestellte
effektive Haltekraft F bezeichnet die an jedem
Greiferfinger wirkende Kraft, wenn beide
Greiferfinger und Befestigungsteile vollen
Kontakt mit dem Werkstlick haben, wie in

nachstehender Abbildung dargestellt.

Ausfiihrung innengreifend

F
& ©
® &
F
Innengreifend
MHZA2, MHZ2, MHZL2
\ 1A e ?
$ g ] |
A
L

2.1-62

MHZ2-6C/MHZA2-6C

8
\\Druch 0.7MPa

Z 6
= TT—— 0|6MPa
3 4 0,5MPa
5 —
T

» —  04MPa

0,.3MPa
0 10 20 30
Hebelarm L [mm]

MHZ2-10C/MHZL2-10C

T ]

20 | —
0.6 MPa

= 15 |

= 0.5MPa

g N

X

2 10 0.4MPa

k. 0.35MPa
5
0 10 20 30 40 50

Hebelarm L [mm]

MHZ2-16C/MHZL2-16C

60 _| | I LVI [
50 Druc?k 0.7MPa
O.GMPa
Z 40 0.5MPa
=
£ a0 0.4MPa—|
3z I |
K 20 0.3MP§
|
10 0.25MPa

0 10 20 30 40 50 60

Hebelarm L [mm]

MHZ2-20C/MHZL2-20C

100 I I I
Drulck 0.7}M Pa
80 ;
N 0.6MPa
= [
z o0 0.5MPa
§ 0.4MPa
g4 0.3MPa
0.25MPa
20
0 20 40 60 80 100

Hebelarm L [mm]

MHZ2-25C/MHZL2-25C

140

T T T
__| Druck 0.7MPa

120 — %
00— O.6#lPa
Z | 0.5MPa
£ 80 1
b~ | 0.4MPa
2 60 {

[u)
T 0 O.ﬂMPa
20 0.25MPa
0 20 40 60 80 100120
Hebelarm L [mm]
MHZ2-32C

250 — | Druil( 0.7MPa

200 — 0.6MPa—
z — 0.5MPa
— 150 1
& 0.4MP%
3 \
£ 100
T

50

0 20 40 60 80 100
Hebelarm L [mm]
MHZ2-40C

500 ‘

400 Druck 0.7MF“a 1
= O.SI\{IPa
% 300 0.5MPa
8 0
S 200 '4“%":3
T 0.3MPa

100

0 20 40 60 80 100 120

Hebelarm L [mm]

O
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Modelleuswahl  Serie MHZD

EXIE Effektive Haltekraft: Serie MHZ12/doppeltwirkend/aussengreifend

Ausfiihrung aussengreifend Ausfiihrung aussengreifend
¢ Definition der effektiven Haltekraft
Die in den Diagrammen rechts dargestellte MHZJ2-6D/MHZAJ2-6D MHZJ2-25D/11-MHZ2-25D
effektive Haltekraft F bezeichnet die an jedem ‘ ‘ ‘
Greiferfinger wirkende Kraft, wenn beide 100
Greiferfinger und Befestigungsteile vollen 6 \-\DTUCK il
Kontakt mit dem Werkstiick haben, wie in \\D"‘CK P-7MP3 80 0.6MPa
nachstehender Abbildung dargestellt. = — 0.6MPa = 0
Z = —1 .5MPa
g 4 \05‘ £ 60 =
F g \I"ﬂ& S 0.4MPa
8 TT—04Mmp, i) —
. N SR M-
& *ﬁMEa\ f i
2 0.2MPa
7 0.2Mp, 20
® &
F 0 10 20 30 0 20 40 60 80 100
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
Aussengreifend
MHZJ2-10D/11-MHZ2-10D
MHZAJ2, MHZJ2, 11-MHZ2
1 1 20
©
e
= | ii7 = 15 Druck 0.7MPa
—! £ O.SMba
=up st é 10 0.5MPa
L g %MPa
— 0.3MPa
5 0.2MPa

0 10 20 30 40 50

Hebelarm L [mm]

MHZJ2-16D/11-MHZ2-16D

50
| Druck O.‘7MPa
Z 0T o06mPs
& 0.5MPa
£ 30
® 0.4MPa
©
T 20 0.3h)lPa__
0.2MPa
10

0 10 20 30 40 50 60
Hebelarm L [mm]

MHZJ2-20D/11-MHZ2-20D

\ \
60 \iuck 0.7‘MPa
50 0.6MPa‘1
Z .0 0.5MPa‘
& - 0.4MPa
$ 30 \ i
g 0.3MPa
| E—
20 0.2MPa
10
0 20 40 60 80

Hebelarm L [mm]

O
2
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Serie MHZ1

Modellauswahl

ESIiR] Effektive Haltekraft: Serie MHZ02/doppeltwirkend/innengreifend

¢ Definition der effektiven Haltekraft

Die in den Diagrammen rechts dargestellte
effektive Haltekraft F bezeichnet die an jedem
Greiferfinger wirkende Kraft, wenn beide
Greiferfinger und Befestigungsteile vollen
Kontakt mit dem Werkstiick haben, wie in

nachstehender Abbildung dargestellt.
F

& @

® &

Innengreifend

Ausfiihrung innengreifend

Ausfiihrung innengreifend

MHZAJ2, MHZJ2, 11-MHZ2

2.1-64

MHZJ2-6D/MHZAJ2-6D

14
12
_ 10
=z \\Dru?k 0.7MPa
g 8 ————0.6MPa
4 5 —_ 0.5MPa
£ —— 10.4MPa |
4 0.3MPa
5 — 0.2MPa
0 10 20 30
Hebelarm L [mm]

MHZJ2-10D/11-MHZ2-10D

MHZJ2-25D/11-MHZ2-25D

160 o
Druck 0.7MPa
140 i
_120 0.6MPa
Z 0.5MPa
£ 100 }
& 0.4MPa
£ 80 h
2 0.3MPa
T 60 t
0.2MP4
40
20
0 20 40 60 80 100
Hebelarm L [mm]

I I [ I
25 — Druck 0.7MPa
0.6MPa
20 T T
3 0.5MPa
E 15
g 0.4MPa
£ 0.3MP
S 10 - ‘a
0.2MPa
5

0 10 20 30 40 50 60

Hebelarm L [mm]

MHZJ2-16D/11-MHZ2-16D

60 —  Druck o.;7MP‘a
s O.GM_PF
Z 10 0.5MPa
5 0.4MPa
$ 30 f f
£ 0.3MPa
T 20 | 1
0.2MPa
10

0 10 20 30 40 50 60

Hebelarm L [mm]

MHZJ2-20D/11-MHZ2-20D

100 D | |
1 \
80 ¢ |
= — | |05MPa
= =
g 0.4M>a
O
§ 40 0!&::.,
0.2MPa
20

0 20 40 60 80 100
Hebelarm L [mm]

O
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Modellauswahl

Serie MHZ11

ESIRl Effektive Haltekraft: Serie MHZ12/einfachwirkend/aussengreifend

Ausfiihrung aussengreifend

e Definition der effektiven Haltekraft

Die in den Diagrammen rechts dargestellte
effektive Haltekraft F bezeichnet die an je-
dem Greiferfinger wirkende Kraft, wenn bei-
de Greiferfinger und Befestigungsteile vol-
len Kontakt mit dem Werkstiick haben. Sie-

he nachstehende Abbildung.

Ausfiihrung aussengreifend

F
& &
¢ ¢
F
Aussengreifend
MHZAJ2, MHZJ2
S
=
57
Tt
L

MHZJ2-6S/MHZAJ2-6S

MHZJ2-25S
&0 |
Druck 0.7MPa
e g ‘
= 60 — i
§ \JEMP
o —_— g a
3 s0—F—F——]
ks 0.4Ml?a
|1
20— 0.3MPa
0.25MPa
0 20 40 60 80 100
Hebelarm L [mm]

4
~
\Druv‘::k 0.7MPa
= 3 T
= —
£ s i
3 2 0.5MPa
T I
I
_ 0.
1 —— 0.4MPa
0.3MP4
0 10 20 30
Hebelarm L [mm]
MHZJ2-10S
2] " Druck0.7MPa
10 ‘
_| 0.6MPa
z 8 !
0.5
“fg ol — MPa
X
o)
©
s 4 0.4MPa
— [T 035mPa
2

0 10 20 30 40 50 60

Hebelarm L [mm]

MHZJ2-16S
\ \ \ \
40— Druck 0.7MPa
i e
— 0.6MPa
30 ————
z | 0.5MPa
= —
£ 2 0.4MPa
= T’
£ 0.3MPa
10 —1
q.zsmra
0 10 20 30 40 50 60
Hebelarm L [mm]
MHZJ2-20S
50 —Druck 0.7MF"a
40 |
"
z
= 30 0.5MPa
P
%
£ 20 0.4MP
T
10 —
0.2§MPa
0 20 40 60 80 100

Hebelarm L [mm]

O
2
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Serie MHZ1

Modellauswahl

EXXtR] Effektive Haltekraft: Serie MHZ12/einfachwirkend/innengreifend

e Definition der effektiven Haltekraft
Die in den Diagrammen rechts dargestellte
effektive Haltekraft F bezeichnet die an jedem
Greiferfinger wirkende Kraft, wenn beide
Greiferfinger und Befestigungsteile vollen
Kontakt mit dem Werkstliick haben, wie in
nachstehender Abbildung dargestellt.

F
& ©
¢ &
F
Innengreifend

Ausfiihrung innengreifend

Ausfihrung innengreifend

MHZAJ2, MHZJ2

2.1-66

MHZJ2-6C/MHZAJ2-6C

8
—~— Druck 0.7MPa
———
z ° T 0}6
.6MPa
g I
3 4 0.5MPa
©
- | 0,4MP
2 \%a
0.3MPa
\
0 10 20 30
Hebelarm L [mm]
MHZJ2-10C
»o|__Druck 0.7MP3
]
0.6 MPa
15—
Z (0] 5‘MP
. a
g :
g 1 0.4MPa
T 0.35MPa
5
0 10 20 30 40 50
Hebelarm L [mm]
MHZJ2-16C
60 ‘ ‘
50—_Druck 0.7MPa
= 0.6MP.
z —1 ]
& 0.5MPa
g 30
< QAMP\a
9] T
T 20 0.3MPa
[
10 0.25l‘V|Pa
0 10 20 30 40 50 60
Hebelarm L [mm]
MHZJ2-20C
100 ‘ ‘
Druck 0.7MPa
80 i
~ | —]-06MPa
% 60 0.5MPa
3 — 0.4MPa
T 40 I
T 0.3MPa
20 0.25MPa
0 20 40 60 80 100
Hebelarm L [mm]

O
5

MHZJ2-25C
140 e v
—_ | Druck 0.7MPa
120 —
100 1 0.6‘MPa
Z | 0.5MPa
k2 1 0.4MPa
2 60 ‘
©
T 20 0.3‘MPa
20 0.25MPa
0 20 40 60 80 100120
Hebelarm L [mm]




Modellsauswahl Ser ie M HZD

EStE] Ermittlung des Hebelarmes: Serie MHZ/Aussengreifend

Aussengreifend Aussengreifend Aussengreifend
MHZI2, 11-MHZ2 MHZ2-60] MHZ[2-2501/11-MHZ2-250]
40 120
I = 30 €100
| — £ 0.5MPa S
— S ‘ = 80
é Mo, 0.6MPa I 0.5MP
S 20 e} b a
Hebel- 5 05 221,{/ _0.7MPa N 60 0.6MPa
arm £ /“’ha g = 0.7MPa
3 "y, @ 40
& 10 A, ]
20
MHZAJ2, MHZJ2 \
@ 0 10 20 30 40| 0 20 40 60 80 100 120
- Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
T @
IS o s JJ- MHZz[]2-10L1)/11-MHZ2-10L] MHZ2-32[ ]
60
50 \\ 150
Hebel- = =
arm L g 40\ \ O, E \
= N %, =N N O, 0.6MPa
AN 100 %F -
5 30 N 5 \ Qo / OTMPa
e Beim Betrieb des Greifers ist darauf zu achten, N % \'Izo N “ 3 4% ) % ‘a
dass der Hebelarm "L" des Werkstiickes und die 'g' o % ‘9\ Q *g \%9 Q e
Exzentrizitat "H" sich innerhalb der in nebenste- L% ¢ \ N 50 N
henden Diagrammen angegebenen Bereichs- w
grenzen des jeweiligen Betriebsdruckes befin-
den.
e Falls der Hebelarm die Grenzwerte tiberschreitet, 0 10 20 30 40 50 0 50 100 150
wird die Lebensdauer des pneumatischen Grei- Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
fers negativ beeinflusst.
MHZz[]2-16[ 1/11-MHZ2-16[] MHZ2-400]
60 200
— 50 ™ 150
€ O, =
E ;\\"oo £
T £ —
- 2} Qg T
g 4 \ \’6}17 Y, = 100
N 0.9 4% 3 q
& LokaNeYe RN £
N Gy RN N 8 50
. 2 X9 NI\ i
10—Re AN
\(39 NN
0 10 20 30 40 50 60 0 50 100 150 200
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
MHZ[12-20( 1/11-MHZ2-20(]
100
E 80 N
T 60 AN
g N
N
S 40 \\
N
i
20
0 20 80 100

Hebelarm L [mm]
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Serie MHZ1

Modellauswahl

ESRE Ermittlung des Hebelarmes: Serie MHZ/Innengreifend

Innengreifend

MHZ[12, 11-MHZ2

Hebel-
arm

MHZAJ2, MHZJ2
: ©

. {_"JL @

Hebel-
arm L

* Beim Betrieb des Greifers ist darauf zu achten,
dass der Hebelarm "L" des Werkstickes und
die Exzentrizitat "H" sich innerhalb der in neben-
stehenden Diagrammen angegebenen Bereichs-
grenzen des jeweiligen Betriebsdruckes befin-
den.

¢ Falls der Hebelarm die Grenzwerte Uberschrei-
tet, wird die Lebensdauer des pneumatischen
Greifers negativ beeinflusst.

2.1-68

Innengreifend Innengreifend
MHZzZ[12-6[] MHZ[12-2501/11-MHZ2-25[]
40
100
‘e 30 €
E 0.5MPa £
I 5, 0.6MPa T 60
= U, " =
© 20 C‘/ro ; g
i 09 0.7MPa 5
5 P Mgf §
3 e, g
4 10 9 i
\ 20
0 10 20 30 40 0
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
MHZ[12-10C/11-MHZ2-10] MHZ2-32[]
100
50
_ = 80
E” E
60
z 30 =
5 5
§ 20 & 40
i i
10 20
0 10 20 30 40 50 0
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]
MHZ[12-161/11-MHZ2-16[ MHZ2-400]
60 120 [
O,
100 2,
_ % EON o
£ £ 80 0. %,
E 40 T N 29 N,
T 8 60 \\ \ Qy % .
B 30 i~ N \ ] % ® ~[0.6MPa
N 2, = \ SRAR
= 2 @ N2
§ 20 o 540 R
i 10 N 20 \e\\\
0 40 50 60 0 20 40 60 80 100 120
Hebelarm L [mm] Hebelarm L [mm]

MHZ[ 12-20L 1/11-MHZ2-20[ |

80
€
g 60 &
= OO
T 0. \¥ 0.6MPa
5 %3y, \%
5% Qy'b% %55°0.TMPa
5 o,
N /b )
& 20 A,
N
0 20 40 60 80

Hebelarm L [mm]

O
5



Modellauswahl Serie MHZD

m Ermittlung der auf die Finger wirkenden externen Krafte Serie MHZ[ 12

E

My

@1

Mr

Fv |
Ll ]
L: Hebelarmlange [mm]
Max. zuldssiges Moment
Zulassige vertikale Last . .
Modell - Langsbelastung: Querbelastung: Seitenbelastung:
v [N] Mp [Nm] My [Nm] Mr [Nm]
MH2Z[12-6 10 0.04 0.04 0.08
MHZ[12-10 58 0.26 0.26 0.53
MHZ[12-16 98 0.68 0.68 1.36
MHZ[12-20 147 1.32 1.32 2.65
MHZ[12-25 255 1.94 1.94 3.88
MHZ[12-32 343 3 3 6
MHZ[12-40 490 45 4.5 9
Anm.) Die in der Tabelle aufgefiihrten Last- und Momentangaben sind statische Werte.
Berechnung der max. zuldssigen externen Kraft Berechnungsbeispiel

(unter Anwendung eines Lastmoments)

zulassige Kraft F (N) =

M (max. zuldssiges Moment) (N-m)

Lx10%

(* Konstante zur Umrechnung der Einheiten)

Eine statische Last f = 10N, bewirkt bei einer
Hebelarmlange L = 30mm beim Modell
MHZ[2-16D ein Kippmopment:

zulassige Kraft F =

0.68
30x10°

=227 (N)

Last f = 10 (N) < 22.7 (N)
Folglich ist die Last zulassig.

O
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Pneumatischer Parallelgreifer

Serie MHQ2-

06

Ideal fir prazisen, auto-
matischen Zusammenbau
von kleinen Werkstlicken.
Ultrakompakt mit einer
Gehausebreite von nur
10mm.

Elektronische Signalgeber
mit Betriebsanzeige
kdnnen montiert werden.

Hohe Wiederholgenauigkeit
und lange Lebensdauer
von mehr als 10 Millionen
Zyklen.

AN
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P ¢
‘l

Ay

Die Gesamtldnge des
Modells MHQ2-611-
X17 ist 9mm kurzer als
die des Standardmodells,
wodurch die
Zentrierzapfenoption
ermoglicht wird.
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2.1-70

Technische Daten

Medium Druckluft

) doppeltwirkend 0.15 bis 0.6MPa
gfl:gsbs' einfach- drucklos gedtinet 0.3 bis 0.6MPa

wirkend | gryeklos geschiossen

Umgebungs- und Medientemperatur —10 bis 60°C
Wiederholgenauigkeit %0.01mm
Max. Betriebsfrequenz 180c.p.m
Schmierung nicht erforderlich
Funktionsweise doppeltwirkend, einfachwirkend
Signalgeber (Option)" Elektronischer Signalgeber: D-MAN(V), D-MOP(V), D-MIB(V)

m 1) Siehe S.2.11-25 fiir technische Daten der Signalgeber.

Modell
Eunktionsweise | Modell  |Kolben-@ Haltekraft(1) 5ﬁnungs-/SchIiess-WeitJGewicht(2)
(mm) (Effektiver Wert) (N) (beidseitig) (mm) (9)
doppeltwirkend [MHQ2-6D | 6 ail:miseenngg'reehl‘:eennjgf 4 29
drucklos| MHQ2-6S 6 a_ussengre_ifend: 1.9 4 29
einfach-| geoffnet innengreifend: 1.1
wirkend ;
drucklos aussengreifend: 2.1
geschlossen MHQ2-6C 6 innengreifend: 3.7 4 29

gedffnete Ausflihrung und innengreifend fur die einfachwirkende, drucklos geschlossene Ausfiihrung.
Die innere Haltekraft des Modells MHQ2-6S und die &ussere Haltekraft des Modells MHQ2-6C werden
durch eine Feder erzeugt.

2) Ohne Gewicht der Signalgeber

3) Siehe separaten Katalog CAT. E230 fiir Details.

Q 1) Werte bei 0.5Mpa. Reprasentiert beide Haltekréfte: aussengreifend fiir die einfachwirkende, drucklos

Bestelloptionen: technische Daten -X17

einfachwirkend
drucklos gedffnet | drucklos geschlossen

Funktionsweise doppeltwirkend

Modell MHQ2-6DCI0-X17 | MHQ2-6SO0-X17 | MHQ2-6COIC-X17
Kolben-g (mm) 6

Haltekraft (Effektiver Wert)  |aussengreifend 3.3 1.9 2.1

(N) bei 0.5MPa, L=20mm innengreifend 6.1 1.1 3.7
Offnungs-/Schliess-Weite (beidseitig) (mm) 4

Gewicht (g) 27

O
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Ausfuhrung mit hoher Verschleissfestigkeit

Serie MHQG2

032, 040

Mit einem Fuhrungshalter
ausgestattet.

Elektronische Signalgeber
mit Betriebsanzeige
kdnnen montiert werden.

- N
I -

-

- it

Technische Daten

Medium Druckluft
) doppeltwirkend 0.1 bis 0.6MPa
Betriebs- ) ) drucklos gedffnet
druck einfachwirkend 0.25 bis 0.6MPa
drucklos geschlossen

Umgebungs- und Medientemperatur

—10 bis 60°C

Wiederholgenauigkeit

232/40: £0.02mm

Max. Betriebsfrequenz

©32/40: 60c.p.m

Schmierung

nicht erforderlich

Funktionsweise

doppeltwirkend, einfachwirkend

Signalgeber (Option )(1)

Elektronischer Signalgeber: D-Y59 4, D-Y694

m 1) Siehe S.2.11-26 fir technische Daten der Signalgeber.

Modell
) . Kolben-g Haltekraft(") Ofinungs-/Schliess-Wete | Gewicht(®)
Funk Modell ! )
unktionsweise ode (mm) (Effektiver Wert) (N) (beide Seften) () ©)
g aussengreifend: 88
MHQG2-:32D) 32 innengreifend: 139 20 1100
doppeltwirkend
g aussengreifend: 158
MHQG2-40D| 40 innengreifend: 247 28 1940
drucklos MHQG2-32S 32 69 20 1110
einfach- | 9€0ffnet | MHQG2-40S| 40 130 28 1960
wirkend | . 1ios|MHQG2-32C| 32 127 20 1110
geschlossen MHQG2-40C| 40 227 28 1960

1) Werte bei 0.5Mpa. Reprasentiert beide Haltekréfte: aussengreifend fiir die einfachwirkende, drucklos
gedffnete Ausfiihrung und innengreifend fiir die einfachwirkende, drucklos geschlossene Ausflihrung.
2) Ohne Gewicht der Signalgeber

3) Siehe CAT. E230 fr Details.

O
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Mit Staubschutzabdeckung

Serie MHQJ2

010, 016, 020, 025

Pneumatischer Greifer mit
Staubschutzabdeckung und
wasserfester Konstruktion.

Abgdichtet, um Staub-
ansammlungen zu vermeiden.

Abgedichtete Konstruktion mit
einer Staubschutzabdeckung.

Drei verschiedene Materialien
fiir die Staubschutzabdeckung
sind erhéltlich.

Elektronische Signalgeber mit
Betriebsanzeige k6nnen
montiert werden.

2.1-72

Technische Daten

Medium Druckluft

5 b doppeltwirkend 0.1 bis 0.6MPa
etriebs- einfach- | drucklos gedffnet )

druck wirkend | dncklos geschlossen 025 bis 6MPa

Umgebungs- und Medientemperatur —10 bis 60°C

Wiederholgenauigkeit +0.01mm

Max. Betriebsfrequenz 180c.p.m

Schmierung

nicht erforderlich

Funktionsweise

doppeltwirkend,

einfachwirkend

Signalgeber (Option)("

Elektronischer Signalgeber: D-MIN(V), D-M9P(V), D-M9B(V)

@ 1) Siehe S.2.11-25 fir technische Daten der Signalgeber.

Modell
Funktionsweise Modell Kolben-g Halltekraft(” Oﬁnqngs-/Sphliess-Weite Gewicht®
(mm) Effektiver Wert) (N)| (beide Seiten) (mm) (9)
MHQJ2-10D 10 11 4 90
. MHQJ2-16D 16 34 6 180
doppeltwirkend
MHQJ2-20D 20 42 10 340
MHQJ2-25D 25 63 14 640
MHQJ2-10S 10 7.8 90
drucklos | MHQJ2-16S 16 26 6 181
gedffnet | MHQJ2-20S 20 33 10 342
einfach- MHQJ2-25S 25 49 14 643
wirkend MHQJ2-10C 10 7.8 90
drucklos MHQJ2-16C 16 26 6 181
geschlossen MHQJ2-20C 20 33 10 342
MHQJ2-25C 25 49 14 643

1) Werte bei 0.5Mpa. Reprasentiert beide Haltekrafte: aussengreifend fiir die einfachwirkende, drucklos
gedffnete Ausfiihrung und innengreifend fir die einfachwirkende, drucklos geschlossene Ausfiihrung.

2) Ohne Gewicht der Signalgeber
3) Siehe CAT. E230 fir Details.
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