9 plab Evolving automation

Numer produktu: 0213179

ANS 14 Zacisk krawedziowy do GRF

* Stosowane wraz z GRF... -90, aby wycofa¢ palec i uzyska¢ pewny mechaniczny chwyt.

* Wykonane z tworzywa Delrin, aby chroni¢ czes¢.
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Ogdlne

Numer artykutu, alternatywny
Waga maksymalne

Wymiar DWG

Srednica
Dtugosc
Dtugosé
Dtugosc
Dtugosé
Szerokosc¢

EOAT (Koricéwka ramienia robota)

Palec chwytaka

Rysunki wymiarowe &

E14607580
109

14 mm
19 mm
23 mm
31 mm
10 mm
19 mm

GRF 14-95

DA a
\O/
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