
Numer produktu: 0214318

GFL 30-95 Double Acting Gripper Finger

• Cam locking design remains locked in the event of pressure loss.

• Normally is protected and located with our ZTS and backed up with the ANF finger guide.

• Extendable for longer reach using VLR arm extensions.

• Fully compatible with SAS's modular EOAT gripper system.

• 20-95 has M4 thru holes on gripper finger head.

• 30-95 has two M5 thru holes on gripper finger head, 12mm apart.

Ogólne

Numer artykułu, alternatywny E15001000

Waga maksymalne 245 g

EOAT (Końcówka ramienia robota)

Stopień 95 º

Siła 160 N

Wymiar DWG

Średnica 30 mm

Długość 33 mm

Długość 147 mm

Gwint G 1/8 in
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