
Numer produktu: 0214352

GRW 20-35 Gripper Finger (Spring Return)

•• Finger claw that flips and grips securely around the part.

•• Especially designed for difficult part-removal applications.

•• Pneumatically single acting, spring return function.

•• Extendable for longer reach using VLR Arm Extensions.

•• Fully compatible with Piab's modular EOAT gripper system.

•• Requirements: Maximum air pressure 87 psi (6 bar).

•• Requires filtered dry air.

Ogólne

Numer artykułu, alternatywny E14602000

Waga maksymalne 62 g

EOAT (Końcówka ramienia robota)

Stopień 35 º

Siła 50 N

Wymiar DWG

Średnica 20 mm

Długość 20 mm

Długość 85 mm

Gwint M17 x 1 in

Gwint G 1/8 in
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