9 plab Evolving automation

Numer produktu: 0214542

MR20 Hand Actuated Nipper Body

Ogdlne

Numer artykutu, alternatywny
Waga maksymalne

Wydajnosc

Zuzycie powietrzalloTpebneHne Bo3nyxa

EOAT (Koncdwka ramienia robota)

Kategoria ostrza
Masa

Wymiar DWG

Srednica
Dtugoscé
Gwint

E16005100
260 g

230 Nl/s

477 g

45 mm
140 mm
G1/4in

2022.11.04 13:31- 1/1



	MR20 Hand Actuated Nipper Body
	Ogólne
	Wydajność
	EOAT (Końcówka ramienia robota)
	Wymiar DWG


